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BADU Prime Eco VS
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TD 50 Hz
—_ — X~
2 2207
S| 8 |TE|TE|RE
BADU Prime EcoVS | 2 [1%] 63 | 63 | 545 ]
1~230 V
TD 50 Hz
O
T s|g ix| = 3
c ‘_A —_ —
E12 2 c|a5|e5 2 2
c | d || = |S=33 e | =2
IBADU Prime EcoVS | 600 [0,03]0,01/0,50[33,1] 41 |11,5] e/o |
IBADU Prime Eco VS [3000] 1,40 1,10 [ 6,10 [625| 71 [11,5] e/o |
IBADU Prime Eco VS [3400* 1,40 [ 1,10 | 6,10 [ 63,9 72 [11,5] e/o |
TD 50 Hz
—_ %
= | € @
£ = | E _ = | E
E| Ela % % < 2 5.E
c T | o T T o < (a2
BADU Prime EcoVS [600] 0,7 ] o | - | 3 [ 55 | F [40(60)] 2,5 |
IBADU Prime EcoVS  [3000[17,3] e | 3 | 3 [ 55| F |40(60)] 25 |
IBADU Prime Eco VS [3400*[222] e | 3 | 3 [ 55| F |40(60)] 25 |

* Bei Betriebsart ,konstante Leistung®

* At operation mode ,constant performance®
* Mode de fonctionnement ,puissance constante*
* Bedrijffsmodus ,constante capaciteit*

* Modo operativo ,potenza costante”

* Modo operativo ,potencia constante”

* Kayttétavalla "jatkuva teho"

* Vid driftsattet "Konstant effekt”

* Ved driftsmodusen "konstant effekt"

* Ved driftsmodus "konstant effekt"

* B pexvme "lMocTosiHHasA MoLHOCTL"

* Allandé teljesitmény” iizemmaodnal

*V provoznim reZimu ,konstantni vykon*

* W trybie pracy ,stata wydajnos¢”

* “Sabit gug¢” igletim tirinde
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BADU Bronze Eco VS
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TD 50 Hz

—_ — X~
g &332
S| & |2ESEIEE
IBADU Bronze EcoVS | 2 | 2 | 63 | 63 [ 557 ]
1~ 230 V
TD 50 Hz

n [min-]
P1 [kW]
P2 [kW]
[dB(A)]

£t
- | o
< | a
= |4

m [kg]

WSK/PTC

©| [dB(A)]
Lwa

IBADU Bronze Eco VS | 600 [ 0,03] 001 | 0,50 [33,9] 42 | 255 e/o |

IBADU Bronze Eco VS [3000]1,40[1,10[6,10 (64,1 | 72 [ 255 e/o |

IBADU Bronze Eco VS [3400* 1,40 [ 1,10 | 6,10 [ 65,0 | 73 [ 25,5 e/o |

TD 50 Hz _
- = _ _ 3
c —_ —_ —_
I N I I I
c T %) T T o < — oL
BADU Bronze EcoVS [600] 0,7 [ o | - | 3 [ 55 | F [40(60) ] 2,5 |
IBADU Bronze Eco VS [3000[16,7] e | 3 | 3 [ 55| F |40(60)] 25 |
IBADU Bronze Eco VS [3400*(21,9] e | 3 | 3 [ 55 | F |40(60)] 25 |

* Bei Betriebsart ,konstante Leistung®

* At operation mode ,constant performance®
* Mode de fonctionnement ,puissance constante*
* Bedrijffsmodus ,constante capaciteit*

* Modo operativo ,potenza costante”

* Modo operativo ,potencia constante”

* Kayttétavalla "jatkuva teho"

* Vid driftsattet "Konstant effekt”

* Ved driftsmodusen "konstant effekt"

* Ved driftsmodus "konstant effekt"

* B pexvme "lMocTosiHHasA MoLHOCTL"

* Allandé teljesitmény” iizemmaodnal

*V provoznim reZimu ,konstantni vykon*

* W trybie pracy ,stata wydajnos¢”

* “Sabit gug¢” igletim tirinde
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Mitgeltende Dokumente

Zu diesem Pumpendatenblatt gehort die Originalbetriebsanleitung "Normal- und selbstansaugende Pumpen
mit/ohne Kunststofflaternen-Ausfiihrung (-AK)". Sie muss fiir das Bedien- und Wartungspersonal frei
zuganglich sein.

Glossar
TD Technische Daten
Sa Sauganschluss
Da Druckanschluss
d-Saug Empfohlener Durchmesser der Saugleitung bis 5 m
d-Druck Empfohlener Durchmesser der Druckleitung bis 5 m
max. L Maximale Lange der Pumpe
D Dichte
P+ Aufgenommene Leistung
P2 Abgegebene Leistung
I Nennstrom
Lpa ¢ m) Schalldruckpegel in 1 m Entfernung gemessen nach DIN 45635
Lwa Schallleistung
m Gewicht
WSK Wicklungsschutzkontakt oder Motorschutzschalter
PTC Kaltleiter
Hmax. Maximale Férderhéhe
SP Selbstansaugend
Hs; Hz Geodatische Héhe zwischen Wasserspiegel und Pumpe
Hs Maximale Saughdéhe
Hz Maximale Héhe bei Zulaufbetrieb
IP Schutzart des Motors
W-KI Warmeklasse
n Drehzahl
P-GHI 2,5 bar max. Gehduseinnendruck/max. Systemdruck
T Wassertemperatur
° Ja
o Nein
T/°C Erlauterung Wassertemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = gilt fir maximale Wassertemperatur im
Sinne des GS-Zeichens. (60 °C) = Pumpe ist ohne weiteres fiir eine maximale
Wassertemperatur von 60 °C einsetzbar/ausgelegt.
1~/3~ Geeignet fir Dauerbetrieb bei
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Fir Normspannung geeignet nach DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Stopp-Kontakt
'{ riok  Stopp-Kontakt ohne Funktion
i =L (NO) Kontakt zum Stoppen schlieRer

1 [
{

.~ (NC) Kontakt zum Stoppen &ffnen
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Funktion
- m Speed
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Eine Beschreibung der Bildschirmgrafiken ist den Kapiteln "Bedienung" und "Einstellen der Parameter" zu
entnehmen.
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Voreinstellungen

Funktion Konstante Drehzahl * Konstante Leistung
Preset: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2400 min- 2=80%
3 =2850 min- 3 =100 %
Ansauggeschwindigkeit/Ansaugleistung: |= 2850 min- =100 %
Ansaugzeit: = 5 Minuten = 5 Minuten
Einstellbare Geschwindigkeit/Leistung: 600..3000 min* (in 10 min-’ 5..100 % (in 1 % Schritten)
Schritten)
Einstellbare Ansaugzeit: oFF, 1..10 Min. (in 1 Min. Schritten) |oFF, 1..10 Min. (in 1 Min.
Schritten)
Externe Ansteuerung: o FF o -
Schaltverhalten Eingang ,0“: ok FioE
Baudrate ,br" o3 o3

* Die Funktion ,konstante Drehzahl” ist Werkseinstellung.

Bedienoberflache

o S5 BADU" N Bedienoberflache:
o (1) LED-Display: zeigt die aktuelle Drehzahl/Leistungsstufe des Motors an.
* (2) ‘1 2 3 :Zur Auswahl der voreingestellten Drehzahlen/
Leistungsstufen (Preset)

o o o

i

™1 2 3 s -] O (3) wo : Zur Anzeige des aktuellen Verbrauchs und Auswahl der
—®

'~ WA ./ Menlpunkte im Setup
- LW J

(4) ‘s : Zum Einstellen der Parameter
(5) v A :Zum Andern der Drehzahl/ Leistungen/Parameter
(6) .: Zum Stoppen des Motors

N Beim Einschalten der Netzspannung erscheint im Display kurzzeitig die
Softwareversion ~ ~ £l -

12 3 'S

[N 4 A. j

Bedienung

T \ | Bedienung:

Mit den Tasten ‘1 2 oder 3 konnen die voreingestellten Presets ausgewahlt werden.

Startet die Pumpe aus dem Stillstand heraus, lauft sie im Ansaugmodus (Priming) an
(sofern dieser aktiviert ist) und anschlieBend mit dem ausgewahlten Preset.

Solange sich die Pumpe in der Ansaugphase befindet, wandert an der ersten Stelle im

Display ein Balken von der unteren, Uber die mittlere zur oberen Position.

wo WA . Im laufenden Betrieb werden die Presets direkt angefahren, ohne Ansaugmodus.

Durch Driucken der Taste .wird der Motor gestoppt. Die "Power"-LED blinkt und das

.. |Display zeigt = F F an.

S Ist in den Parametern eine analoge Ansteuerung oder RS485 eingestellt, kann mit der

Taste ‘1 der externe Eingang wieder aktiviert werden, um den Motor zu starten.

o

032025 766.2260.118 PDF' RE/SPN DE 9



Einstellen der Presets:

Mit den Tasten ‘1 ‘2 und '3 wird zuerst das gewlnschte Preset ausgewahlt und
danach mit den Tasten ‘v ‘A der Wert verandert. Der eingestellte Wert wird direkt
gespeichert und bei erneuter Auswahl des gewlinschten Preset angefahren.

Hinweis: Wahrend der Ansaugphase (Priming) kann das Preset nicht verandert werden.

Durch Driicken der wo -Taste wird im Display der aktuelle Leistungsbedarf der Pumpe
in Watt angezeigt (5  /.{ /). Durch erneutes Driicken wird wieder die Drehzahl bzw.
die Leistung in % angezeigt.

Das Display der Steuerung schaltet sich nach drei Minuten ohne Aktion ab.

Hinweis: Die Pumpe lauft nach einem Spannungsverlust automatisch wieder mit der zuletzt
eingestellten Drehzahl/Leistung an oder bleibt stehen, wenn sie zuvor gestoppt wurde.

Einstellen der Parameter

a0
o 5 BADY'

Pow|

————— energy Saving Inverter Motors
o o o

@ © €

G 4 A .

-~ @

Einstellen der Parameter:

Durch Druicken der Taste ‘s fur 3 Sekunden wird das Setup-Menu aufgerufen. Dort
kann mit der wo -Taste durch das Menu geblattert werden.

Die linken Stellen im Display zeigen den aktuellen Menlpunkt an, die rechten Stellen
den dazu gehdrigen Einstellwert.

Wird die Taste 's innerhalb des MenUls gedruckt, werden alle gednderten Werte
gespeichert und das Setup-Meni verlassen, der Text & &= =~ £ wird im Display
angezeigt.

Durch Dricken der Taste .wird das Setup-Menu ohne Speicherung der gednderten
Werte verlassen.

Ansaugparameter (Priming):

Unter dem Menipunkt = wird die Zeit wahrend der Ansaugphase eingestellt.

£ = F F = keine Ansaugphase

Parameter: oFF, 1 - 10 Minuten

Unter dem Meniipunkt = oder - (bei Leistungsregelung) wird die Drehzahl bzw. die
Leistung festgelegt.

Externe Ansteuerung (Inputs):
Im Menipunkt £ kann die externe Ansteuerung aktiviert bzw. deaktiviert werden.
o~ F = deaktiviert (nur das Bedienfeld ist aktiviert)
Digitaleingénge (potentialfrei) aktiviert
«m = Analogeingang 0..10 V
«m = Analogeingang 4..20 mA
RS485 Modbus-RTU

PR

Slave ID:

Im MenUpunkt /= kann die Einstellung der Slave ID fir Modbus-RTU vorgenommen
werden.

Einstellbar von 1 - 32
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Baudrate:
Im MenUpunkt &~ kann die Baudrate fiir die Kommunikation mit Modbus-RTU
eingestellt werden.

k- I 1=9600
fo- L2 =14400
Hr- [ 3 =19200 (Voreinstellung)
k- L4 =38400
k- L5 =57600
k- L5 =115200
(o %papw: \ | Schaltverhalten "0" (Stopp): ~
| | Unter dem Punkt i kann das Schaltverhalten des Digitaleingangs i (Stopp) geandert
werden. Der externe Stopp funktioniert fur alle Ansteuerungsmdglichkeiten.
ri :_-n‘: = der externe Stopp-Kontakt ist deaktiviert. Bei der Ansteuerung ,Digital” reicht
°1 2 3 < ein Offnen des GND-Kontaktes zum Stoppen.
= L = (closer/NO) der Antrieb wird bei geschlossenem Stopp-Kontakt gestoppt.
wo W A . =~ = (opener/NC) der Antrieb wird bei offenem Stopp-Kontakt gestoppt.
.
(o %BADU \ | Funktion (Betriebsart):
— In dem Menlpunkt ~ kann zwischen konstanter Drehzahl und konstanter Leistung
gewechselt werden.
© o . r: konstante Drehzahl = Einstellung der Drehzahl in min-!
12 3 'S F: konstante Leistung = Einstellung der Leistung in %
wno W A .
-«
(o “papw \ | Zuriicksetzen / Reset:
e Wird die wo -Taste flir mindestens 10 Sekunden gedriickt, wird der Antrieb auf die
Werkseinstellungen zuriickgesetzt. Der Motor stoppt und im Display steht - £ 5 £
12 3 s
wnro W A ‘
.

Das Ein- und Ausschalten der Pumpe sollte entweder tber das Tastenfeld oder Gber das daflr vorgesehene

Steuerkabel (Inputs) realisiert werden. Die Netzspannung soll dafiir nicht unterbrochen werden. Dies kann Uber
eine BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink oder Uber ein Koppelrelais geschehen. Das Schalten Gber

die Netzspannung belastet die Elektronik und kann zum vorzeitigen Ausfall der Pumpe fiihren.

Anschluss externer

Steuerungen

Zur externen Ansteuerung der Pumpe ist ein 10-adriges Kabel mit offenem Ende (Adern) vorgesehen. Die
Zuordnung der einzelnen Adern zu den Funktionen ist folgender Abbildung zu entnehmen.

! N

Violett 4.20 mA Braun Digital In 1 (DI1)
Orange 0..10V Grin Digital In 2 (DI2)
Blau AGND Gelb Digital In 3 (DI3)
Grau RS485-A Rot Digital In Stopp
Weil} RS485-B Schwarz | GND
032025 766.2260.118 PDF' RE/SPN DE 11




Anschlussmoglichkeiten

Braun/Griin/Gelb/Rot/ Die drei voreingestellten Geschwindigkeiten/Leistungen (Presets) 1-2-3 kénnen
Schwarz Uber die Eingange tastend (Impulssignal) aktiviert werden. Zum Stoppen ist der
zusatzliche Stopp-Eingang notwendig. Die externen Schaltkontakie missen
potentialfrei ausgefihrt sein.

Braun/Griin/Gelb/Schwarz | Die drei voreingestellten Geschwindigkeiten/Leistungen (Presets) 1-2-3 kdnnen
Uber die Eingange schaltend (Dauersignal) aktiviert werden. Die externen
Schaltkontakte missen potentialfrei ausgefuhrt sein.

Rot/Schwarz Der Stopp-Eingang kann separat, z.B. zum Anschluss eines Aus-Schalters
verwendet werden. Der externe Schaltkontakt muss potentialfrei ausgefuhrt
sein.

Violett/Blau Die Soll-Drehzahl/Leistung wird Uber einen Strom von 4..20 mA eingestellt.

Orange/Blau Die Soll-Drehzahl/Leistung wird Gber eine Spannung von 0..10 V eingestellt.

Grau/Weily/Schwarz Zur Ansteuerung der Pumpe tber RS485 mit Modbus RTU Protokoll

Verdrahtungsbeispiele sind unter "Verdrahtungsbeispiele fiir verschiedene Presets" zu finden.

Werden mehrere Eingange gleichzeitig geschlossen, werden sie in folgender Reihenfolge ausgeflihrt:

Stopp-Eingang
Preset 3
Preset 2
Preset 1

PN

Niedrig Hoch
Prioritat

Preset 3

WG27.50.264-1- P

Die Eingange zur externen Ansteuerung missen im EinstellungsmenU aktiviert und eingestellt werden. Details
sind in den folgenden Unterkapiteln zu finden.

Ist die Funktion ,,Priming“ aktiviert, startet die Pumpe aus dem Stillstand heraus immer mit der eingestellten
Ansaug-Drehzahl/-Leistung (Priming). Erst nach Ablauf der Ansaugzeit schaltet sie auf die gewiinschte Fest-
Drehzahl/-Leistung (Priming).

Im laufenden Betrieb werden die Werte direkt angefahren.

Wird die externe Ansteuerung nicht benétigt, missen die Kabelenden isoliert werden.

FUr das problemlose Zusammenspiel mit Peripheriegeraten, wie z.B. Elektrowarmetauscher oder
Dosieranlagen, wird der Einbau eines Stromungswachters mit entsprechender Auswerteeinheit empfohlen.
Damit kann auch eine Stérmeldung ausgegeben werden.

Um Fehlfunktionen im Motor zu vermeiden, missen folgende Punkte unbedingt beachtet werden:

. Die Steuerleitung muss fachlich korrekt verlegt werden. Eine Montage parallel zur eigenen Netzleitung
oder anderen Verbrauchern muss vermieden werden.

Sollten die Steuerleitungen verlangert werden, kdnnen Stér-Spannungen an die Eingénge gelangen.
Diese mussen zum Beispiel durch Abschirmung verhindert werden. Die Abschirmung soll nur motorseitig
mit PE verbunden werden.

Die Netzkabel verschiedener Betriebsmittel sollen nicht am gleichen Versorgungsstrang betrieben werden.

12 DE 766.2260.118 PDF' RE/SPN 032025



Verdrahtungsbeispiele fiir verschiedene Presets
Verdrahtung uber digitale Eingdnge mit Schaltimpulsen

Externe Steuerung
Preset 1

Preset 2

Steuerkabel
10-adrig

| o-Preset3

DI3 Preset3

Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) ; Digital In (potentialfrei)
Stopp-Kontakt A SchlieBer (NO) zum Stoppen

- )

L

L

o
x]
Lt

Die Festdrehzahlen/Werte werden Uber kurze Schaltimpuls aktiviert. Die Ansteuerung mit Schaltern ist ebenso
moglich, es werden dann nur die Schaltflanken ausgewertet.

Zum Stoppen der Pumpe ist ein Schaltimpuls am ,Digital In 4 (Stopp) ndtig.

= Grafik fur Prioritat beachten.

Verdrahtung liber digitale Eingange mit Schaltern

In dieser Konfiguration wird kein Stopp-Kontakt bendétigt. Die Festdrehzahlen sind aktiv, solange der jeweilige
Kontakt geschlossen ist.

______________________________

Externe Steuerung
Preset 1

DI1

Preset 2

Steuerkabel
10-adrig

Preset 3

Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) =1 Digital In (potentialfrei)
Stopp-Kontakt O mok Kein Stopp-Kontakt

Sollwertvorgabe liber die analogen Eingange
Die Drehzahl und die Leistung der Pumpe kdnnen alternativ Uber die zwei analogen Eingange eingestellt
werden.

0..10V
4.20 mA

Dabei wird der Soll-Wert fur die Drehzahl oder die Leistung stufenlos Gber eine Spannung (0..10 V) oder einen
Strom (4..20 mA) vorgegeben. Die Pumpe tibernimmt den Sollwert in Stufen von 10 min-! bzw. in Stufen von
1 %.

Es darf nur eine der beiden Schnittstellen angeschlossen werden.

032025 766.2260.118 PDF' RE/SPN DE 13



Sollwert-Vorgabe liber die 4..20 mA Schnittstelle

Externe Steuerung

: +

Einstellbare
: | Stromquelle
E 4.20 mA

4.20 mA

Steuerkabel
10-adrig

AGND

Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)

Externe Ansteuerung (Inputs) E A Sollwertvorgabe mit Strom | = 4..20 mA
Stopp-Kontakt Y Kein Stopp-Kontakt
Sollwert-Vorgabe liber die 0..10 V Schnittstelle
o Externe Steuerung 5
0.10V =0 |
Einstellbare
Steuerkabel ! Spannungsquelle!
10-adrig : 0.10V |
Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) Lo Sollwertvorgabe mit Spannung U =0..10 V

Stopp-Kontakt Ty = Kein Stopp-Kontakt

Optional kann fiir beide analoge Eingange der Stopp-Kontakt sowohl als Offner als auch als SchlieRer
verwendet werden.

L Externe Steuerung” i
0.10V =0 !
: Einstellbare
! Spannungsquelle !
Steuerkabel : 0.10V
10-adrig : - :
Stopp :
Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) Floom Sollwertvorgabe mit Spannung U = 0..10 V
Stopp-Kontakt O oaF Offner (NC) zum Stoppen

In diesem Beispiel stoppt die Pumpe, sobald der Stopp-Kontakt gedffnet wird, unabhangig davon, was fir ein
Signal am analogen Eingang anliegt.
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Externe Steuerung

Einstellbare
Stromquelle
4.20 mA

Steuerkabel
10-adrig

Stopp

Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) E Sollwertvorgabe mit Strom | = 4..20 mA
Stopp-Kontakt 0oL Schlief3er (NO) zum Stoppen

In diesem Beispiel stoppt die Pumpe, solange der Stopp-Kontakt geschlossen ist.

Einstellungen in der externen Steuerung

In der externen Steuerung muss entsprechend den Einstellungen in der Pumpe folgendes eingestellt werden:
. Drehzahlbereich (0..3000 min-') oder Leistungsbereich (0..100 %)

. analoge Schnittstelle 0..10 V oder 4..20 mA

Stehen in der externen Steuerung Strom- und Spannungs-Ausgénge zur Verflgung, ist die 4..20 mA
Schnittstelle zu bevorzugen.

Der Wertebereich wird in der externen Steuerung meistens ber die Zuordnung des minimal- und des maximal-
Wertes vorgegeben.

= Anleitung der externen Steuerung beachten.

Einstellungen der Schnittstelle:

Schnittstelle 4..20 mA 0..10V

Signal min. 4 mA ov

Signal max. 20 mA 10V
Einstellungen des Sollwertes:

Schnittstelle Drehzahl Leistung

Sollwert min. 0 min-! 0 %

Sollwert max. 3000 min-! 100 %

Die Pumpe startet im Drehzahlmodus bei einem Vorgabewert ab ca. 100 min-' mit der Mindest-Drehzahl von
600 min-'.
Im Leistungsmodus startet die Pumpe ab ca. 3,3 % mit der Mindestleistung von 5 %.
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Im oberen und unteren Bereich sind zur Erhéhung der Betriebssicherheit kleinere Toleranzen bertcksichtigt, so
dass es zu geringen Abweichungen (<= 40 min-') gegeniiber dem Vorgabewert kommt.

[min] [%]

100
3000 =

50 A

g g
E £
3 S
© 1500 ¢
3 3
= =)
8 H
3 2
S 3
-- Sollwert
— lIstwert
6007 -- Sollwert
Istwert
- 5 1
T T T T
T T T
0 100 600 1500 3000 [min’] 0 35 50 100 [%]
Drehzahl-Vorgabe der externen Steuerung Leistungs-Vorgabe der externen Steuerung

T T T [mA] T T ™ [MA

4 12 20 4 12 20

T T - M T T — M

0 5 10 0 5 10

Sollwertvorgabe liber Modbus RTU
Die Pumpe kann iber die RS485 Daten-Schnittstelle mit dem Modbus RTU-Protokoll gesteuert werden.

L Externe Steuerung ;
‘ A :
A O !
' RS485 modbus- '
_ B RTU :
Steuerkabel
10-adrig ‘ '
i GND 5
Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) Fhus Digital In (potentialfrei)
Stopp-Kontakt O mak Kein Stopp-Kontakt
"""""" Externe Steuerung |
A i
RS485 modbus-
B RTU :
Steuerkabel
10-adrig ‘
| :
Stopp
GND :
Konfiguration der Pumpe (Siehe "Bedienung" auf Seite 9)
Externe Ansteuerung (Inputs) Fhus Digital In (potentialfrei)
Stopp-Kontakt 0ol Schliefer (NO) zum Stoppen
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Modbus Parameter

RW = read write
RO = read only

Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

Ubersicht méglicher Betriebs- und Fehlermeldungen
Ist ein Fehler aufgetreten, schaltet der Motor dauerhaft ab und es wird eine Fehlermeldung angezeigt.
Ausnahme: "Unterspannung" beim Ausfall oder Abschalten der Netzversorgung. Bei diesem Fehler startet der
Antrieb beim nachsten Einschalten (erreichen der Mindest-Spannung) der Netzspannung neu.

Tritt ein Defekt auf, so ist die Anlage von der Spannungsversorgung zu trennen. Siehe Kapitel 2.2 der
Originalbetriebsanleitung "Normal und selbstansaugende Pumpe mit/ohne Kunststofflaternen-Ausfiihrung

(-AK)".

Fehler-Nr. Beschreibung

Err 1 Unterspannung Zwischenkreis

Err2 Uberspannung Zwischenkreis

Err3 Netzspannung zu niedrig / zu hoch

Err4 Temperatur an Leistungselektronik zu hoch
Err5 Ubertemperatur Motor

Err7 Uberstrom Elektronik

Err 10 Strommessung fehlerhaft

Err 20 Abbruch beim Anlauf, Uberlastung

Err 64 Kurzschluss Elektronik

Err 97 Gleichzeitiges Auftreten mehrerer Fehler
Err 98 Verbindung zum Bedienteil fehlerhaft
OLoAd Uberlastung / Ubertemperatur des Motors

Die folgenden Aufzéhlungen beziehen sich auf die mitgeltenden Dokumente!
Deckel/Saugsieb demontieren bzw. montieren

W72.40.007-1-P
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NOTICE

Related Documentation

The additional information compiled in this data sheet must be kept together with the original operation manual
for "Non-self-priming and self-priming pumps with/without plastic lanterns" and must be accessible to the
relevant personnel at all times.

Glossary
TD Technical data
Sa Inlet connection
Da Outlet connection
d-Saug Recommended diameter of the suction line up to 5 m
d-Druck Recommended diameter of the pressure line upto 5 m
max. L Maximum length of the pump
D Density
P+ Power input
P Power output
I Rated current
Lpa ¢ m) Sound pressure level at 1 m measured in accordance with DIN 45635
Lwa Acoustic capacity
m Weight
WSK Built-in or external overload switch
PTC PTC resistor
Hmax. Total dynamic head
SP Self-priming
Hs; Hz Geodetic head between water level and pump
Hs Total suction head
Hz Total dynamic head with flooded suction
IP Type of motor enclosure
W-KI Class of insulation
n Motor speed
P-GHI 2.5 bar max. casing pressure/system pressure
T Water temperature
° Yes
o No
T/°C Clarification of the max. water temperature 40 °C (60 °C): 40 °C = the max. water temperature
allowed according to the GS approval. (60 °C) = the pump is designed to withstand a max.
water temperature of 60 °C.
1~/3~ Suitable for continuous operation at
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
For standard voltage in accordance with DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Menu structure

. Priming
gl e il Priming of
¢ = S Priming 1 to 10 minutes
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Stopp-Kontakt

o omoE Stop contact with no function
L Make (NO) contact for stopping

Break (NC) contact for stopping

Funktion
i Speed
= F  Power

Refer to the chapters "Operation"and "Configuration of parameters"for a description of the screen graphics.
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Default setting

Speed/performance which can be set:
Priming time which can be set:

External controlling:
Switching behaviour Input "0":
Baud rate “br”:

600..3000 min-* (in 10 min™" steps)
oFF, 1..10 Min. (in 1 min. steps)

Function Constant speed * Constant performance
Preset: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2400 min- 2=80%
3 =2850 min- 3=100 %
Priming speed/Priming performance: |= 2850 min-' =100 %
Priming time: = 5 minutes = 5 minutes

5..100 % (in 1 % steps)

oFF, 1..10 Min. (in 1 min. steps)

[
(]

* Constant speed is the default setting.

User interface

1 2 3 :to selection of the preset speeds/performance level (Preset).

4 o BADU I User interface:
@\ ————— Energy Saving Inverter Motors
‘WEEE
‘1235/: setup.
®\C wo W A .‘j/@ (4) s : to set the parameters.
N 4

(1) LED display: displays the current speed/performance of the motor.

(3) wo : to display the current consumption and select the menu points in the

(5) ‘v A :tochange the speed/performance/parameters
(6) @: to stop the motor.

The preconfigured presets can be selected with the "1

If the pump activates from a complete standstill, it starts up in priming mode (if this is

activated) and subsequently runs at the selected preset.

DO 6 6 As long as the pump is in the priming phase a bar moves in the first position on the
Y . display from the lower, through the middle to the upper position.

\ ) | Presets are activated directly without priming.

The motor is stopped by pressing the . button. The "Power" LED flashes and the
o 5 BADY' display shows = F F .

If analog control or an RS485 is configured in the parameters, reactivation can be
achieved with button ‘1 of the external input to start the motor.

o ~ The software version -~ L. - is displayed briefly when the supply voltage
»»»»» is switched on.
D ¢ © ©
wno W .
\_ J
Operation
T Operation:

2 or 3 buttons.

( aamne ) | Settings of presets:
" e | | The desired preset is selected using the ‘1

value is changed with the 'w A buttons. The configured value is saved directly and
the desired preset started in the case of renewed selection.

2 and 3 buttons, following which the

0 Notice: The preset cannot be changed during the priming phase (priming).
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The pump current power requirements are shown in watt (F 7 [7) in the display
when the wo button is pressed.
When pressed again, the speed or performance in % is displayed.
The control unit's display switches off after three minutes without action.
o Notice: After a voltage drop the pump automatically starts up again with the speed/performance last
set, or remains stopped if it had been stopped beforehand.
Configuration of parameters
(o “pgaby: N | Setting the parameters:
- | | You can change to the setup menu by pressing the ‘s button for 3 seconds. There the
wo button can be used to scroll through the menu.
The left-hand positions on the display illustrate the current menu item, while the right-
01 2 3 < hand positions indicate the associated setting.
If the s button is pressed within the menu, all the changed values are stored and the
w v A@ setup menu exited. The text 5 £ = ~ i5 shown in the display.
If you press the .button, the setup menu is exited without the changed values being
[ o ¥ BaDU \ | stored.
12 3 s
wno W A .
-«
(o % papur \ | Priming parameters (Priming):
| | The time during the suctioning phase is set with menu item & .
£ = FF =no priming phase
Parameters: oFF, 1 - 10 minutes
1 2 3 s The speed or power are defined with menu item ~ or 7 (during power control).
w0 W A .
.
(o % BaDU " | Digital Inputs: ~
| | External controlling can be activated or deactivated with the menu item = .
o F F = deactivated (only the control panel is activated)
o/ = digital inputs (potential-free) activated
DO 6 E L{ /= Analog input 0..10 V
. :
Y ‘ i m,_— Analog input 4..20 mA
\ ) | b5 = RS485 Modbus-RTU
(o <« paDU \ | Slave ID:
s The Modbus RTU slave ID can be configured in menu item = .
Configurable from 1 - 32
12 3 'S
wno W A .
-«
(o «BADU \ | Baud rate:
" roiwe___ | | The baud rate for communication with Modbus RTU can be configured in menu item &
br 55140
k- L2 =14400
‘i 2 3 < b~ 13 =19200 (default setting)
b 04 =38400
w v A @ k- 0% =57600
. / ) Tt —
- 05 =115200
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a1 | Switching behaviour "0" (stop):
s The switching behaviour of the digital input L (stop) can be changed by using the menu
item {. The external stop functions for all control options.
o £ = the external stop contact is deactivated. Breaking the GND contact is adequate
» o o for stopping in “Digital” control mode.
® @ . c L= (closer/NO) the motor is stopped at a closed stop contact.

= - = (opener/NC) the motor is stopped at an open stop contact.

|

( . \ | Function:
oy g s In the menu item F~ you can change between constant speed and constant

r1: constant speed = setting the speed in rpm
12 3 s F: constant performance = setting the performance in %

4 \ | Resetting:
s The motor is reset to the factory setting when the w~ button is pressed for at least

10 seconds. The motor stops and ~ £ 5 £ & is displayed.

HE © €

nro W A .

./

The pump should be activated and deactivated using the keypad or via the control cable (inputs) provided for
this purpose. The mains voltage should not be interrupted to achieve this. This can be realised via a

BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink or a coupling relay. Switching using mains voltage places a
burden on the electronics and may lead to premature failure of the pump.

Connection of external control systems

A 10-wire cable with open ends (wires) is provided for external control of the pump. Please refer to the following
image for the assignment of individual wires to the functions.

{ N
Violet 4.20 mA Brown Digital In 1 (DI1)
Orange 0..10V Green Digital In 2 (DI2)
Blue AGND Yellow Digital In 3 (DI3)
Grey RS485-A Red Digital In STOP
White RS485-B Black GND
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Connection options

Brown/Green/Yellow/Red/ The three preconfigured speeds/outputs (presets) 1-2-3 can be be activated by
Black button via the inputs (impulse signal). The additional STOP input is required for
stopping. The external switch contacts should be of a potential-free design.

Brown/Green/Yellow/Black | The three preconfigured speeds/powers (presets) 1-2-3 can be be activated by
switch via the inputs (continuous signal). The external switch contacts should
be of a potential-free design.

Red/Black The STOP input can be used separately (e.g. for connection of an off switch).
The external switch contact should be of a potential-free design.

Violet/Blue The target speed/power is configured using a current of 4..20 mA.

Orange/Blue The target speed/power is configured using a voltage of 0..10 V.

Grey/White/Black To control the pump via RS485 with Modbus RTU protocol

Wiring examples can be found in "Wiring examples for different presets".

If several inputs are simultaneously connected, they are realised in the following sequence:

STOP input
Preset 3
Preset 2
Preset 1

HpoODN -~

Low High
Priority

Preset 3

WG27.50.264-2- P

Inputs for external control need to be activated and configured in the Settings menu. Details can be found in the
following subsections.

NOTICE

If the “Priming” function is activated, the pump always starts from a complete standstill with the configured
priming speed/power (Priming). It only switches to the desired fixed speed/power (Priming) after the priming
time expires.

The values are started directly during active operation.

The cable ends should be insulated if the external control system is not required.

NOTICE

For easy interaction with peripheral devices such as electric heat exchangers or dosing systems, installing a
flow monitor with the appropriate evaluation unit is recommended. This can also output a fault message.

NOTICE

The following items must be observed to avoid motor malfunctions:

. The control cable must be laid in a technically correct manner. Installation parallel to your own power cable
or other consumers must be avoided.

Interference voltage may reach the inputs if the control cables need to be extended. This should be
avoided by, for example, shielding. Shielding should only be connected with PE on the motor side.

The power cables of different operating equipment should not be operated on the same supply line.
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Wiring examples for different presets
Wiring via digital inputs with switching pulses

External control
Preset 1

Preset 2

10-wire
control cable

o 1

Preset3

Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) = Digital In (potential-free)
Stop contact

- Make contact (NO) for stopping

Fixed speeds/values are activated via short switching pulses. Control is also possible using buttons, with only
the switching edges being evaluated in this case.

A switching pulse is required on “Digital In 4” (STOP) to stop the pump.
= Observe diagram for priority.

Wiring via digital inputs with switches
No stop contact is required in this configuration. Fixed speeds are active as long as the respective contact is
closed.

______________________________

External control
Preset 1

DI1

Preset 2

10-wire

DI 3
control cable \/

Preset 3

Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) == Digital In (potential-free)
Stop contact OomoE No stop contact

Setpoint setting via analog inputs
Alternatively, the speed and power of the pump can be configured via the two analog inputs.

0..10V
4.20 mA

The setpoint value for the speed or power is continuously specified in this case via a voltage (0..10 V) or
current (4..20 mA). The pump assumes the setpoint in stages of 10 rpm or in stages of 1 %.

Only one of the two interfaces should be connected.
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Setpoint specification via the 4..20 mA interface

External control

4.20 mA

+

adjustable
: | power source !
E 4.20 mA |

10-wire
control cable

AGND

Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) E o Setpoint specification with current | = 4..20 mA
Stop contact 0 omaE No stop contact

P External control 5
0.10V =0 |
s . s
] ! adjustable !
10-wire ! voltage source !
control cable ! 0.10 V !
Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) Lo Setpoint specification with voltage U = 0..10 V
Stop contact O ook No stop contact

Optionally, the stop contact can be used as a NC contact and NO contact for both analog inputs.

LT External control i
0.10V 0 + :
: adjustable
voltage source !
10-wire ! 0.10V
control cable : - !
STOP 5
Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) U oom Setpoint specification with voltage U = 0..10 V
Stop contact O oaF Break contact (NC) for stopping

The pump stops in this example as soon as the stop contact breaks, regardless of the type of signal applied to
the analog input.
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10-wire
control cable

4.20 mA

AGND

External control

adjustable

4.20 mA

STOP

power source

Configuration of pump (See "Operation" on page 20)

External control (inputs) c
Stop contact o

( -
[

)
PN

Setpoint specification with current | = 4..20 mA
Make contact (NO) for stopping

The pump stops in this example for as long as the stop contact is made.

Settings in the external control system
The following must be configured in the external control corresponding to the settings in the pump:
»  Speed range (0..3000 rpm) or power range (0..100 %)
*  Analog interface 0..10 V or 4..20 mA

If current and voltage outputs are available in the external control system, preference should be given to the

4..20 mA interface.

The range in the external control system is usually prescribed through the assignment of a minimum and

maximum value.

= Observe the external control system instructions.

Interface settings:

Interface 4..20 mA 0..10V

Signal min. 4 mA ov

Signal max. 20 mA 10V
Setpoint value settings:

Interface Speed Power

Min. setpoint 0 rpm 0 %

Max. setpoint 3000 rpm 100 %

The pump starts in speed mode with a default value of approx. 100 rpm and minimum speed of 600 rpm.
The pump starts in power mode from approx. 3.3 % with a minimum output of 5 %.
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Minor tolerances are taken into account in the upper and lower range to enhance operational safety, meaning

that minor deviations (<= 40 rpm) occur relative to the default value.

[rpm] [%)

3000 100 4

3 £
§ 1500 % 50
-- Setpoint
600 - = Actual value -
-- Setpoint
Actual value
- 5 =
0 100 6(I)O 15'00 3600 [rpm] 0 3I,5 i 5IO 1:)0 [%]
Speed specification of external control Power specification of external control
T T T [mA] T T - [MmA
4 12 20 4 12 20
L) L) L] M L) L) L) M
0 5 10 0 5 10
Setpoint setting via Modbus RTU
The pump can be controlled via the RS485 data interface with the Modbus RTU protocol.
L External control ;
: A :
A O !
' RS485 modbus- '
5 : B RTU :
10-wire : ;
control cable ' '
i GND 5
Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) Fohuk Digital In (potential-free)
Stop contact [ No stop contact
"""""" External control
A :
RS485 modbus-
B RTU :
10-wire 5
control cable ‘
| :
STOP :
GND !
Configuration of pump (See "Operation" on page 20)
External control (inputs) [ Digital In (potential-free)
Stop contact ool Make contact (NO) for stopping
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Modbus Parameter
RW = read write

RO = read only
Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

Overview of possible operating and error messages

If an error occurs, the motor switches off permanently and a message is displayed. Exception: "Under voltage"
if there is a failure or the power supply switches off. In the case of this error, the drive starts during the next
reactivation of the mains voltage (when minimum voltage is achieved).

If a defect occurs, the system must be disconnected from the power supply. See chapter 2.2 of the original
operating manual "Non self-priming and self-priming pumps with/without plastic lanterns (AK version)".

Error No. Description

Err 1 Undervoltage intermediate circuit

Err2 Overvoltage intermediate circuit

Err3 Supply voltage too low/too high

Err4 Temperature at the power electronics too high
Err 5 Overtemperature motor

Err7 Overcurrent electronics

Err 10 Current measurement faulty

Err 20 Abortion during start-up, overload

Err 64 Short-circuit electronics

Err 97 Simultaneous occurrence of several errors or faults
Err 98 Connection to the control unit faulty

OLoAd Motor overload / overtemperature

The following points refer to the related documentation!
Installing or removing the cover/strainer basket

W72.40.007-1-P
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AVIS

Documents applicables

Le présent document technique comprend la notice d’utilisation originale pour pompes non auto-amorgantes ou
auto-amorgantes, avec/sans lanterne plastique (version AK). Il est recommandé de le tenir accessible aux
personnes chargées de l'utilisation et de la maintenance.

Glossaire

TD Données techniques

Sa Raccordement aspiration

Da Raccordement refoulement

d-Saug Diamétre recommandé pour la conduite d’aspiration jusqu’a 5 m

d-Druck Diamétre recommandé pour la conduite de refoulement jusqu’a 5 m

max. L Longueur maximale de la pompe

D Densité

P+ Puissance électrique absorbée

P2 Puissance restituée

I Intensité nominale

Lpa (1 m) Niveau de pression acoustique a un métre de distance. Mesures effectuées conformément a
DIN 45635

Lwa Intensité sonore

m Poids

WSK Disjoncteur thermique intégré dans le bobinage ou disjoncteur de protection moteur

PTC Thermistor PTC

Hmax. Hauteur manométrigue maximale

SP Auto-amorgante

Hs; Hz Hauteur géodésique entre le niveau d'eau et la pompe

Hs Hauteur d'aspiration maximale

Hz Hauteur maximale en alimentation

IP Classe de protection

W-KI Classe d'isolement

n Vitesse de rotation

P-GHI 2,5 bar de pression maximale a l'intérieur du carter/ pression maximale de I'équipement

T Température de l'eau

° Oui

o Non

T/°C Informations sur la température de I'eau 40 °C (60 °C): 40 °C = valable pour une température
maximale en conformité avec le sigle GS. (60 °C) = Cependant, la pompe est facilement
utilisable/ étalonnée pour une température maximale de I'eau de 60 °C

1~/3~ Adaptée pour un fonctionnement continu a
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 -725V/380-420V 5%
Appropriée a une tension conforme aux normes DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Structure du menu

Priming
EoFF Arrét Priming
E % Priming 1 2 10 minutes
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Priming Speed / Power
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=
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— B E— Externe Ansteuerung (Inputs)
~- Arrét pilotage externe
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o analogique 0..10 V
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= T« Modbus RS485
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Funktion
F m Speed

= ' Power

Une description des graphiques d’écran est indiquée aux chapitres "Utilisation"et "Réglage des paramétres".
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Préréglage

Vitesses/Puissances réglables :

Temps d'amorgage réglable :

600..3000 min-' (par pas de
10 min-)

oFF, 1..10 Min. (par pas de
1 Min.)

Fonction Vitesse de rotation constante * |Puissance constante
Preset : 1 =2000 min-’ 1=60%
2 = 2400 min-! 2=80%
3 =2850 min-' 3=100 %
Vitesse d’amorgage/Puissance d’amorgage : |= 2850 min-" 100 %
Temps d’amorgage : = 5 minutes = 5 minutes

5..100 % (par pas de 1 %)

oFF, 1..10 Min. (par pas de
1 Min.)

Commande externe:

Vitesse de transmiss

Comportement de commutation entrée "0": |7

i
ion « br» : 03 o

* La fonction <<Vitesse de rotation constante>> correspond au réglage d'usine.

Interface utilisateur

-

T — N Interface de commande:
(1) Afficheur LED: indique la vitesse de rotation/la puissance actuelle du
&*___m moteur.
@ (2) 1 ‘2 '3 :poursélection des vitesses de rotation/puissances
N B & & ® prédéfinies (Preset)
G—= 4 v @ .//@ (3) o : pour I'affichage de la consommation instantanée et la sélection des
x4 )

points de menu dans le setup

(4) ‘s : pour régler les parametres
(5) v A :pour modifier la vitesse de rotation/puissance/parameétres

(6) .: pour arréter le moteur

o BADU"

POWER

Energy Saving Inverter Motors

) o o

o

12 3 'S

no W A . /

R A la mise sous tension, la version du logiciel apparait brievement a I'écran
Ix¥ i
oLy

Utilisation

a0
e 2 BADY'

Commande:

A l'aide des touches ‘1 2 ou '3, il est possible de sélectionner les Presets préréglés.
Si la pompe démarre a partir de I'arrét, elle fonctionne en mode d’aspiration (Priming)
(dans la mesure ou celui-ci est activé) et ensuite avec le Preset sélectionné.

Tant que la pompe se trouve dans la phase d'aspiration, une barre se déplace a I'écran
de la position inférieure a la position supérieure en passant par la position médiane.
Durant le fonctionnement, les Presets sont atteints directement, sans mode
d’aspiration.

En appuyant sur la touche ‘ le moteur est arrété. La LED "Power" clignote et I'écran
affiche = - F.

En cas de réglage d’un pilotage analogique ou de RS485 dans les parametres, I'entrée
externe peut étre réactivée a 'aide de la touche ‘1 pour démarrer le moteur.
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POWER

BADU’

Energy Saving Inverter Motors

Réglage des Presets :

A l'aide des touches ‘1 2 et 3, il est possible de sélectionner le Preset souhaité et
de modifier ensuite la valeur a I'aide des touches ‘'w A . La valeur réglée est
enregistrée directement et utilisée en cas de nouvelle sélection du Preset souhaité.

Indication : il est impossible de modifier le Preset pendant la phase d’aspiration (Priming).

En appuyant sur la touche o , la puissance instantanée de la pompe en watts est
affiché a I'écran (5 7.0 L).
En appuyant sur la touche encore une fois, la vitesse de rotation ou la puissance en %

réapparaissent.

L'écran de la commande s'éteint aprés trois minutes sans action.

Indication : Aprés une coupure de tension, la pompe redémarre automatiquement a la vitesse de
rotation/la puissance réglée en dernier lieu ou reste a I'arrét si elle avait été préalablement stoppée.

Réglage des paramétres

o
POWER

1

INFO

BADU’

Energy Saving Inverter Motors

5 O €

va@®

Réglage des parameétres:

En appuyant sur la touche 's pendant 3 secondes, on passe au menu Setup. On peut
faire défiler le menu avec la touche e .

Les positions a gauche de I'écran indiquent la rubrique du menu actuelle, les positions
a droite la valeur de réglage correspondante.

Si on appuie sur la touche 's dans le menu, toutes les valeurs modifiées sont
enregistrées et on quitte le menu Setup, le texte 5 - o~ = est affiché a I'écran.

En appuyant sur la touche ‘ on quitte le menu Setup sans enregistrement des
valeurs modifiées.

Parameétres d'amorgage (Priming) :

La durée pendant la phase d’aspiration est réglée a la rubrique & .

£ o F F = pas de phase d'amorgage

Parameétres: oFF, 1 - 10 minutes

La vitesse de rotation ou la puissance est définie a la rubrique du menu ~ ou F (sous
Régulation de la puissance).

o
POWER

BADU"

Energy Saving Inverter Motors

Entrées numériques:
Pour le point de menu =, la commande externe peut étre activée et désactivée.
o~ F = désactivée (seul le panneau de commande est activé)
) = entrées numeériques (libres de potentiel) activées
«r = Entrée analogique 0..10 V
«v = Entrée analogique 4..20 mA
& .5 = RS485 Modbus-RTU

[
i

ID esclave :
A la rubrique du menu /= , il est possible de régler I'ID esclave pour Modbus RTU.
Possibilité de réglage de 1 a 32
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Vitesse de transmission :

A la rubrique du menu k-, il est possible de régler la vitesse de transmission pour la
communication avec Modbus RTU.

- [ {=9600

14400

]

~
I nnmnn

-

-

y

g
(I

ey

e " | Comportement de commutation "0" (arrét): _
" Sous le point i/, le comportement de commutation de I'entrée numérique i (arrét) peut

étre modifié. L’arrét externe fonctionne pour toutes les possibilités de pilotage.
o £ = le contact d’arrét externe est désactivé. Avec le pilotage « Digital », 'ouverture

du contact GND est suffisante pour 'arrét.

D@ GGG
= L = (closer/NO) le moteur s’arréte lorsque le contact STOP est fermé.
A A . =~ = (opener/NC) le moteur s’arréte lorque le contact STOP est ouvert.

( \ | Fonction:
Dans le point de menu = possibilité de choisir entre la vitesse de rotation constante et

la puissance constante.

ri: Vitesse de rotation constante = réglage des rotations par minute en rpm
D O 6 € F: Puissance constante = réglage des puissances en %

e \ | Réinitialiser / Reset:
’ Si on appuie sur la touche w= pendant au moins 10 secondes, le variateur est

réinitialisé aux réglages d'usine. Le moteur s'arréte et I'écran affiche = £ 5 £ k.

@ © ©

wnro W A ‘

.~/

La mise sous et hors tension de la pompe doit étre réalisée via le clavier ou le cable de commande prévu a cet
effet (entrées). La tension de secteur ne doit pas étre interrompue pour cela. Ceci peut étre effectué par le biais
d'une commande BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink ou par le biais d'un relais de couplage. La
commutation via la tension de secteur sollicite I'électronique et peut entrainer une panne prématurée de la
pompe.

Raccordement de commandes externes

Un cable a 10 fils avec extrémité ouverte (fils) est prévu pour le pilotage externe de la pompe. L’affectation des
différents fils aux fonctions est indiquée sur l'illustration suivante.

( N
Violet 4.20 mA Brun Digital In 1 (DI1)
Orange 0..10V Vert Digital In 2 (DI2)
Bleu AGND Jaune Digital In 3 (DI3)
Gris RS485-A Rouge Digital In STOP
Blanc RS485-B Noir GND
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Possibilités de raccordement

Brun/Vert/Jaune/Rouge/ Les trois vitesses/puissances préréglées (Presets) 1-2-3 peuvent étre activées
Noir a l'aide d’interrupteurs via les entrées (signal d’impulsion). L’'entrée STOP
supplémentaire est nécessaire pour I'arrét. Les contacts de commutation
externes doivent étre sans potentiel.

Brun/Vert/Jaune/Noir Les trois vitesses/puissances préréglées (Presets) 1-2-3 peuvent étre activées
par commutation via les entrées (signal permanent). Les contacts de
commutation externes doivent étre sans potentiel.

Rouge/Noir L’entrée STOP peut étre utilisée séparément, par ex. pour le raccordement
d’un interrupteur d’arrét. Le contact de commutation externe doit étre sans
potentiel.

Violet/Bleu La vitesse de rotation/puissance de consigne est réglée via un courant de
4..20 mA.

Orange/Bleu La vitesse de rotation/puissance de consigne est réglée via une tension de
0..10 V.

Gris/Blanc/Noir Pour le pilotage de la pompe via RS485 avec protocole Modbus RTU

Des exemples de cablage sont indiqués a la section "Exemples de cablage pour différents Presets".

Lorsque plusieurs entrées sont fermées simultanément, elles sont exécutées dans 'ordre suivant :

Entrée STOP
Preset 3
Preset 2
Preset 1

HPOON -~

Faible Elevée
Priorité

Preset 3

WG27.50.264-3- P

Les entrées pour le pilotage externe doivent étre activées et réglées dans le menu de réglage. Consulter les
sous-chapitres suivants pour obtenir des détails.

AVIS

Lorsque la fonction « Priming » est activée, la pompe démarre toujours a partir de I'arrét avec la
vitesse/puissance d’aspiration (Preset) réglée. Ce n’est qu’a la fin de la durée d’aspiration qu’elle passe a la
vitesse de rotation/puissance fixe (Preset) souhaitée.

Durant le fonctionnement, les valeurs sont atteintes directement.

Les extrémités des cables doivent étre isolées si le pilotage externe n’est pas requis.

AVIS

Pour la parfaite interaction avec des périphériques tels que les échangeurs de chaleur électriques ou les
installations de dosage, le montage d’un contrdleur de débit avec une unité d’évaluation correspondante est
recommandé. L’émission d’'un message d’anomalie est également possible.

AVIS

Pour éviter les dysfonctionnements du moteur, tenir impérativement compte des points suivants :

. La pose du cable de commande doit étre effectuée dans les régles de I'art. Eviter toute installation
paralléle au cable d’alimentation ou a d’autres consommateurs.

Si les cables de commande sont rallongés, des tensions parasites peuvent apparaitre sur les entrées.
Elles doivent étre évitées par exemple a I'aide d’'un blindage. Le blindage ne doit étre relié au PE que du
c6té du moteur.

Les cables d’alimentation de différents équipements ne doivent pas étre utilisés sur la méme ligne
d’alimentation.
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Exemples de cablage pour différents Presets
Cablage via les entrées numériques avec impulsions de commutation

Commande externe
Preset 1

Preset 2

Cable de
commande
a 10 fils

o 1

Preset3

Configuration de la pompe (Voir "Utilisation", page 31)
- Digital In (sans potentiel)

Pilotage externe (entrées) =1
Contact d’arrét 0oL Contact a fermeture (NO) pour I'arrét

Les vitesses de rotation fixes/valeurs sont activées par une courte impulsion de commutation. Le pilotage a
l'aide d’interrupteurs est également possible, seuls les flancs de commutation sont alors évalués.

Pour arréter la pompe, une impulsion de commutation est requise sur « Digital In 4 » (STOP).

= Tenir compte du graphique pour la priorité.

Cablage via les entrées numériques avec interrupteurs

Aucun contact d’arrét n’est requis dans cette configuration. Les vitesses de rotation fixes sont activées tant que
le contact respectif est fermé.

______________________________

Commande externe

DI 1 o Preset 1 |
Preset 2
Cable de
d
commande DI3 Preset3

a 10 fils

Configuration de la pompe (Voir "Utilisation", page 31)
Pilotage externe (entrées) =1 Digital In (sans potentiel)
Contact d’arrét [ Pas de contact d’arrét

Définition de la valeur de consigne via les entrées analogiques
La vitesse de rotation et la puissance de la pompe peuvent également étre réglées via les deux entrées
analogiques.

0..10V
4.20 mA

La valeur de consigne pour la vitesse de rotation ou la puissance doit étre définie via une tension (0..10 V) ou
un courant (4..20 mA). La pompe reprend la valeur de consigne en paliers de 10 tr/min ou en paliers de 1 %.

Seule une des deux interfaces doit étre connectée.
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Définition de la valeur de consigne via l'interface 4..20 mA

4.20 mA

Cable de
commande
a 10 fils

Source de
| courantréglable
4.20 mA

AGND

Configuration de la pompe (Voir "Utilisation", page 31)
Pilotage externe (entrées) LY Définition de la valeur de consigne avec courant | =4..20 mA
Contact d’arrét o Pas de contact d’arrét

Définition de la valeur de consigne via l'interface 0..10 V

o Commande externe ;
0.10V =0 !
s : s
Cable de : Source de |
: tension réglable !
commande : 0.10V .
a 10 fils ! - -
AGND =0 ;
Configuration de la pompe (Voir "Utilisation", page 31)
Pilotage externe (entrées) E Lo Définition de la valeur de consigne avec tension U = 0..10 V
Contact d’arrét 0 ook Pas de contact d’arrét

En option, il est possible d'utiliser le contact d’arrét pour les deux entrées analogiques, aussi bien comme
contact a ouverture que comme contact a fermeture.

A Commande externe i
0.10V =0 + :
Source de
! tension réglable |
Cable de ! 0.10V :
commande ! - :
a 10 fils 5
STOP 5
Configuration de la pompe (Voir "Utilisation", page 31)
Pilotage externe (entrées) F Lo Définition de la valeur de consigne avec tension U = 0..10 V
Contact d’arrét 0 oaF Contact a ouverture (NC) pour 'arrét

Dans cet exemple, la pompe s’arréte dés que le contact d’arrét est ouvert, quel que soit le signal présent sur
I'entrée analogique.
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Cable de
commande
a 10 fils

4.

.20 mA

AGND

Commande externe
+

source de

4.20 mA

STOP

courantréglable

Configuration de la pompe (Voir "Utilisation", page 31)
Définition de la valeur de consigne avec courant | = 4..20 mA

Pilotage externe (entrées) £
Contact d’arrét

=

i

1]

Contact a fermeture (NO) pour I'arrét

Dans cet exemple, la pompe s’arréte dés que le contact d’arrét est fermé.

Réglages de la commande externe

Dans la commande externe, il faut régler les points suivants en fonction des réglages de la pompe :
. Plage de vitesse de rotation (0..3000 tr/min) ou plage de puissance (0..100 %)

. Interface analogique 0..10 V ou 4.

.20 mA

Si des sorties de courant et de tension sont disponibles dans la commande externe, privilégier I'interface

4.20 mA.

La plage de valeurs est définie généralement dans la commande externe via I'affectation de la valeur minimale

et de la valeur maximale.

= Tenir compte des instructions de la commande externe.

Réglages de ’'interface :

Interface 4..20 mA 0..10V

Signal min. 4 mA ov

Signal max. 20 mA 10V
Réglages de la valeur de consigne :

Interface Vitesse de rotation Puissance

Valeur de consigne min. 0 tr/min 0 %

Valeur de consigne max. 3000 tr/min 100 %

La pompe démarre en mode Vitesse de rotation avec une valeur de consigne a partir d’env. 100 tr/min et une
vitesse de rotation minimale de 600 tr/min.

En mode Puissance, la pompe démarre a partir d’env. 3,3 % avec une puissance minimale de 5 %.
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Dans les plages supérieure et inférieure, des tolérances plus étroites sont prises en compte pour augmenter la
sécurité de fonctionnement, de sorte qu'’il y a de faibles écarts (<= 40 tr/min) par rapport a la valeur de

consigne.
[tr/min] [%]
3000 4 100 4
§ 1500 ; 50 1
-- Valeur de consigne
600 T Valeurréelle 1 -- Valeur de consigne
Valeur réelle
- 5 =
0 100 e('m 15'00 3600 [tr/min] 0 3I,5 I 5;0 1;0 [%]
Définition de la vitesse de rotation de la commande externe Définition de la puissance de la commande externe
T T T [mA] T T - [MA
4 12 20 4 12 20
L] L] L] M L) L) L) M
0 5 10 0 5 10
Définition de la valeur de consigne via Modbus RTU
La pompe peut étre pilotée via I'interface de données RS485 avec le protocole RTU.
o Commande externe ;
: A :
A ;O !
' RS485 modbus- '
B ; B RTU
Cable de ! ;
commande !
a 10 fils ! :
i GND ;
Configuration de la pompe (Voir "Utilisation", page 31)
Pilotage externe (entrées) - Digital In (sans potentiel)
Contact d’arrét L Pas de contact d’arrét
L Commande externe |
A Lo A :
! RS485 modbus- E
; B RTU :
Cable de '
commande
a 10 fils I :
: STOP :
: GND !
Configuration de la pompe (Voir "Utilisation", page 31)
Pilotage externe (entrées) Fohuk Digital In (sans potentiel)
Contact d’arrét oo Contact a fermeture (NO) pour I'arrét
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Modbus Parameter

RW = read write
RO = read only

Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

Vue d'ensemble des messages de fonctionnement et de défauts possibles
Si un défaut est intervenu, le moteur s'arréte de maniére durable et un message d’erreur est affiché. Exception:
"Sous-tension" ; en cas de panne de courant ou de mise hors tension. En présence de cette erreur,
I'entrainement redémarrage a la prochaine activation (atteinte de la tension minimale) de la tension de secteur.
En cas de difetto, le systéme doit étre débranché de I'alimentation électrique. Voir chapitre 2.2 de la notice
d’utilisation originale pour "pompes non auto-amorgantes ou auto-amorgantes avec/sans lanterne plastique

(exécution AK)".

Défaut n° Description

Err 1 Sous-tension du circuit intermédiaire

Err 2 Surtension du circuit intermédiaire

Err 3 Tension de réseau trop basse / trop élevée

Err4 Température de I'électronique de puissance trop élevée
Err 5 Surchauffe du moteur

Err7 Surintensité de courant de I'électronique

Err 10 Mesure de courant défectueuse

Err 20 Interruption au démarrage, surcharge

Err 64 Court-circuit de I'électronique

Err 97 Apparition simultanée de plusieurs défauts

Err 98 Liaison défectueuse avec le module de commande
OLoAd Surcharge / Surchauffe du moteur

Les énumérations suivantes se rapportent aux documents d'accompagnement!
Monter/démonter le couvercle/le panier filtrant

W72.40.007-1-P
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LET OP

Relevante documenten

Bij deze pompgegevens hoort de originele gebruiksaanwijzing "normal en zelfaanzuigende pompen met/zonder
kunststof lantaarn (AK)". Deze moet voor het bedienings- en onderhoudspersoneel te allen tijde beschikbaar
zijn.

Woordenlijst
TD Technische gegevens
Sa Zuigaansluiting
Da Persaansluiting
d-Saug Aanbevolen diameter van de aanzuigleiding tot 5 m
d-Druck Aanbevolen diameter van de drukleiding tot 5 m
max. L Maximale lengte van de pomp
D Soortelijke massa
P+ Opgenomen vermogen
P2 Afgegeven vermogen
I Nominale stroom
Lpa ¢ m) Geluidsniveau gemeten bij 1 m. afstand volgens DIN 45635
Lwa Geluidsniveau
m Gewicht
WSK Wikkelingsbeschermingscontact of motorbeveiligingsschakelaar
PTC PTC-voeler
Hmax. Maximale opvoerhoogte
SP Zelfaanzuigend
Hs; Hz Geodetische hoogt tussen het waterniveau en de pomp
Hs Maximale zuighoogte
Hz Maximale hoogte bij toeloopbedrijf
IP Beschermingsklasse
W-KI Temperatuurklasse
n Toerental
P-GHI 2,5 bar maximale huisdruk/maximale systeemdruk
T Watertemperatuur
° Ja
o Nee
T/°C Verklaring watertemperatuur 40 °C (60 °C): 40 °C = max. watertemperatuur in combinatie met
het GS-keurmerk. (60 °C) = de pomp is geschikt voor een max. watertemperatuur van 60 °C
1~/3~ Geschickt voor continu gebruik bij 1~ 220 - 240 V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V = 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Voor normspanning volgens DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Menustructuur
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Priming

- oFF  Priming uit

g “~  Priming 1 tot 10 minuten
Speed / Power

Priming toerental in 1/min

Priming capaciteitin %

Externe Ansteuerung (Inputs)
Externe aansturing uit
Digitaal potentiaalvrij

o Analoog 0..10 V

Analoog 4..20 mA
Modbus RS485

Slave ID (RS485)

i { SlaveID1..32
Baudrate (RS485)

; {9600

14400

19200

38400

57600

115200
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=

Stopp-Kontakt

¥ Stop-contact geen functie

(NO) contact voor het stoppen sluiten
(NC) contact voor het stoppen opener

P
t L
I
Lt =
" _
Il

1

Funktion

i

- - Power

Speed

Een beschrijving van de schermafbeeldingen kun u vinden in de hoofdstukken "Bediening"en "Instellen van de

parameters".
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Standaardinstelling

Instelbare aanzuigtijd:

Instelbare snelheden/ capaciteiten:

600..3000 min-' (in stappen van
10 min-)

oFF, 1..10 Min. (in stappen van
1 Min.)

Functie Constant toerental * Constante capaciteit
Preset: 1 =2000 min-*! 1=60%

2 = 2400 min-! 2=80%

3 = 2850 min-' 3=100 %
Aanzuigsnelheid/ Aanzuigcapaciteit:  |= 2850 min-" =100 %
Aanzuigtijd: = 5 minuten = 5 minuten

5..100 % (in stappen van 1 %)

oFF, 1..10 Min. (in stappen van
1 Min.)

Externe aansturing:

Schakelgedrag ingang "0":
Baudrate "br": ¥
* De functie ,constant toerental® is de fabriekinstelling.

g

Bedieningspaneel

o S5 BADU" I Bedieningsinterface:
o (1) LED-display: geeft het huidige toerental/capaciteit van de motor aan.
! ‘* (2) 1 2 '3 :voorkeuze uit de vooraf ingestelde toerentallen/
@\ o, capaciteitsniveau (Preset)
™1 2 3 s -] O (3) w0 : voor weergave van het huidige verbruik en keuze van de menu
O v @& .//@ items in setup.
\_ L %

(4) ‘s : voor het instellen van parameters
(5) ‘v A :voor het wijzigen van het toerental/capaciteit/parameters

(6) Q: om de motor te stoppen

a BADU' R Bij het inschakelen van de netspanning verschijnt op het display kort de
B softwareversie ~~ £i.Lf -
1 2 3 'S
[N 4 A .
o /
Bediening

(o “papUr \ | Bediening:
Met de toetsen ‘1 2 of '3 kunnen de vooringestelde presets worden geselecteerd.

Start de pomp vanuit stilstand, start deze in de aanzuigmodus (priming) (voor zover
S, deze is geactiveerd) en daarna met de geselecteerde preset.
DO 6 6 Zolang de pomp zich in de aanzuigfase bevindt, loopt er op de eerste positie van het

display een streepje van de onderste, via de middelste naar de bovenste positie.

\ /)| Tijldens bedrijf worden de presets direct gebruikt, zonder aanzuigtijd.

— Met de toets .wordt de motor gestopt. De "Power"-LED knippert en het display toont
o 5 BADU' aoF F.

Is in de parameters een analoge aansturing of RS485 ingesteld, kan met toets ‘1 de

externe ingang weer worden geactiveerd, voor het starten van de motor.
@ © €
wno W A .
./
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Instellen van de presets:

Met de toetsen ‘1 2 en '3 wordt de gewenste preset geselecteerd en wordt de
waarde daarna met de toetsen ‘v A gewijzigd. De ingestelde waarde wordt direct
opgeslagen en gebruikt bij het opnieuw selecteren van de gewenste preset.

0 Aanwijzing: Tijdens de aanzuigfase (priming) kan de preset niet worden gewijzigd.

Door op de ' -toets te drukken wordt op het display het huidige vermogensverbruik
van de pomp weergegeven in Watt (& 7L0).
Door opnieuw te drukken wordt het toerental of het vermogen in % weer opnieuw

weergegeven.

Het display van de besturing schakelt na drie minuten zonder actie uit.

0 Aanwijzing: De pomp loopt na een stroomstoring automatisch weer met het laatst ingestelde
toerental/capaciteit of blijft stilstaan wanneer deze daarvoor werd gestopt.

Instellen van de parameters
(o “gapu .. ) |Instellen van parameters:
v | | Door gedurende 3 seconden op de s -toets te drukken, wordt het setup-menu
geopend. Daar kan met de o -toets door het menu worden gebladerd.
De linker posities op het display tonen het actuele menupunt, de rechter posities de
; 2 3 < bijpehorende instelwaarde.
Wanneer in het menu op de toets 's wordt gedrukt, worden alle gewijzigde waarden
o v AQ@ opgeslagen en wordt het setup-menu verlaten. Op het display wordt de tekst 5 = = - =
weergegeven.

Met de toets .wordt het setup-menu verlaten zonder de gewijzigde waarden op te
slaan.

Aanzuigparameters (Priming):

Onder het punt £ wordt de tijd tijdens de aanzuigfase ingesteld.

£ o F F =geen aanzuigfase

Parameters: oFF, 1 - 10 minuten

Onder het menupunt ~ of / (voor de vermogensregeling) wordt het toerental of het
vermogen vastgelegd.

Digitale ingangen:

Onder menuonderdeel £ kan de externe aansturing worden geactiveerd resp.
gedeactiveerd.

o F = = gedeactiveerd (alleen het bedieningspaneel is geactiveerd)

o/ = digitale ingangen (potentiaalvrij) geactiveerd

+~ = Analoge ingang 0..10 V

o T
Ln:u
pon
D 2
» o
5o
® &
9%
= -
9 3
QLo
g5
? a
A
=N
C o

3

>

J

Slave ID:

In het menupunt /= kan de instelling van de slave ID voor Modbus-RTU worden
uitgevoerd.

Instelbaar van 1 - 32
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Baudrate:
In menupunt &~ kan de baudrate voor de communicatie met Modbus RTU worden

~

o

h

S
DO )

Schakelgedrag "0" (stop):

Onder menuonderdeel i kan het schakelgedrag van digitale ingang i (stop) worden
gewijzigd. De externe stop werkt bij alle aansturingsmogelijkheden.

o £ = het externe stop-contact is gedeactiveerd. Bij de aansturing "Digitaal" is het
openen van het GND-contact voldoende voor het stoppen.

= L = (closer/NO) de aandrijving wordt gesloten als het stop contact/verbinding
gesloten is.

=~ = (opener/NC) de aandrijving gesloten is wanneer het stop contact/verbinding open

is.
(o “ aDU" \ | Functie:
" eeeew—— | | Inhet menu & kan tussen het constante toerental en de constante capaciteit gewisseld
S . . ~i: constant toerental = instellen van het toerental in min-
12 3 'S F': constante capaciteit = instellen van de capaciteit in %
wno W A .
.
(o «papyr \ | Resetten:
g Wanneer gedurende ten minste 10 seconden op de o -toets wordt gedrukt, wordt de
aandrijving gereset naar de standaardinstelling. De motor stopt en op het display staat
~ E ’:l E l‘:
12 3 s
neo W A .
.

Het in- en uitschakelen van de pomp moet plaatsvinden via het toetsenveld of via de hiervoor bestemde
besturingskabel (inputs). Hierbij mag de netspanning niet worden onderbroken. Dit kan gebeuren via een
BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLin of via een koppelrelais. Het schakelen via de netspanning belast
de elektronica en kan leiden tot vroegtijdige uitval van de pomp.

Aansluiting externe besturingen
Voor externe aansturing van de pomp is een 10-aderige kabel met open uiteinden (aders) voorzien. De
toewijzing van de individuele aders aan de functies kunt u vinden in de volgende afbeelding.

]

sl

Violet 4.20 mA Bruin Digitaal in 1 (DI1)
Oranje 0..10V Groen Digitaal in 2 (DI2)
Blauw AGND Geel Digitaal in 3 (DI3)
Grijs RS485-A Rood Digitaal in STOP
Wit RS485-B Zwart GND
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Aansluitmogelijkheden

Bruin/groen/geel/rood De drie vooringestelde snelheden/capaciteiten (presets) 1-2-3 kunnen via de
zwart ingangen achtereenvolgend (pulssignaal) worden geactiveerd. Voor het
stoppen is de extra STOP-ingang vereist. De externe schakelcontacten moeten
potentiaalvrij zijn uitgevoerd.

Bruin/groen/geelzwart De drie vooringestelde snelheden/capaciteiten (presets) 1-2-3 kunnen via de
ingangen schakelend (permanent signaal) worden geactiveerd. De externe
schakelcontacten moeten potentiaalvrij zijn uitgevoerd.

Rood/zwart De STOP-ingang kan separaat, bijv. voor het aansluiten van een uit-
schakelaar, worden gebruikt. Het externe schakelcontact moet potentiaalvrij
Zijn uitgevoerd.

Violet/blauw Het gewenste toerental/de gewenste capaciteit wordt via een stroom van
4..20 mA ingesteld.

Oranje/blauw Het gewenste toerental/de gewenste capaciteit wordt via een spanning van
0..10 V ingesteld.

Grijs/witzwart Voor aansturing van de pomp via RS485 met Modbus RTU protocol

Bedradingsvoorbeelden kunt u vinden via "Bedradingsvoorbeelden voor verschillende presets".

Worden meerdere ingangen tegelijkertijd gesloten, worden ze in de volgende volgorde uitgevoerd:

1. STOP-ingang
2. Preset 3
3. Preset 2
4, Preset 1
Laag Hoog

Prioriteit

Preset 3

WG27.50.264-4- P

De ingangen voor externe aansturing moeten in het instellingsmenu worden geactiveerd en ingesteld. Details
kunt u vinden in de volgende subhoofdstukken.

LET OP

Is de functie "Priming" geactiveerd, start de pomp vanuit stilstand altijd met het ingestelde aanzuigtoerental/de
ingestelde aanzuigcapaciteit (Preset). Pas na het verstrijken van de aanzuigtijd schakelt deze naar het
gewenste vaste toerental/de gewenste vaste capaciteit (Preset).

Tijdens bedrijf wordt direct gestart met deze waarden.

Is de externe aansturing niet nodig, moeten de kabeluiteinden worden geisoleerd.

LET OP

Voor een probleemloos samenspel met randapparatuur, bijv. elektrische warmtewisselaars of
doseerinstallaties, wordt het inbouwen van een stromingsbewaking met bijbehorende analyse-eenheid
aanbevolen. Hiermee kan ook een storingsmelding worden gegeven.

LET OP

Voor het voorkomen van storingen van de motor, moet absoluut rekening worden gehouden met de volgende
punten:

. De besturingsleiding moet vakkundig worden gelegd. Montage parallel aan de eigen netvoedingsleidingen
of andere verbruikers moet worden vermeden.

Moeten de besturingsleidingen worden verlengd, kunnen stoorspaningen ontstaan bij de ingangen. Deze
moeten bijvoorbeeld door afscherming worden verhinderd. De afscherming mag alleen aan de motorzijde
met PE worden verbonden.

De netkabels van de verschillende bedrijfsmiddelen mogen niet worden gebruikt via dezelfde
voedingsstrang.
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Bedradingsvoorbeelden voor verschillende presets
Bedrading via digitale ingangen met schakelpulsen

Externe besturing

o Preset 1 I

DI1

Preset 2

Besturingskabe
10-aderig

o 1

o/

Preset3

Configuratie van de pomp (Zie "Bediening" op bladzijde 42)
Externe aansturing (inputs) = Digitaal in (potentiaalvrij)
Stop-contact

- Maakcontact (NO) voor het stoppen

De vaste toerentallenwaarden worden geactiveerd via korte schakelpulsen. De aansturing met schakelaars is
eveneens mogelijk, dan worden alleen de schakelflanken in aanmerking genomen.

Voor het stoppen van de pomp is een schakelpuls bij "Digitaal in 4" (STOP) nodig.
= Houd rekening met de grafiek voor de prioriteit.

Bedrading via digitale ingangen met schakelaars

In deze configuratie is geen stop-contact nodig. De vaste toerentallen zijn actief, zolang het betreffende contact
is gesloten.

______________________________

Externe besturing
Preset 1

DI1

Preset 2

Besturingskabel

10-aderig DI3

Preset 3

Configuratie van de pomp (Zie "Bediening" op bladzijde 42)
Externe aansturing (inputs) - Digitaal in (potentiaalvrij)
Stop-contact [ Geen stop-contact

Voorinstelling van gewenste waarde via de analoge ingangen
Het toerental en de capaciteit van de pomp kunnen alternatief via de twee analoge ingangen worden ingesteld.

0..10V
4.20 mA

Hierbij wordt de gewenste waarde voor het toerental of de capaciteit traploos via een spanning (0..10 V) of een
stroom (4..20 mA) vooringesteld. De pomp neemt de gewenste waarde over in stappen van 10 min-', resp. in
stappen van 1%.

Slechts een van beide interfaces mag worden aangesloten.
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Voorinstelling van gewenste waarde via de 4..20 mA interface

Externe besturing
4.20 mA

l +

Instelbare
Besturingskabe ' | voedingsbron
10-aderig 4.20 mA

AGND

Configuratie van de pomp (Zie "Bediening" op bladzijde 42)
Externe aansturing (inputs) Elm Voorinstelling van gewenste waarde met stroom | = 4..20 mA

Stop-contact T Geen stop-contact

Voorinstelling van gewenste waarde via de 0..10 V interface

Externe besturing

0.10V O
Instelbare
Besturingskabel spanningsbron
10-aderig 0.10V

Configuratie van de pomp (Zie "Bediening" op bladzijde 42)
Externe aansturing (inputs) FLm Voorinstelling van gewenste waarde met spanning U = 0..10 V

Stop-contact [ Geen stop-contact

Optioneel kan voor beide analoge ingangen het stop-contact zowel worden gebruikt als breekcontact of als
maakcontact.

L Externe besturing i
0.10V =0 !
Instelbare
' spanningsbron !
: 0.10V
STOP 5
Configuratie van de pomp (Zie "Bediening" op bladzijde 42)
Externe aansturing (inputs) Lo Voorinstelling van gewenste waarde met spanning U = 0..10 V
Stop-contact 0 aF Breekcontact (NC) voor het stoppen

In dit voorbeeld stopt de pomp zodra het stop-contact wordt geopend, ongeacht het signaal dat aanwezig is bij
de analoge ingang.

032025 766.2260.118 PDF' RE/SPN NL 47



420 mA C """"" Externe besturing
Instelbare
! voedingsbron !
Besturingskabe - 4..20 mA
10-aderig : O
5 STOP ;
Configuratie van de pomp (Zie "Bediening" op bladzijde 42)
Externe aansturing (inputs) £ lom Voorinstelling van gewenste waarde met stroom | = 4..20 mA
Stop-contact ool Maakcontact (NO) voor het stoppen

In dit voorbeeld stopt de pomp, zolang het stop-contact gesloten is.

Instellingen in de externe besturing

In de externe besturing moet op basis van de instellingen in de pomp het volgende worden ingesteld:
»  Toerentalbereik (0..3000 min-') of capaciteitsbereik (0..100%)

*  Analoge interface 0..10 V of 4..20 mA

Zijn in de externe besturing stroom- en spanningsuitgangen beschikbaar, heeft de 4..20 mA interface de
voorkeur.

Het waardenbereik wordt in de externe besturing doorgaans via de toewijzing van de minimale en maximale
waarde vooringesteld.

= De handleiding van de externe besturing opvolgen.

Instellingen van de interface:

Interface 4..20 mA 0..10V

Signaal min. 4 mA ov

Signaal max. 20 mA 10V
Instellen van de gewenste waarde:

Interface Toerental Capaciteit

Gewenste waarde min. 0 min-! 0%

Gewenste waarde max. 3000 min-! 100%

De pomp start in de toerentalmodus bij een vooringestelde waarde vanaf ca. 100 min-' met het minimale
toerental van 600 min-'.

In de capaciteitsmodus, start de pomp bij ca. 3,3% met een minimale capaciteit van 5%.
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In het bovenste en onderste bereik is voor het verbeteren van de bedrijfszekerheid geen rekening gehouden
met toleranties, zodat geringe afwijkingen (<= 40 min-') t.o.v. de vooringestelde waarde kunnen ontstaan.

[min] [%]

3000 4 . 100 4

e £
£ g
Qo -
8 £
c n 50 9
s 1500 E
g 2
g g
e 8
-- Gewenste waarde
600 4 — Actuele waarde -
-- Gewenste waarde
Actuele waarde
- 5 =
T T T T T T T
0 100 600 1500 3000 [min] 0 35 50 100 [%]
Vooringestelde toerental van externe besturing Vooringestelde capaciteit van externe besturing
T T T [mA] T T ™ [MA
4 12 20 4 12 20
T T - M T T - M
0 5 10 0 5 10

Voorinstelling van de gewenste waarde via Modbus RTU
De pomp kan via de RS485 data-interface aangestuurd worden via het Modbus RTU-protocol.

o Externe besturing ;
: A :
A ;O !
' RS485 modbus- '
B ; B RTU
Besturingskabel
10-aderig :
: GND ;
Configuratie van de pomp (Zie "Bediening" op bladzijde 42)
Externe aansturing (inputs) Fohuk Digitaal in (potentiaalvrij)
Stop-contact [ Geen stop-contact
"""""" Externe besturing |
A :
RS485 modbus-
B RTU :
Besturingskabe :
10-aderig
I ;
STOP :
GND :
Configuratie van de pomp (Zie "Bediening" op bladzijde 42)
Externe aansturing (inputs) [ Digitaal in (potentiaalvrij)
Stop-contact ool Maakcontact (NO) voor het stoppen
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Modbus Parameter
RW = read write

RO = read only
Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

Overzicht van mogelijke bedrijfs- en storingsmeldingen

Wanneer een storing is opgetreden, schakelt de motor helemaal uit en wordt een storingsmelding
weergegeven. Uitzondering: "Onderspanning"” bij uitval of uitschakelen van de netvoeding. Bij deze fout start de
aandrijving bij de volgende inschakeling (bereiken van de minimale spanning) van de netspanning weer
opnieuw.

Wanneer een defect is opgetreden, moet de installatie worden losgekoppeld van de netspanning. Zie hoofdstuk
2.2 van de originele gebruiksaanwijzing "Normaal en zelfaanzuigende pompen met/zonder kunststof lantaarn
(AK)".

Storingsnr. Beschrijving

Err 1 Onderspanning tussenkring

Err2 Overspanning tussenkring

Err3 Netspanning te laag/te hoog

Err4 Temperatuur van de vermogenselektronica te hoog
Err 5 Oververhitting motor

Err7 Overstroom elektronica

Err 10 Stroommeting fout

Err 20 Afgebroken bij aanloop, overbelasting

Err 64 Kortsluiting elektronica

Err 97 Meerdere storingen tegelijkertijd

Err 98 Verbindingsfout met bediening

OLoAd Overbelasting / overtemperatuur van de motor

Onderstaande opsomming heeft betrekking op de overige relevante documenten!
Deksel/filtermandje demonteren respectievelijk monteren

W72.40.007-1-P
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AVVISO

Altri documenti applicabili

Le istruzioni di funzionamento originali "Pompe aspirazione normale e autodescanti, con e senza campana -
esecuzione (AK)" fanno parte a questa documentazione pompa. Queste devono essere ben accessibili per il
personale di servizio e per il personale di assistenza.

Glossario
TD Dati tecnici
Sa Raccordo aspirazione
Da Raccordo mandata
d-Saug Diametro raccomandato del tubo di aspirazione finoa 5 m
d-Druck Diametro raccomandato del tubo di mandata finoa 5 m
max. L Lunghezza massima della pompa
D Densita
P+ Potenza assorbita
P2 Potenza resa
I Corrente nominale
Lpa ¢ m) Livello di pressione acustica in 1 m di distanza. Misurato a norma DIN 45635
Lwa Potenza acustica
m Peso
WSK Contatto di terra dell'avvolgimento oppure salvamotore
PTC Conduttore a freddo
Hmax. Prevalenza massima
SP Autoadescante
Hs; Hz Altezza geodetica tra livello dell'acqua e pompa
Hs Altezza massima aspirazione
Hz Altezza massima a funzionamento sottobattente
IP Tipo di protezione motore
W-KI Classe isolamento
n Numero di giri
P-GHI 2,5 bar massima pressione interna corpo/massima pressione sistema
T Temperature acqua
[ Si
o No
T/°C Spiegazione temperatura acqua 40 °C (60 °C): 40 °C = temperatura massima dell'acqua ai
sensi del marchio. (60 °C) = la pompa puo senz'altro funzionare anche con una temperatura
acqua massima di 60 °C
1~/3~ Adatta per funzionamento continuo a
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Adatta per tensione standard secondo normative DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Struttura dei menu
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Externe Ansteuerung (Inputs)

~ Pilotaggio esterno df

segnale digitale a potenzale zero
o analogico 0..10 V

o analogico 4..20 mA

L5 Modbus RS485

YOO O

Slave ID (RS485)
(o { SlaveID1..32

Baudrate (RS485)
b 00 9600
14400
19200
38400
57600
115200
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Stopp-Kontakt

) . .
1/ rE  Contatto di arresto senza funzione
1

o

~

1

U

=

(NC) aprire il contatto per l'arresto

Funktion
= Speed

; F  Power

(NO) chiudere il contatto per I'arresfc

Per una descrizione dei grafici visualizzati sullo schermo, consultare i capitoli "Comando"e "Impostazione dei

parametri".
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Impostazione predefinita

Funzione Numero di giri costante * Potenza costante

Preset: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2400 min-! 2=80%
3 =2850 min-’ 3=100 %

Velocita di aspirazione/ Resa di aspirazione: |= 2850 min-'! =100 %

Tempo di aspirazione: = 5 minuti =5 minuti

Velocita/Resa regolabili: 600..3000 min-' (ad incrementi |5..100 % (ad incrementi di
di 10 min) 1%)

Tempo di aspirazione regolabile: oFF, 1..10 Min. (ad incrementi |oFF, 1..10 Min. (ad incrementi
di 1 min) di 1 min)

Attivazione esterna: o - oFF

Comportamento di commutazione ingresso "0":| = = = roE

Baud rate “br”: o3 o3

* La funzione ,numero di giri costante” impostazione di fabbrica.

Interfaccia utente

o %< BADU" N Pannello di controllo:
e (1) Display a LED: visualizza il numero di giri/la resa attuale del motore.
* (2) 1 2 (3 :selezione dei numeri di giri/resettare preimpostati (Preset)
@\\ o o o @ (3) we : visualizzazione del consumo attuale e selezione nel menu di setup
—
PODE L ® (4) ‘s :impostazione dei parametri
C ™ | INFO A -
\_ v\ 4 . Y, (5) ‘v A : modifica del numero di giri/la resa/parametri

(6) @: arresto del motore
Collegando la tensione di rete, il display visualizza brevemente la versione

"

software =~ &0 -

( \ | Comando:
s | | Si pOSSONO selezionare le preimpostazioni (Preset) conitasti 1 2 03 .

Se la pompa parte da ferma, si avvia in modalita di aspirazione (Priming) (se questa &

attivata) e di seguito al valore Preset selezionato.

DO 6 E Finché la pompa si trova in fase di aspirazione, sulla prima locazione del display una
® e . barra si sposta dalla posizione inferiore alla posizione superiore passando per la
INFO .
\ ) | posizione centrale.

Durante il funzionamento in corso, i valori Preset vengono raggiunti direttamente,
o 5 BADU' senza la modalita di aspirazione.

srey g e vios —— Premendo il tasto . il motore si arresta. Il LED "Power" lampeggia ed il display

visualizza = F F.

o o o Se nei parametri & stato impostato il pilotaggio analogico o0 RS485, & possibile riattivare
12 3 'S l'ingresso esterno con il tasto ‘1 , per avviare il motore.
no W A .

./
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BADU’

POWER

Energy Saving Inverter Motors

Impostazione dei valori Preset:

Utilizzare itasti ‘1 2 e (3 per selezionare il Preset desiderato; poi si pud modificare il
valore conitasti v ‘A . |l valore impostato viene memorizzato immediatamente e
utilizzato alla selezione ripetuta del Preset desiderato.

Avviso: Durante la fase di aspirazione (Priming) non & possibile modificare il valore Preset.

o BADU’

POWER

Energy Saving Inverter Motors

no W A .

Premendo il tasto wr , il display visualizza la potenza in watt attualmente assorbita
dalla pompa (7 7010,
Premendo nuovamente viene visualizzato il numero di giri o la potenza in %.

Il display del controllore si spegne dopo tre minuti senza azioni.

Avviso: In seguito ad una caduta di tensione, la pompa si riavvia automaticamente con ['ultimo
numero di giri/portata impostato o resta ferma se prima era stata arrestata.

Impostazione dei parametri

("« % BADU " | Impostazione dei parametri:
e Premendo il tasto ‘s per 3 secondi si passa al menu di setup, che pud essere sfogliato
mediante il tasto e .
Le cifre a sinistra del display indicano la voce del menu attualmente selezionata, le
; 2 3 < cifre a destra il valore impostato appartenente.
Premendo il tasto ‘s all'interno del menu, tutti i valori modificati vengono memorizzati e
w v A@ si esce dal menu di setup; il display visualizza il testo = = =~ £.
Premendo il tasto . dal menu di setup si esce senza memorizzare i valori modificati.
(Y
2 BADU"
12 3 'S
nro W A .
.
(o “papur \ | Parametri di aspirazione (Priming):
T ey Sotto la voce k viene impostato il tempo durante la fase di aspirazione.
£ o F F =nessuna fase di aspirazione
0 o . Parametri: oFF, 1 - 10 minuti
12 3 s Alla voce del menu ~ 0 F (per la regolazione della potenza) viene determinato il
w v A @ numero di giri ossia la potenza.
.
("« % BADY Y | Ingressi digitali:
oo | | Nella voce di menu £ si puo attivare o disattivare I'attivazione esterna.
o - - = disattivata (& attivato solo il campo di comando)
o/ = ingressi digitali (potenziale zero) attivati
1 > 3 s L{ «ri=Ingresso analogico 0..10 V
o0 e ‘ { n = Ingresso analogico 4..20 mA
\ ) | b5 =RS485 Modbus-RTU
o %5 BADU" Slave ID:
Alla voce del menu = si pud impostare I'ID dello Slave per il Modbus-RTU.
Impostabile da 1 - 32
12 3 'S
[ 4 A .
.
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Baud rate:

Alla voce del menu &~ di pud impostare il baud rate per la comunicazione con il
Modbus-RTU.

7 {=9600

14400
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Comportamento di commutazione "0" (stop):

Nella voce 1 si puo modificare il comportamento di commutazione dell'ingresso digitale
ii. L'arresto esterno funziona per tutte le possibilita di pilotaggio.

o= = il contatto di arresto esterno ¢ disattivato. Per il pilotaggio "digitale" &
sufficiente aprire il contatto GND per I'arresto.

= L = (closer/NO) motore si arresta a contatto chiuso.

=~ = (opener/NC) motore si arresta a contatto aperto.

Funzione:
Nel menu F~ si pud cambiare tra numero di giri costante e potenza costante.
~: numero di giri costante = impostazione del numero di giri in min-

F: potenza costante = impostazione della potenza in %

9 @ €

wnro W A ‘

.~/

S

Reset:

Premendo il tasto w per almeno 10 secondi, il motore viene resettato sulle
impostazioni predefinite. |l motore si arresta ed il display visualizza - £ 5 £ E.

Le operazioni di accensione e spegnimento della pompa dovrebbero essere realizzate o attraverso il tastierino
o il cavo di controllo appositamente previsto (input). A questo scopo non interrompere la tensione di rete. Cio
pud avvenire attraverso un sistema BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink o un relé di accoppiamento.
La commutazione attraverso la tensione di rete carica I'elettronica e pud portare a una disfunzione prematura

della pompa.

Collegamento sistemi di controllo esterni

Per il pilotaggio esterno della pompa € previsto un cavo a 10 poli con estremita aperta (conduttori). Per
I'assegnazione dei singoli conduttori alle funzioni, consultare la seguente figura.

( AN

sl

Violetto 4.20 mA Marrone | Digital In 1 (DI1)
Arancione | 0..10V Verde Digital In 2 (DI12)
Blu AGND Giallo Digital In 3 (DI3)
Grigio RS485-A Rosso Digital In STOP
Bianco RS485-B Nero GND
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Possibilita di collegamento

Marrone/verde/giallo/rosso/ | Le tre velocita/potenze preimpostate (Presets) 1-2-3 possono essere attivate
nero attraverso gli ingressi (segnale a impulsi). Per l'arresto & necessario I'ulteriore
ingresso di ARRESTO. | contatti di commutazione esterni devono essere in
versione a potenziale zero.

Marrone/verde/giallo/nero Le tre velocita/potenze preimpostate (Presets) 1-2-3 possono essere attivate
attraverso gli ingressi mediante commutazione (segnale continuo). | contatti di
commutazione esterni devono essere in versione a potenziale zero.

Rosso/nero L'ingresso di ARRESTO pud essere utilizzato separatamente, ad es. per
collegare un interruttore OFF. Il contatto di commutazione esterno deve essere
in versione a potenziale zero.

Violetto/blu Il numero di giri/potenza nominale vengono impostati attraverso una corrente di
4..20 mA.

Arancione/blu Il numero di giri/potenza nominale vengono impostati attraverso una tensione
di0..10 V.

Griglio/bianco/nero Per il pilotaggio della pompa con protocollo RS485 con Modbus RTU

Gli esempi di cablaggio sono riportati sotto "Esempi di cablaggio per diversi valori Preset".

Se si chiudono contemporaneamente piu ingressi, vengono eseguiti nella seguente sequenza:

1. Ingresso ARRESTO
2. Preset3
3. Preset?2
4. Preset1
Bassa Alta

Priorita

Proset 3

WG27.50.264-5- P

Gli ingressi per il pilotaggio esterno devono essere attivati e impostati nel menu delle impostazioni. Per i
dettagli si rimanda ai seguenti sottocapitoli.

AVVISO

Se la funzione "Priming" € stata attivata, la pompa, avviata da fermo, parte sempre con il numero di
giri/potenza di aspirazione impostati (Preset). Solo al trascorso del tempo di aspirazione, la pompa passa al
numero di giri e alla potenza fissi desiderati (Preset).

Durante il funzionamento in corso, i valori vengono raggiunti direttamente.

Se non & necessario il pilotaggio esterno, si devono isolare le estremita del cavo.

AVVISO

Per l'interazione perfetta con le unita periferiche, quali ad es. scambiatore di calore elettronico o impianti di
dosaggio, raccomandiamo l'installazione di un flussostato con rispettiva unita di valutazione che permette
anche I'emissione di una segnalazione di guasto.

AVVISO

Vanno osservati tassativamente i seguenti punti, per evitare malfunzionamenti nel motore:

. la linea di controllo deve essere posata in modo corretto. Si deve evitare il montaggio parallelo al proprio
cavo di rete o ad altre utenze.

se le linee di controllo vengono prolungate, & possibile che tensioni di disturbo giungano agli ingressi.
Queste devono essere evitate, ad es. mediante schermature. La schermatura puo essere collegata a PE
solo sul lato motore.

i cavi di rete dei diversi mezzi operativi non possono essere collegati alla stessa linea di alimentazione.
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Esempi di cablaggio per diversi valori Preset
Cablaggio attraverso gli ingressi digitali con impulsi di commutazione

Sistema di controllo esterno
Preset 1

Preset 2

Cavo di
controllo
a 10 poli

o 1

Preset3

Configurazione della pompa (Vedere "Comando" a pagina 53)
Pilotaggio esterno (input) =1 Segnale digitale In (a potenziale zero)
Contatto di arresto oo Contatto normalmente aperto (NO) per l'arresto

I numeri di giri e valori fissi vengono attivati attraverso brevi impulsi di commutazione. Il pilotaggio con
interruttori & altrettanto possibile, in tale case vengono analizzati solo i fronti di commutazione.

Per arrestare la pompa, & necessario un impulso di commutazione in "Digital In 4" (ARRESTO).

= Osservare il grafico per la priorita.

Cablaggio attraverso gli ingressi digitali con interruttori
In questa configurazione on € necessario un contatto di arresto. | numeri di giri fissi sono attivi, fintantoché il
rispettivo contatto & chiuso.

______________________________

Sistema di controllo esterno
Preset 1

DI1

Preset 2

Cavo di
controllo
a 10 poli

DI 3

Preset 3

Configurazione della pompa (Vedere "Comando" a pagina 53)
Pilotaggio esterno (input) =1 Segnale digitale In (a potenziale zero)

Contatto di arresto [ Nessun contatto di arresto

Valori nominali preimpostati attraverso gli ingressi analogici
In alternativa, & possibile impostare il numero di giri e la potenza della pompa attraverso i due ingressi
analogici.

0..10V
4.20 mA

Durante questa operazione, il valore nominale per il numero di giri o la potenza viene preimpostato/a
progressivamente tramite una tensione (0..10 V) o una corrente (4..20 mA). La pompa applica il valore
nominale in passi di 10 min.”" o in passi del 1 %.

Si pu0 collegare solo una delle due interfacce.
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Valori nominali preimpostati attraverso l'interfaccia 4..20 mA

i Sistemadicontrollo esterno 5
4.20 mA , :
E + :
Cavo di : Fonte di
controllo : | alimentazione
10 poli : regolabile
a’vpot ! = 4.20mA ;
AGND ; ;
Configurazione della pompa (Vedere "Comando" a pagina 53)
Pilotaggio esterno (input) Eol A Valori nominali preimpostati con corrente | = 4..20 mA
Contatto di arresto 0 omok Nessun contatto di arresto

P Sistema di controllo esterno ;
0.10V =0 !
X Sorgente di
Caw ?Ii tensione
contro 0 : regolabile !
a 10 poli ! - 0.10V :
AGND =0 ;
Configurazione della pompa (Vedere "Comando" a pagina 53)
Pilotaggio esterno (input) Lo Valori nominali preimpostati con tensione U =0..10 V
Contatto di arresto 0 omak Nessun contatto di arresto

A titolo opzionale, per entrambi gli ingressi analogici si pud utilizzare il contatto di arresto sia come contatto
normalmente chiuso o come contatto normalmente aperto.

o Sistema di controllo esterno :
0.10V =0 . :
Sorgente di
- ! tensione :
Cavo di I regolabile I
controllo ! - 0.10V :
a 10 poli 5
STOP 5
Configurazione della pompa (Vedere "Comando" a pagina 53)
Pilotaggio esterno (input) Floom Valori nominali preimpostati con tensione U = 0..10 V
Contatto di arresto O oaF Contatto normalmente chiuso (NC) per l'arresto

In questo esempio, la pompa si arresta non appena si apre il contatto di arresto, indipendentemente dal tipo di
segnale presente all'ingresso analogico.
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4.20 mA ' o Sistema di corltrollo esterno
Fonte di
. ' alimentazione !
Cavo di AGND regolabile I
controllo =0 - 4.20 mA |
a 10 poli
5 STOP ;
Configurazione della pompa (Vedere "Comando" a pagina 53)
Pilotaggio esterno (input) Eln Valori nominali preimpostati con corrente | = 4..20 mA
Contatto di arresto oo Contatto normalmente aperto (NO) per l'arresto

In questo esempio, la pompa si arresta, fintantoché il contatto di arresto & chiuso.

Impostazioni nel sistema di controllo esterno

Si devono eseguire le seguenti impostazioni nel sistema di controllo esterno, in funzione delle impostazioni
della pompa:

. intervallo di regime (0..3000 min-') p intervallo di potenza (0..100 %)

. interfaccia analogica 0..10 V 0 4..20 mA

Se nel sistema di controllo esterno sono disponibili uscite di corrente e di tensione, utilizzare, di preferenza,
l'interfaccia da 4..20 mA.

Di solito, l'intervallo di valori viene preimpostato nel sistema di controllo esterno attraverso l'assegnazione del
valore minimo e massimo.

= Osservare le istruzioni del sistema di controllo esterno.

Impostazioni dell'interfaccia:

Interfaccia 4.20 mA 0..10V

Segnale min. 4 mA oV

Segnale max. 20 mA 10V
Impostazioni del valore nominale:

Interfaccia Numero di giri Potenza

Valore nominale min. 0 min-! 0 %

Valore nominale max. 3000 min-! 100 %

La pompa si avvia in modalita Numero di giri a un valore preimpostato a partire da ca. 100 min-' e a un numero
di giri minimo di 600 min-".
In modalita Potenza, la pompa si avvia a partire da ca. il 3,3 % con una potenza minima del 5 %.
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Per aumentare la sicurezza di funzionamento, nell'intervallo superiore e inferiore, si tiene conto di tolleranze
minori, in modo da avere piccole deviazioni (<= 40 min-') rispetto al valore preimpostato.

[min] [%]

3000 4 100 4

©
Qo
£
o
Qo
= g
8 g
£ 15004 o 50 1
5 °
°
: :
g 8
2 &
-- Valore nominale
600 . / —— Valore effettivo o
’ -- Valore nominale
Valore effettivo
- 5
T T L] L} L} L} L]
0 100 600 1500 3000 [min’] 0 35 50 100 [%]
Numero di giri predefinito del sistema di controllo esterno Potenza predefinita del sistema di controllo esterno
T T ™ [MmA T T ™ [MA
4 12 20 4 12 20
T T ™ M T T ™ M
0 5 10 0 5 10

Valori nominali preimpostati attraverso Modbus RTU
E possibile controllare la pompa attraverso l'interfaccia dati RS485 con protocollo Modbus RTU.

L Sistema di controllo esterno ;
R _ A s
' RS485 modbus- '
5 B RTU 5
Cavo di
controllo | !
a 10 poli ! :
: GND ;
Configurazione della pompa (Vedere "Comando" a pagina 53)
Pilotaggio esterno (input) F ohus Segnale digitale In (a potenziale zero)
Contatto di arresto O omok Nessun contatto di arresto

N P
i RS485 modbus-
: B RTU
Cavo di

controllo
a 10 poli

Configurazione della pompa (Vedere "Comando" a pagina 53)
Pilotaggio esterno (input) [ Segnale digitale In (a potenziale zero)
Contatto di arresto 0o Contatto normalmente aperto (NO) per l'arresto
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Modbus Parameter
RW = read write

RO = read only
Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

Prospetto dei possibili messaggi di errore e di servizio

In seguito al verificarsi di un errore, il motore si spegne permanentemente e viene visualizzato un messaggio di
errore. Eccezione: "Sottotensione" in avaria o disattivazione dell'alimentazione elettrica di rete. Se si verifica
questo errore, I'azionamento si riavvia alla prossima accensione della tensione di rete (raggiungimento della
tensione minima).

Se si verifica un difetto, I'impianto deve essere scollegato dalla tensione di alimentazione. Vedere il capitolo 2.2
delle istruzioni di funzionamento originali "Pompe aspirazione normale e autoadescanti, con e senza campana
- esecuzione (AK)".

N. errore Descrizione

Err1 Sottotensione circuito intermedio

Err 2 Sovratensione circuito intermedio

Err 3 Tensione di rete insufficiente/eccessiva
Err4 Temperatura eccessiva dell'elettronica di potenza
Err 5 Sovratemperatura motore

Err7 Sovracorrente elettronica

Err 10 Misura della corrente scorretta

Err 20 Interruzione all'avviamento, sovraccarico
Err 64 Cortocircuito elettronica

Err 97 Comparsa contemporanea di piu errori

Err 98 Collegamento scorretto all'unitd di comando
OLoAd Sovraccarico / sovratemperatura del motore

| seguenti elenchi riguardano i documenti di riferimento!
Smontaggio e montaggio del coperchio/cestello

7700000000
eoponpoe

W72.40.007-1-P
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AVISO

Documentos incluidos

Este documento forma parte de las instrucciones originales para bombas de "aspiracion normal y bombas
auto-aspirantes con/sin la version (AK)". Se recomienda mantenerlo de facil acceso para el personal de
operacion y mantenimiento.

Glosario
TD Datos técnicos
Sa Conexidn por aspiracion
Da Conexion por presion
d-Saug Diametro recomendado de la tuberia de aspiracién hasta 5 m
d-Druck Diametro recomendado de la tuberia de presién hasta 5 m
max. L Maximo largo de la bomba
D Densidad
P+ Potencia absorbida
P Potencia disipada
I Corriente nominal
Lpa ¢ m) Nivel de presidn acustica a un metro de distancia. Mido segun norma DIN 45635
Lwa Potencia acustica
m Peso
WSK Protector térmico integrado en la bobina del motor
PTC Termistor PTC
Hmax. Altura maxima de presion
SP Auto-aspirante
Hs; Hz Altura geodésica sobre el nivel del agua y la bomba
Hs Aspiracién total
Hz Elevacion total en la aspiracion
IP Proteccion del motor
W-KI Aislamiento tipo
n Velocidad de giro
P-GHI 2,5 bar presion interna maxima de carcasa/presion maxima del sistema
T Temperatura del agua
[ Si
o No
T/°C Explicacion de la temperatura del agua 40 °C (60 °C): 40 °C = vale para temperaturas maximas
conforme a las normas GS. (60 °C) = La bomba puede funcionar para una temperatura del
agua de 60 °C
1~/3~ Apropiado para un servicio continuo a
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Apropiado para una tensién segun la normas DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Estructura del ment
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Stopp-Kontakt
i mE  Contacto de parada sin funcion
1 = Cerrar el contacto (NA) para parai

Abrir el contacto (NC) para parar

~

Funktion
it Speed

F  Power

Encontrara una descripcion de los graficos de pantalla en los capitulos "Manejo"y "Manejo".
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Ajuste previo

Velocidades/Potencia ajustables:
Tiempo de aspiracion ajustable:

Mando externo:
Reacciéon de conexion entrada "0":
Velocidad en baudios «bry:

600..3000 min-! (en pasos de
10 min-")

oFF, 1..10 Min. (en pasos de
1 min)

Funcién Velocidad constante * Potencia constante
Preset: 1 =2000 min* 1=60%

2 = 2400 min"* 2=80%

3 =2850 min""* 3=100 %
Velocidad de aspiracién/ Potencia de aspiracién: |= 2850 min- =100 %
Tiempo de aspiracion: = 5 minutos = 5 minutos

5..100 % (en pasos de 1 %)

oFF, 1..10 Min. (en pasos de
1 min)

* La funcién "Velocidad constante" corresponde al ajuste de fabrica.

Interfaz de mando

- BADU' N Interfaz de usuario:
(1) Display de LED: indica la actual velocidad de giro/potencia en
@\‘ porcentaje del motor.
@\ (2) ‘1 2 (3 :paraseleccion de las velocidades de giro/la potencia
~@ e G & //@ preconfiguradas (Preset)
G —Im i $ @ ’ . —®)|(3) = : para indicacién dellconsu.mo actual y la seleccion de las opciones
\_ \ 4 Y, de menu en la configuracion
(4) ‘s : para ajustar los parametros
(5) v A : para modificar las velocidad de giro/la potencia/los parametros
(6) @: para detener el motor
a BADU' R Al conectar la tensién de red aparece brevemente en el display la version
B — de software =~ Lt/ -
1 2 3 'S
[N 4 .
\ J
Manejo
(o «pADU \ | Manejo:
e Conlasteclas ‘1 2 o3 pueden seleccionarse las configuraciones previas
. Si la bomba arranca desde la parada, se inicia en el modo de aspiracion (cebado)
1 2 3 s (siempre que esté activado) y, a continuacion, con la configuracion previa
2 ‘ seleccionada.
| 9 ) | Mientras la bomba esta en la fase de aspiracion, se muestra en la primera posicién del
display una barra que de la parte inferior, pasa por el centro, a la posicién superior.
o 4 BADY’ Durante el funcionamiento en curso, las configuraciones previas se alcanzan
T directamente, sin modo de aspiracion.
Apretando la tecla .se detiene el motor. El LED "Power" parpadea y el display indica
o o o '-"’-"-
D@ O € Si viene configurado en los parametros un control analégico o RS485, con la tecla ‘1
N . se puede volver a activar la entrada externa para arrancar el motor.
.
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Configuracion del preajuste:

Conlasteclas ‘1 2 y 3 se selecciona el preajuste deseado y, a continuacion, con
las teclas ‘v ‘A se modifica el valor. El valor ajustado se guarda directamente y se
alcanza al volver a seleccionar el preajuste deseado.

BADU’

POWER

Energy Saving Inverter Motors

0 Nota: Durante la fase de aspiraciéon (cebado) no puede modificarse el preajuste.

Pulsando la tecla w» aparece en el display la demanda de energia actual de la bomba
T

en vatios (F 100).
Presionandola de nuevo reaparece la veloci-dad o la potencia en %, respectivamente.

El display del mando se apaga después de tres minutos sin accion.

0 Nota: La bomba arranca automaticamente después de un corte de corriente de nuevo con la
velocidad de giro/potencia ultimamente ajustada, o permanece parada si antes se detuvo.

Ajuste de los parametros

(o “papu ... ) |Aluste de los parametros:

El menu Setup se selecciona manteniendo pulsada la tecla ‘s durante 3 segundos. Alli
se puede hojear en el menu con la tecla o .
Las partes de la izquierda de la pantalla muestran el punto de menu actual y las de la
derecha el valor de ajuste asociado.
Si en el menu se pulsa la tecla ‘s , se guardan entonces todos los valores cambiados
y se sale del menu Setup, y en el display aparece el texto = = =~ £.

Pulsando la tecla @se sale del menu Setup sin guardar los valores cambiados.

12 35S
G 4 A .
.
(o «pADU "\ | Parametros de aspiracion (Priming):
s En el punto & se ajusta el tiempo durante la fase de aspiracion.
£ o F F =ninguna fase de aspiracién
Parametros: oFF, 1 - 10 minutos
1 2 3 s IEn Iatopgién de menu ~ o F (con regulacion de potencia) se fijan las revoluciones y/o
a potencia.
no W A . P
.

o Y BADU" Entradas digitales:
El mando externo se puede activar o desactivar en la opcion de menu ~.

Energy Saving Inverter Motors

o~ F = desactivado (solo esta activado el panel de control)
=1 = entradas digitales (sin potencial) activadas

\{ = Entrada analdgica 0..10 V

DO O EC
Y . i :n,-= Entrada analdgica 4..20 mA
\ ) | b5 = RS485 Modbus-RTU
o %% BADU" ID de esclavo:
S En la opcién de menu = puede llevarse a cabo el ajuste del ID de esclavo para
Aostane de
Ajustable de 1-32
DO OEC
no W A .
.
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Velocidad en baudios:

En la opcién de menu & - puede ajustarse la velocidad en baudios para la
comunicacion con Modbus RTU.
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Reaccidn de conexién "0" (Stop):

Bajo la opcion 1 se puede modificar la reaccion de conexion de la entrada digital 1. La
parada externa funciona para todas las opciones de activacién.

£ = el contacto de parada externo esté desactivado. En la activacién «Digital»,
basta con abrir el contacto GND para parar.

= L = (closer/NO) el accionamiento de traslacion se para con el contacto de STOP
cerrado.

o~ = (opener/NC) el accionamiento de traslacion se para con el contacto de STOP
abierto.

( \ | Funcion:
En la opcién de menu F se puede cambiar entre velocidad constante y potencia

r: velocidad constante = seleccionar la velocidad en min-!
12 3 'S F: potencia constante = seleccionar la potencia en %

e "\ | Restaurar / Reset:
Si la tecla o se pulsa por lo menos durante 10 segundos, el accionamiento se

restaura al ajuste de fabrica. El motor se detiene y en el display aparece = £ 5 £ .

@ © €

nro W A .

~.

El encendido y el apagado de la bomba deben realizarse a través del teclado o a través del cable de control
previsto para ello (Inputs). Para ello no debe interrumpirse la tension de red. Esto puede realizarse a través de
un BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink o mediante un relé de acoplamiento. La conmutacion a
través de la tension de red sobrecarga el sistema electronico y puede provocar el fallo prematuro de la bomba.

Conexion de controles externos

Para la activacion externa de la bomba se ha previsto un cable de 10 hilos con extremo abierto (conductores).
La asignacion de los distintos conductores a las funciones puede consultarse en la siguiente figura.

]
Violeta 4.20 mA Marron Digital In 1 (DI1)
Naranja 0..10V Verde Digital In 2 (DI12)
Azul AGND Amarillo | Digital In 3 (DI3)
Gris RS485-A Rojo Digital In STOP
Blanco RS485-B Negro GND
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Opciones de conexion

Marrén/Verde/Amarillo/Rojo/ | Las tres velocidades/potencias preajustadas (configuraciones previas) 1-2-3
Negro pueden activarse con pulsacion a través de las entradas (sefial de impulso).
Para parar es necesaria la entrada STOP adicional. Los contactos de
conmutacion externos deben estar disefiados libres de potencial.

Marrén/Verde/Amarillo/ Las tres velocidades/potencias preajustadas (configuraciones previas) 1-2-3
Negro pueden activarse con conmutacion a través de las entradas (sefial
permanente). Los contactos de conmutacion externos deben estar disefiados
libres de potencial.

Rojo/Negro La entrada STOP puede utilizarse por separado, p. ej. para conectar un
interruptor de apagado. El contacto de conmutacién externo debe estar
disefiado libre de potencial.

Violeta/Azul Las revoluciones nominales/potencia se ajustan mediante una corriente de
4..20 mA.

Naranja/Azul Las revoluciones nominales/potencia se ajustan mediante una tension de
0..10 V.

Gris/Blanco/Negro Para activar la bomba mediante RS485 con protocolo Modbus RTU

Puede consultar ejemplos de cableado en "Ejemplos de cableado para distintos preajustes".

Si se cierran varias entradas simultdneamente, se ejecutan en la siguiente secuencia:

Entrada STOP

Revoluciones fijas/preajuste 3
Revoluciones fijas/preajuste 2
Revoluciones fijas/preajuste 1

PN~

Baja Alta
Prioridad

Preset 3

WG27.50.264-6- P

Las entradas para la activaciéon externa deben activarse y ajustarse en el menu de ajuste. Encontrard mas
detalles en los siguientes subcapitulos.

AVISO

Si la funcién «cebado» esta activada, la bomba siempre arranca desde la parada con las revoluciones/potencia
de aspiracion ajustadas (Preset). Cuando ha transcurrido el tiempo de aspiracion, se conecta en las
revoluciones/potencia fijas deseadas (Preset).

Durante el funcionamiento en curso, los valores se alcanzan directamente.

Si no se necesita la activacion externa, deben aislarse los extremos de cable.

AVISO

Para la interaccion sin problemas con equipos periféricos, p. €j. intercambiadores de calor eléctricos o
instalaciones dosificadoras, se recomienda el montaje de un interruptor de caudal con la correspondiente
unidad de evaluacion. De este modo, también es posible emitir un mensaje de averia.

AVISO

Para evitar funcionamientos incorrectos del motor, deben observarse imprescindiblemente los siguientes
puntos:

. El cable de mando debe tenderse de forma técnicamente correcta. Debe evitarse el montaje paralelo al
cable de red propio u otros consumidores.

En caso de que deban prolongarse los cables de mando, pueden producirse tensiones parasitas en las
entradas. Estas deben evitarse por ejemplo mediante apantallamiento. El apantallamiento solo debe
conectarse en el lado del motor con PE.

Los cables de red de distintos medios de produccion no deben accionarse en el mismo string de
alimentacion.
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Ejemplos de cableado para distintos preajustes
Cableado mediante entradas digitales con impulsos de conmutaciéon

Control externo
Preset 1

Preset 2

Cable de
mando de
10 hilos

o 1

Preset3

Configuracién de la bomba (Ver "Manejo", pagina 64)
Activacion externa (Inputs) =1 Digital In (libre de potencial)
Contacto de parada L Contacto normalmente abierto (CA) para parar

Las revoluciones fijas/los valores se activan mediante impulsos de conmutacién cortos. La activacion con
interruptores también es posible, en este caso solo se evallan los flancos de conmutacion.

Para parar la bomba es necesario un impulso de conmutacién en «Digital In 4» (STOP).
= Observar el gréfico para la prioridad.

Cableado mediante entradas digitales con interruptores

En esta configuracion no se necesita ningun contacto de parada. Las revoluciones fijas estan activas mientras
el respectivo contacto esta cerrado.

______________________________

Control externo
Preset 1

DI1

Preset 2

Cable de
mando de
10 hilos

DI 3

Preset 3

Configuracion de la bomba (Ver "Manejo", pagina 64)
Activacion externa (Inputs) =1 Digital In (libre de potencial)
Contacto de parada O omok Ningun contacto de parada

Especificacion de valor nominal mediante las entradas analégicas
Las revoluciones y la potencia de la bomba pueden ajustarse alternativamente mediante las dos entradas
analdgicas.

0..10V
4.20 mA

El valor nominal para las revoluciones o la potencia se especifica de forma continua mediante una tension
(0..10 V) o una corriente (4..20 mA). La bomba acepta el valor nominal en pasos de 10 r. p. m.o en paso de
1 %.

Solo debe conectarse una de las dos interfaces.
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Especificacion del valor nominal mediante la interfaz 4..20 mA

P Control externo 7T 5

4.20 mA , :

+ :

Cable de | Fuente de

mando de : | alimentacion

10 hilos i ajustable |

I - 4.20mA

AGND : i

Configuracién de la bomba (Ver "Manejo", pagina 64)

Activacion externa (Inputs) E ¢ .~  Especificacion del valor nominal con corriente | = 4..20 mA

Contacto de parada

ook Ningun contacto de parada

Especificacion del valor nominal mediante la interfaz 0..10 V

o Control eterno ;
0.10V =0 |
s . s
Cable de Fuente de
mando de : tensién regulable:
10 hilos 5 _/ 0.10V |
AGND =0 ;
Configuracién de la bomba (Ver "Manejo", pagina 64)
Activacion externa (Inputs) Lo Especificacion del valor nominal con tensién U = 0..10 V
Contacto de parada O omok Ningun contacto de parada

Opcionalmente, para las dos entradas analdgicas, el contacto de parada puede utilizarse tanto como contacto
normalmente cerrado como abierto.

. Controlexterno i
0.10V =0 . :
Fuente de
! tension regulable |
Cable de ; 0.10V :
mando de ! - |
10 hilos 5
STOP 5
Configuracion de la bomba (Ver "Manejo", pagina 64)
Activacion externa (Inputs) ELoom Especificacién del valor nominal con tensién U = 0..10 V
Contacto de parada O aoF Contacto normalmente cerrado (NC) para parar

En este ejemplo, la bomba se detiene en cuanto se abre el contacto de parada, independientemente de qué
senal haya en la entrada analdgica.
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A ¢ 6ﬁ_tr_6l_i>&éFﬁ<_) """""""" g
Fuente de
' alimentacion '
Cable de AGND ! ajustable
mando de 0 - 4.20 mA !
10 hilos i :
; STOP i

Configuraciéon de la bomba (Ver "Manejo", pagina 64)
Activacion externa (Inputs) Ein Especificacion del valor nominal con corriente | = 4..20 mA
Contacto de parada 0ol Contacto normalmente abierto (CA) para parar

En este ejemplo, la bomba se detiene mientras el contacto de parada esta cerrado.

Ajustes en el control externo

En el control externo, segun los ajustes de la bomba debe ajustarse lo siguiente:
. rango de revoluciones (0..3000 r. p. m.) o rango de potencia (0..100 %)

. interfaz analdgica 0..10 V 0 4..20 mA

Si el control externo dispone de salidas de corriente y tension, es preferible utilizar la interfaz de 4..20 mA.
El rango de valores suele especificarse en el control externo asignando los valores minimo y maximo.
= Observar las instrucciones del control externo.

Ajustes de la interfaz:

Interfaz 4.20 mA 0..10V

Sefial min. 4 mA oV

Sefial max. 20 mA 10V
Ajustes del valor nominal:

Interfaz Revoluciones Potencia

Valor nominal min. Or.p. m. 0%

Valor nominal max. 3000 r. p. m. 100 %

La bomba arranca en el modo de revoluciones a un valor especificado a partir de aprox. 100 r. p. m. con las
revoluciones minimas de 600 r. p. m.

En el modo de potencia, la bomba arranca a partir de aprox. 3,3 % con la potencia minima de 5 %.
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En el rango superior e inferior, para aumentar la seguridad operativa se tienen en cuenta tolerancias mas
pequefias de forma que se producen pocas divergencias (<= 40 r. p. m.) frente al valor especificado.

[rp-m.] [%]
3000 100 o
©
E-]
£
S
< ]
= ]
8 g
2 1500 o = 50 o
c
K] 8
El P
o o
8 g
o
-- Valor nominal
600 - - J = Valorreal J
’ -~ Valor nominal
Valor real
e 5 =
T T T T T T T
0 100 600 1500 3000 [rp.m] 0 35 50 100 [%]
Especificacién de las revoluciones del control externo Especificacion de la potencia del control externo
T T — [MA T T  mA
4 12 20 4 12 20
T T L) M L) L} L) M
0 5 10 0 5 10

Especificacion del valor nominal mediante Modbus RTU
La bomba puede controlarse mediante la interfaz de datos RS485 con el protocolo Modbus RTU.

o Control externo ;
R A s
' RS485 modbus- '
5 B RTU 5
Cable de i 5
mando de :
10 hilos : :
i GND ;
Configuracién de la bomba (Ver "Manejo", pagina 64)
Activacion externa (Inputs) F ohus Digital In (libre de potencial)
Contacto de parada [ Ningun contacto de parada
o Control externo |
A o A !
! RS485 modbus-
: B RTU |
Cable de '
mando de
10 hilos | :
; STOP i
5 GND :
Configuracién de la bomba (Ver 64, pagina 64)
Activacion externa (Inputs) [ Digital In (libre de potencial)
Contacto de parada ool Contacto normalmente abierto (CA) para parar

032025 766.2260.118 PDF' RE/SPN ES 71



Modbus Parameter
RW = read write

RO = read only
Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

Presentacion de posibles avisos de funcionamiento y mensajes de error

Si se produjo un fallo, el motor se desconecta de forma permanente y se muestra un mensaje de error.
Excepcion: "Tension insuficiente" en caso de fallo o corte de la alimentacion de la red. En el caso de este error,
el accionamiento vuelve a arrancar con la siguiente conexién (alcance de la tensién minima) de la tension de
red.

Si se produce un defecto, la instalacidn tiene que desconectarse de la alimentacion eléctrica. Ver capitulo 2.2
de las instrucciones originales para "Bombas de aspiracién normal y bombas auto-aspirantes con/sin la version
(AK)".

Fallo Nro. Descripcion

Err 1 Tension insuficiente circuito intermedio

Err 2 Sobretension circuito intermedio

Err3 Tensién de red demasiado baja/demasiado alta
Err4 Temperatura de la electrénica de potencia demasiado alta
Err 5 Temperatura excesiva del motor

Err7 Corriente excesiva de la electrénica

Err 10 Medicién de corriente defectuosa

Err 20 Interrupcion en el arranque, sobrecarga

Err 64 Cortocircuito en la electrénica

Err 97 Presentacion simultanea de multiples fallos

Err 98 Conexion a la unidad de mando defectuosa
OLoAd Sobrecarga/exceso de temperatura del motor

Las siguientes enumeraciones se refieren a los documentos convalidados!
Tapa/montaje o desmontaje de los prefiltros de aspiracion

@

W72.40.007-1-P
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HUOMAUTUS

Muut voimassa olevat asiakirjat

Alkuperainen kayttdohje "Normaalit ja itseimevat pumput mouvisella kannattimella (AK) tai ilman kannatinta"
kuuluu yhteen taman pumpun teknisen tietolehden kanssa. Sen on oltava aina kaytté- ja huoltohenkildstén
kaytettavissa.

Sansato
TD Tekniset tiedot
Sa Imuliitdnta
Da Paineliitanta
d-Saug Imujohdon suositeltu halkaisija kork. 5 m
d-Druck Painejohdon suositeltu halkaisija kork. 5 m
max. L Pumpun maksimi pituus
D Tiheys
P+ Ottoteho
P Antoteho
I Nimellisvirta
Lpa ¢ m) Standardin DIN 45635 mukaisesti mitattu 88nenpainetaso 1 m etdaiyydella
Lwa Aaniteho
m Paino
WSK K&amin ylikuumenemissuoja tai moottorinsuojakytkin
PTC PTC-vastus
Hmax. Maksimaalinen pumppauskorkeus
SP Itseimeva
Hs; Hz Vedenpinnan tason ja pumpun valinen geodeettinen korkeus
Hs Maksimaalinen imukorkeus
Hz Maksimikorkeus pumpun allessa asennettuna vedenpinnan tason alapuolelle
IP Moottorin suojausluokka
W-KI Lampodluokka
n Kierrosluku
P-GHI 2,5 barin maksimi kotelon sisdpaine/maksimi jérjestelmapaine
T Veden lampdtila
° Kylla
o Ei
T/°C Veden maksimilampétilan 40 °C (60 °C) selitys: 40 °C = koskee GS-merkin mukaista veden
maksimilampd-tilaa. (60 °C) = rakenteeltaan pumppu sopii ongelmitta kaytettavaksi korkeintaan
60 °C veden lampdtilassa
1~/3~ Soveltuu jatkuvaan kayttéon seuraavissa olosuhteissa
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Soveltuu standardijénnitteelle seur. Standardien mukaisesti DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Valikkorakenne

T Priming
G S | ) gl nd L. . g
gl i g Priming pois paalta
¢ g % Priming 1- 10 minuuttia
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Vi Priming nopeus 1/min
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Priming teho prosentteina

—— -~ Externe Ansteuerung (Inputs)

o~ Ulkoinen ohjaus pois paalta
) digitaalinen potentiaalivapaa

v analoginen 0..10 V

o analoginen 4..20 mA

e Modbus RS485

|y
X
=

0
"
.
0
L T T T

-

- Slave ID (RS485)

(= { SlawelD1..32

----
I OO
)

Baudrate (RS485)
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Stopp-Kontakt
Homar Pysaytyskosketin ilman toimintoa
(NO) sulkee pysaytyskoskettimen

(NC) avaa pysaytyskoskettimen
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|
.“
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™ -
O
-
X
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A

7 Speed
y ~ Power

Kuvaus nayton grafiikasta |0ytyy luvuista "Kaytto"ja "Parametrien asetus”.

74 Fl 766.2260.118 PDF' RE/SPN 032025



Esiasetus

Asetettavissa oleva imuaika

Ulkoinen ohjaus:
Kytkentakayttaytyminen, tulo "0":
Siirtonopeus ,br*:

Asetettavissa olevat nopeudet/ Saadettava teho:

600..3000 min-' (10 min-?
vaiheissa)

oFF, 1..10 Min. (1 Min.
vaiheissa)

D

Toiminta Jatkuva kierrosluku* Jatkuva teho
Preset: 1 =2000 min™' 1=60%

2 = 2400 min™! 2=80%

3 =2850 min™' 3 =100 %
Imunopeus/ Imuteho: = 2850 min-"! =100 %
Imuaika: = 5 minuuttia = 5 minuuttia

5..100 % (1 % vaiheissa)

oFF, 1..10 Min. (1 Min.
vaiheissa)

Do O R
(NN
e

* Toiminto "jatkuva kierrosluku” on tehdasasetus.

Kayttoliittyma

o 4 BADU I Kayttopinta:
@\ ————— Energy Saving Inverter Motors
@,
12 3 (S~
©\* no WA -
_ LA} . /

asetustoiminnossa

(4) ‘s : parametrien asettaminen

(6) .: moottorin pysayttaminen

. (1) LED-nayttd: nayttdad moottorin ajankohtaisen kierrosluvun/tehon.

* (2) 1 2 3 :esiasetettujen kierroslukujen/tehotason valinta (Preset)

o o o (3) we : ajankohtaisen kulutuksen naytto ja valikkokohdat valinta
@
—®

(5) ‘v A : kierrosluvun/tehon/parametrien muuttaminen

wwwww

4 ! R Verkkojannitteen péél_lelfytkemisen yhteydessa naytdlle ilmestyy hetkeksi
ohjelmistoversio =~ Li.ii -

( N | Kaytto:

° 4 BADY’ o -

ey o i o Esiasetukset voidaan valita painikkeilla ‘1 2 tai 3 .

Jos pumppu kaynnistyy pysahdystilasta, se kaynnistyy imutilassa (priming) (mikali se

on aktivoitu) ja kdy sen jalkeen valitulla kiintealla kierrosluvulla / tehotasolla.

DO 6 6 Kun pumppu on imuvaiheessa, naytélla (ensimmaisella paikalla) naytetdan palkki, joka
Y . siirtyy alimmasta asennosta keskimmaisen kautta ylimpaan.

\ ) | Kaytdn aikana esiasetukset ajetaan suoraan, ilman imuaikaa.
Moottori pysaytetdan painamalla painiketta . "Power"-LED vilkkuu ja naytdlla nakyy
(a0 -

Jos parametreissa on asetettu analoginen ohjaus tai RS485, painikkeella "1 voidaan
m aktivoida ulkoinen tulo uudelleen moottorin kaynnistamiseksi.

DO © ©
wno W A .
./
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Esiasetusten asetus:

Valitse painikkeilla ‘1 2 ja '3 haluamasi esiasetus ja muuta arvo sen jalkeen
painikkeilla ‘'w ‘A . Asetettu arvo tallennetaan suoraan ja siihen ajetaan, kun toivottu
esiasetus valitaan uudelleen.

Huomio: Esiasetusta ei voi muuttaa imuvaiheen (Priming) aikana.

Painamalla nayton we -painiketta saat nakyviin pumpun kulloisenkin tehontarpeen
watteina (& 700,
Uudelleen painettaessa naytetaan jalleen kierrosluku tai teho prosentteina.

Ohjauksen naytto kytkeytyy pois paalta, kun kolmeen minuuttiin ei ole suoritettu mitaan
toimenpiteita.

Huomio: Pumppu kaynnistyy jannitekatkoksen jalkeen jalleen automaattisesti viimeksi asetetulla
kierrosluvulla/teholla tai jaa pysahdyksiin, jos se on pysaytetty sitd ennen.

Parametrien asetus

(a0
rowa 2 BADU"

Parametrien asettaminen:

Voit vaihtaa asetusvalikkoon painamalla ‘s -painiketta 3 sekunnin ajan. Siella voit
selata valikkoa o -painikkeella.

Naytdon vasemmanpuoleiset kohdat nayttavat nykyisen valikkokohdan, oikeanpuoleiset
nayttavat vastaavan asetusarvon.

Jos painiketta ‘s painetaan valikossa, kaikki muutetut arvot tallennetaan, minka jalkeen
asetusvalikko sulkeutuu. Naytélle ilmestyy teksti 5 £ =~ .

Painamalla painiketta .asetusvalikko sulkeutuu, eikd muutettuja arvoja tallenneta.

Imuparametrit (Priming):

Aika asetetaan kohdassa = imuvaiheen aikana.

F o F F =eiimuvaihetta

Parametri: oFF, 1 - 10 minuuttia

Kierrosluku tai teho asetetaan valikkokohdassa  tai ' (tehonsdatd).

Digitaaliset tulot:
Valikkokohdassa £ voidaan aktivoida/deaktivoida ulkoinen ohjaus.
o~ F = deaktivoitu (Vain ohjauskentta on aktivoitu)
o = digitaaliset tulot (potentiaalivapaat) aktivoitu
«ri = Analogitulo0 .. 10 V
«r = Analogitulo 4 .. 20 mA
RS485 Modbus-RTU

G

Lt

@ © €

wno W A .

./

Slave ID:
Valikkokohdassa? voidaan asettaa Modbus-RTU:n Slave ID.
Saadettavissa 1 - 32
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Siirtonopeus:
Valikkokohdassa 5 - voidaan asettaa Modbus-RTU:n kanssa tapahtuvan viestinnan
siirtonopeus.

- [ {=9600
Hr- 02 =14400
k- 3 =19200 (esiasetus)
k- L4 =38400
k- L5 =57600
k- L5 =115200
(o %papw: N Kytkentékéyttéytymmen "0" (Pysaytys):
| |Kohdassa ii voidaan muuttaa digitaalisen tulon £ kytkeytymis-kayttaytymisté. Ulkoinen
pysaytys toimii kaikissa ohjausvaihtoehdoissa.
= £ = ulkoinen pysaytyskosketin on poistettu kaytosta. "Digitaalisessa” ohjauksessa
°1 2 3 < pyséyttémiseen riittdd GND-kosketuksen avaaminen..
o L= = (closer/NO) kaytto pysaytetaan, kun Seis-kontakti on kiinni.
w v AQ o~ = (opener/NC) kayttd pysaytetdan, kun Seis-kontakti on auki.
(o « BaDU \ | Toiminta:
— Valikkokohdassa * voidaan vaihtaa jatkuvan kierrosluvun ja jatkuvan tehon valilla.
~: jatkuva kierrosluku = kierrosluvun asetus yksikdssa min-
o o o F': jatkuva teho = tehon asetus yksikdssa %
1.2 3 s
wno W A .
N
(o “papw N\ | Palautus / Reset:
" s || JOS w0 -painiketta painetaan vah. 10 sekunnin ajan, kayton asetukset palautetaan
tehdasasetuksiin. Moottori pysahtyy ja naytélla nakyy ~ £ 5 F .
12 3 s
wnro W A ‘
-

Pumppu on kytkettava paalle ja pois paalta joko painikkeilla tai sitd varten tarkoitetulla ohjauskaapelilla (tulot).
Verkkojannitetta ei saa katkaista sitd varten. Se voidaan tehda BADU Bluen, BADU OminTronicin, BADU
NetLinkin tai kytkentareleen avulla. Kytkentd verkkojannitteen kautta kuormittaa elektroniikka ja voi johtaa
pumpun ennenaikaiseen vikaantumiseen.

Ulkoisten ohjausten liitanta
Pumpun ulkoista ohjausta varten on 10-johtiminen kaapeli, jossa on avoin paa (johtimet). Yksittaisten johtimien
kohdistaminen toimintoihin nakyy seuraavassa kuvassa.

(

<

Violetti 4..20 mA Ruskea Digital In 1 (DI1)
Oranssi 0..10V Vihrea Digital In 2 (D12)
Sininen AGND Keltainen | Digital In 3 (DI3)
Harmaa RS485-A Punainen | Digital In Stop
Valkoinen | RS485-B Musta GND
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Liitantamahdollisuudet

ruskeal/vihrea/keltainen/ Kolme esiasetettua nopeutta/tehoa (esiasetukset) 1-2-3 voidaan aktivoida
punainen/musta painikkeilla tulojen kautta (pulssisignaali). Pysayttamiseen tarvitaan ylimaarainen
pysaytystulo. Ulkoisten kytkentdkoskettimien on oltava potentiaalivapaita.

ruskea/vihrea/keltainen/ Kolme esiasetettua nopeutta/tehoa (esiasetukset) 1-2-3 voidaan aktivoida

musta kytkemalla tulojen kautta (jatkuva signaali). Ulkoisten kytkentédkoskettimien on
oltava potentiaalivapaita.

punainen/musta Pysaytystuloa voidaan kayttaa erikseen, esim. sammutuskytkimen liitantaan.
Ulkoisen kytkentakoskettimen on oltava potentiaalivapaa.

violetti/sininen Asetusnopeus/teho asetetaan 4..20 mA:n virran avulla.

Oranssi/sininen Asetusnopeus/teho asetetaan 0..10 V:n jannitteen avulla.

Harmaa/valkoinen/musta | Pumpun ohjaamiseen RS485:n kautta Modbus RTU -protokollan avulla

Kytkentaesimerkkeja 16ytyy kohdasta "Esimerkkeja eri esiasetusten kytkenndista".

Jos useita tuloja suljetaan samanaikaisesti, se suoritetaan seuraavassa jarjestyksessa:

Pysaytystulo
Esiasetus 3
Esiasetus 2
Esiasetus 1

PN

Matala Korkea
Prioriteetti

Preset 3

WG27.50.264-7- P

Ulkoisen ohjauksen tulot on aktivoitava ja asetettava asetusvalikossa. Yksityiskohdat I0ytyvat seuraavista
alaluvuista.

HUOMAUTUS

Jos toiminto "Priming” on aktivoitu, pumppu kaynnistyy seisokista aina asetetulla imunopeudella/teholla
(priming). Vasta kun imuaika on paattynyt, se siirtyy haluttuun kiintedan nopeuteen/tehoon (priming).
Kaytodn aikana arvoihin ajetaan suoraan.

Jos ulkoista ohjausta ei tarvita, kaapelin paat on eristettava.

HUOMAUTUS

Ongelmattoman toiminnan takaamiseksi oheislaitteiden, kuten esim. sahkdldmmdnvaihtimen tai
annostelulaitteistojen, kanssa suositellaan virtausvahdin ja vastaavan analyysiyksikdn asennusta. Nain voidaan
antaa myds hairidilmoitus.

HUOMAUTUS

Seuraavia kohtia on ehdottomasti noudatettava, jotta valtytddn moottorin virhetoiminnoilta:

*  Ohjauskaapeli on vedettava oikein. Asennusta rinnakkain oman verkkokaapelin tai muiden kuluttajien
kanssa on valtettava.

Jos ohjauskaapeleita jatketaan, hairidjannitteet voivat paasta tuloihin. Ne on estettava esimerkiksi
suojaamalla. Suojaus on kytkettava PE:lla vain moottorin puolella.

Eri laitteiden verkkokaapeleita ei saa kayttda samassa syottdjohdossa.
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Esimerkkeja eri esiasetusten kytkennoista
Kytkenta digitaalitulojen kautta kytkentapulsseilla

Ulkoinen ohjaus
Preset 1

Preset 2

Ohjausjohto
10-johtiminen

Pumpun konfiguraatio (katso "Kaytt6" sivulla 75)
Ulkoinen ohjaus (tulot) = Digital In (potentiaalivapaa)

Pysaytyskosketin 0ol Sulkeutuva kosketin (NO) pysaytysta varten

Kiinteat nopeudet/arvot aktivoidaan lyhyella kytkentapulssilla. Kytkinten ohjaus on myds mahdollista, jolloin
arvioidaan vain kytkentareunat.

Pumpun pysayttdmiseksi on kytkentapulssi kohdassa "Digital In 4” (pysaytys) valttamaton.

= Ota grafiikka prioriteettia varten huomioon.

Kytkenta kytkentapulsseilla digitaalitulojen kautta
Tassa konfiguraatiossa ei tarvita pysaytyskosketinta. Kiinteat nopeudet ovat aktiivisia niin kauan kuin kukin
kosketin on suljettu.

______________________________

Ulkoinen ohjaus
Preset 1
I

DI 1

Preset 2

Ohjausjohto

10-johtiminen \/ DI3

Preset 3

Pumpun konfiguraatio (katso "Kayttd" sivulla 75)
Ulkoinen ohjaus (tulot) =1 Digital In (potentiaalivapaa)
Pysaytyskosketin

oo Ei pysaytyskosketinta

Asetusarvon maaritys analogitulojen kautta
Pumpun nopeus ja teho voidaan asettaa vaihtoehtoisesti kahden analogitulon kautta.

0..10V
4.20 mA

Nopeuden tai tehon asetusarvo maaritetaan jatkuvasti jannitteen (0..10 V) tai virran (4..20 mA) avulla. Pumppu
hyvaksyy asetusarvon 10 minuutin-' tai 1 %:n askelin.

Vain toinen liitannoista saadaan tehda.
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Asetusarvon maaritys 4..20 mA-liitinnan kautta

Ulkoinen ohjaus
4.20 mA

+

5 S&adettava
! | virtalahde
; 4.20 mA

Ohjausjohto
10-johtiminen

AGND

Pumpun konfiguraatio (katso "Kayttd" sivulla 75)

Ulkoinen ohjaus (tulot) E ol om Asetusarvon maaritys virralla | = 4..20 mA
Pysaytyskosketin T Ei pysaytyskosketinta
Asetusarvon oletus 0..10 V-liitinnan kautta
o Ulkoinen ohjaus ;
0.10V =0 |
s . s
- ! Saadettava !
Ohjausjohto ' jannitelahde :
10-johtiminen : 0.10V !
Pumpun konfiguraatio (katso "Kayttd" sivulla 75)
Ulkoinen ohjaus (tulot) Lo Asetusarvon maaritys jannitteella U = 0..10V
Pysaytyskosketin O omok Ei pysaytyskosketinta

Pysaytyskosketinta voidaan kayttaa valinnaisesti seka sulkeutuvana etta avautuvana koskettimena kumpaakin
analogituloa varten.

T Ukoinen ohjaus i
0.10V =0 . !
Saadettava
! jannitelahde '
Ohjausjohto 0.10V
10-johtiminen ) I
Stopp :
Pumpun konfiguraatio (katso "Kayttd" sivulla 75)
Ulkoinen ohjaus (tulot) Floom Asetusarvon maaritys jannitteelld U = 0..10V
Pysaytyskosketin O oaF Avautuva kosketin (NC) pysaytysta varten

Tassa esimerkissa pumppu pysahtyy heti, kun pysaytyskosketin avataan, riippumatta siita, mika signaali on
analogitulossa.
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4.20mA Ulkoinen ohjaus
Saadettava
' virtalahde '
Ohjausjohto 4.20 mA
10-johtiminen =0 ) :
Stopp
Pumpun konfiguraatio (katso "Kayttd" sivulla 75)
Ulkoinen ohjaus (tulot) E Asetusarvon maaritys virralla | = 4..20 mA
Pysaytyskosketin 0oL Sulkeutuva kosketin (NO) pysaytysta varten

Tassa esimerkissa pumppu pysahtyy niin kauan kuin pysatyskosketin on suljettu.

Ulkoisen ohjauksen asetukset

Pumppu on saadettava ulkoisessa ohjauksessa seuraavasti asetusten mukaan:
. nopeusalue (0..3000 min-") tai tehoalue (0..100 %)

. analoginen liitanta 0..10 V tai 4..20 mA

Jos ulkoisessa ohjauksessa on virta- ja jannitelahdoét, 4..20 mA:n liitanta on ensisijainen.
Arvoalue annetaan yleensa ulkoisessa ohjauksessa maarittelemalld minimi- ja maksimiarvot.
= Ota ulkoisen ohjauksen ohje huomioon.

Liitantdasetukset:

Liitdnta 4..20 mA 0..10V

Signaali min. 4 mA ov

Signaali maks. 20 mA 10V
Asetusarvon asetukset:

Liitanta Nopeus Teho

Asetusarvo min. 0 min-! 0%

Asetusarvo maks. 3000 min-! 100 %

Pumppu kaynnistyy nopeustilassa oletusarvolla n. 100 minuutista lahtien-' vahimmaisnopeuden ollessa.
Tehotilassa pumppu kdynnistyy n. 3,3 %:sta lahtien, kun minimiteho on 5 %.
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Toimintavarmuuden lisdamiseksi otetaan huomioon pienemmat toleranssit yla- ja ala-alueilla, jolloin
poikkeamat (<= 40 min-') oletusarvoon nahden ovat vahaisia.

[min™]
3000 =
)
1
2 1500 4
<]
c
c
H
(=8
£
S
a
-- Asetusano
600 4 —— Todellinen arvo
T T T
0 100 600 1500 3000 [min']
Ulkoisen ohjauksen nopeuden oletusarvo

T T T [mA]

4 12 20

T T - M

0 5 10

[%]
100 =
50 -
o
=
°
c
=
a
€
S
a
-- Asetusarvo
Todellinen arvo
5 o
T T T T
0 35 50 100 [%]
Ulkoisen ohjauksen tehon oletusarvo
T T ™ [MmA
4 12 20
T T ™ M
0 5 10

Asetusarvon oletus Modbus-RTU:n avulla

Pumppua voidaan ohjata RS485-dataliitinnan kautta Modbus RTU -protokollaa kayttaen.

Ohjausjohto
10-johtiminen

"""""" Ulkoinen ohjaus
A !

RS485 modbus- E

5 RTU ;

GND 5

Pumpun konfiguraatio (katso "Kayttd" sivulla 75)
Ulkoinen ohjaus (tulot) Fhus
Pysaytyskosketin ¥ :

I =

Digital In (potentiaalivapaa)
Ei pysaytyskosketinta

Ulkoinen ohjaus

A
RS485 modbus-
B RTU

Ohjausjohto
10-johtiminen

Stopp
GND

Ulkoinen ohjaus (tulot) )
Pysaytyskosketin 0o

Digital In (potentiaalivapaa)
Sulkeutuva kosketin (NO) pysaytysta varten
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Modbus Parameter
RW = read write

RO = read only
Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

Mahdollisten kaytto- ja virheilmoitusten yleiskatsaus

Jos jarjestelmaan on ilmaantunut virhe, moottori kytkeytyy pysyvasti pois paalta ja naytolla naytetaan
virheilmoitus. Poikkeus: "Alijannite" virransyoton katkeamisen tai pois paalta kytkemisen yhteydessa. Taman
virheen ilmetessa kayttdlaite kdynnistyy uudelleen, kun verkkojannite kytketddn seuraavan kerran paalle
(minimijannite saavutetaan).

Laitteisto on erotettava jannitesy6tdsta virhetapauksessa. Katso alkuperaisen kayttdohjeen "Normaalit ja
itseimevat pumput muovisella kannattimella (AK) tai ilman kannatinta“ luku 2.2.

Virhenro Kuvaus

Err1 Valipiirin alijnnite

Err2 Valipiirin ylijannite

Err3 Verkkojannite liian alhainen/korkea
Err4 Tehoelektroniikan 1ampétila liian korkea
Err 5 Moottorin ylildmpétila

Err7 Elektroniikan ylivirta

Err 10 Virheellinen virtamittaus

Err 20 Kéynnistymisen keskeytys, ylikuormitus
Err 64 Elektroniikan oikosulku

Err 97 Useamman virheen samanaikainen ilmaantuminen
Err 98 Yhteydessa kayttdlaitteeseen virhe
OLoAd Moottorin ylikuormitus / ylildmpétila

Seuraavat luettelot koskevat muita voimassa olevia asiakirjojal
Kannen/karkeasuodattimen irrottaminen/asennus

W72.40.007-1-P
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Andra tillampliga dokument

Till detta pumpdatablad hoér originalbruksanvisingen "Normal- och sjalvsugande pumpar med/utan
plastlanternkonstruktion (AK)". Den maste vara fritt tillganglig for drifts- och servicepersonal.

Ordlista
TD Tekniska data
Sa Suganslutning
Da Tryckanslutning
d-Saug Rekommenderad diameter pa sugledningen upp till 5 m
d-Druck Rekommenderad diameter pa tryckledningen upp till 5 m
max. L Pumpens maximala langd
D Densitet
P+ Ingangseffekt
P2 Utgangseffekt
I Méarkstrém
Lpa (1 m) Bullerniva vid 1 m avstand uppmatt enligt DIN 45635
Lwa Bullereffekt
m Vikt
WSK Lindningsskyddskontakt eller motorskyddsbrytare
PTC Kalledare
Hmax. Maximal matningshéjd
SP Sjalvsugande
Hs; Hz Geodetisk hdjd mellan vattenyta och pump
Hs Maximal sughéjd
Hz Maximal hdjd vid tillférsel genom sjalvtryck
IP Motorns skyddsklass
W-KI Véarmeklass
n Varvtal
P-GHI 2,5 bar maximalt husinnertryck/maximalt systemtryck
T Vattentemperatur
° Ja
o Nej
T/°C Forklaring vattentemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = galler fér maximal vattentemperatur enligt
GS-market. (60 °C) = pumpen kan anvandas utan problem fér en vattentemperatur pa max.
60 °C
1~/3~ Lamplig for kontinuerlig drift vid
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Lamplig for standardspanning enligt DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Menystruktur
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(NO) Kontakt for stangning av stopp
(NC) Kontakt for 6ppning av stopp

| kapitlen "Mandvrering"och "Installining av parametrarna” finns en beskrivning dver skarmbilderna.
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Forinstéllning

Funktion Konstant varvtal * Konstant effekt
Preset: 1 =2000 min-’ 1=60%

2 = 2400 min-! 2=80%

3 =2850 min-' 3=100 %
Insugningshastighet/ Insugningseffekt: = 2850 min-"* =100 %
Insugningstid: = 5 Minuten = 5 Minuten

Instéllbara hastigheter/ effekt: 600..3000 min-' (i 10 min' steg)

oFF, 1..10 Min. (i 1 Min. steg)

5..100 % (i 1 % steg)

Installbar insugningstid: oFF, 1..10 Min. (i 1 Min. steg)

Extern styrning:

Vaxlingsforhallande ingang "0":
Baudrate ,br*: ;
* Funktionen "konstant vartal” ar fabriksinstal

(

ning.
Anvandargranssnitt
e

Anvandargranssnitt:
(1) LED-display: visar aktuell hastighet/effekt av motorn.

(21 2

(3) wo : om du vill visa aktuell konsumtion och val av menyalternativ i
installningen

o BADU"

————— Energy Saving Inverter Motors

\

o o o

3 : for val av forinstalldahastigheter/effektsteg (Preset)

™1 2 3

™ no W A -
- \4./

s//@
—®

i

(4) ‘s :for instalining av parametrar

(5) ‘v A :forandring av varvtal/effect/parametrar

(6) @: for att stoppa motorn

Nar natspanningen stangs av visas programvaruversionen ~ i~ Liii =
displayen

nnnnn

Manovrering

Anvandning:

Med knapparna ‘1 2 eller '3 kan man valja de forinstallda Presets.

Om pumpen startar fran stillestdnd kér den pa insugningslage (Priming) (om detta ar
aktiverat) och darefter med vald Preset.

Sa lange som pumpen ar i sugfasen, ror sig en stapel fran den forsta positionen i
displayen fran det undre, dver mitten och till det dvre laget.

Under pagaende drift startas Presets direkt utan insugningslage.

Tryck pa knapp .sé stannas motorn. "Power" LED blinkar och displayen visar = ~ .

Om en analog signal eller RS485 har stallts in for parametern kan man ater aktivera
den externa ingangen med knappen 1 for att starta motorn.

o BADU"

Stélla in Presets:

Med knapparna ‘1 2 och '3 valjs 6nskad Preset och darefter andras vardet med
knapparna ‘v A . Det installda vardet sparas direkt och kors fram till vid nytt val av
Onskad Preset.

Obs: Instéliningarna kan inte andras under insugningsfasen (Priming).
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Genom att trycka pa wo -knappen visas det aktuella effektbehovet for pumpen i watt
Fooaan).

Om man trycker en gang till visas varvtalet eller effekten i %.

Displayen pa styrenheten stangs av efter tre minuter utan atgard.

Obs: Pumpen kors automatiskt efter ett strdmavbrott med den sist installda hastigheten/effekt eller pa
den hastighet som den hade nar den stannade.

Installning av parametrarna

(o “gapu ... ) |Installning av parametrar:
s Tryck pa ‘s -knappen i tre sekunder i Setup-menyn Déar kan du bladdra med (o -
knappen i menyn.
Siffrorna till vanster pa displayen visar aktuell menypunkt, siffrorna till hdger visar
°1 2 3 e tillhérande instéliningsvarde.
Om knappen ‘s i menyn trycks in sparas alla &ndrade varden och installningsmenyn
w v oA @ avslu-tas, sedan visas texten 5 = = ~ £ i displayen.
Trycker du pa knapp .Iémnas instalinings-menyn utan att nagra varden sparas.
o BADY
DG O ¢
w v A @
. J
(o “gapu ... ) | Sugparametrar (Priming):
Under menypunkt - stélls tiden for insugningsfasen in.
F o F F =ingen sugfas
. o . Parametrar: oFF, 1 - 10 minuter
D@ O € Under menypunkt ~ eller F (vid effektstyrning) bestams varvtalet eller effekten.
no W A .
.
(. sy .. . ) |Digitalaingangar: ~
s Under menyalternativet & kan extern styrning aktiveras/avaktiveras.
o & F = avaktiverad (endast mandverfaltet &r aktiverat)
o = digitalingangar (potentialfria) aktiveras
°1 2 3 S L{ «r = Analog ingang 0..10 V
o0 a . { v = Analog ingang 4..20 mA
\ ) | b e’ 5 = RS485 modbuss-RTU
(" % papyu \ | Slav-ID:
. | menypunkten /= kan installningen av slav-ID for modbuss-RTU goras.
Kan stéllas in pa mellan 1 och 32
Baudrate:
| menypunkten i~ kan installningen av baudrate for kommunikationen med modbuss-
RTU goras.
k- I 1=9600
fo- L2 =14400
PO O E =~ 53 =19200 (férinstallning)
wo v A @ k- 5 =38400
N |k~ 5 =57600
k- L5 =115200
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woun 2 BADY'
DO OC

Véxlingsforhallande "0" (Stopp):

Under menyalternativet i kan du byta digitalingangens vaxlingsférhallande 1.

Det externa stoppet fungerar for alla styrningsmajligheter.

m = £ = den externa stoppkontakten &r avaktiverad. Vid styrningen "Digital” racker det
att 6ppna GND-kontakten for att stoppa.

c L = (closer/NO) drivningen stdngs nar stoppkontakten &r sluten.

\ ) | =+~ = (opener/NC) drivningen stangs nar stoppkontakten ar éppen.
[ o % BADU \ | Funktion:

| menyalternativet = kan man véxla mellan konstant varvtal och konstant effekt.

r: konstant varvtal = installning av varvtalet i min-'
F: konstant effekt = installning av effekten i %

9 @ €

nro W A .

./

S

Aterstillning / Reset:

___ | | Om o -knappen trycks in i minst 10 sekunder aterstalls driften {ill
fabriksinstallningarna. Motorn stannar och pa displayen visas

Till- och frankoppling av pumpen ska antingen géras med knappsatsen eller med darfér avsedd styrningskabel
(Inputs). Natspanningen ska inte avbrytas for detta. Detta kan géras med en BADU Blue. BADU OmniTronic,

BADU NetLink eller via ett litet kopplingsreld. Kopplingen via natspanningen belastar elektroniken och kan leda
till att pumpen slutar fungera i fortid.

Anslutning av externa styrningar

For extern styrning av pumpen finns en kabel med tio ledare och 6ppna andar. Tilldelningen av de enskilda
ledarna till funktionerna goérs enligt féljande bild.

(

<

Violett 4-20 mA Brun Digital In 1 (DI1)
Orange 0-10V Gron Digital In 2 (DI2)
Bla AGND Gul Digital In 3 (DI3)
Gra RS485-A Rod Digital In Stopp
Vit RS485-B Svart GND
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Anslutningsmoéjligheter

Brun/grén/gul/rod/svart De tre forinstallda hastigheterna/effekterna (Presets) 1-2—3 kan aktiveras via
ingangarna (pulssignal). For att stoppa ar den extra stopp-ingangen nédvandig.
De externa kopplingskontakterna maste vara potentialfria.

Brun/grén/gul/svart De tre forinstallda hastigheterna/effekterna (Presets) 1—2—3 kan aktiveras via
ingangarna (konstant signal). De externa kopplingskontakterna maste vara
potentialfria.

Roéd/svart Stoppingangen kan anvandas separat, t.ex. for anslutning av en Fran-brytare. Den
externa kopplingskontakten maste vara potentialfri.

Violett/bla Bor-varvtalet/effekten stalls in via en strom pa 4-20 mA.

Orange/bla Bor-varvtalet/effekten stalls in via en spanning pa 0-10 V.

Gralvit/svart For styrning av pumpen via RS485 med modbuss-RTU-protokoll

Exempel pa kabeldragning finns under 90.

Om flera ingangar stdngs samtidigt sa stdngs de i féljande ordningsfoljd:

1. Stopp-ingang
2. Preset 3
3. Preset 2
4, Preset 1
Lag Hég
Prioritet

Proset 3

WG27.50.264-8- P

Ingangarna for extern styrning maste aktiveras och stallas in i instéllningsmenyn. Information finns i féljande
underkapitel.

Om funktionen "Priming” ar aktiverad sa startar alltid pumpen fran stillestdnd med det installda
insugningsvarvalet/-effekten (Priming). Forst efter insugningstiden évergar den till dnskat fast varvtal/effekt
(Priming).

Under pagaende drift aktiveras vardena direkt.

Om den externa styrningen inte behdvs maste kabelandarna isoleras.

For problemfri samverkan med periferiutrustning, t.ex. elvarmevaxlare eller doseringssystem, rekommenderar
vi att montera en flddesvakt med lamplig utvarderingsenhet. Pa sa satt kan dven ett felmeddelande ges.

For att forhindra fel pd motorn maste féljande punkter absolut beaktas:

. Styrledningen maste dras fackmassigt korrekt. En montering parallellt mot den egna natledningen eller
andra férbrukare maste férhindras.

Om styrledningarna férlangs kan stérspanningar na fram till ingdngarna. Dessa maste forhindras, t.ex.
genom avskarmning. Avskarmningen ska endast vara ansluten till jord pa motorsidan.

Natkablarna for olika driftsmedel ska drivas pa samma forsoérjningsstrang.
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Exempel pa kabeldragning for olika Presets
Kabeldragning via digitala ingangar med kopplingspulser

Extern styrning
Preset 1

DI1

Preset 2

DI3 I Preset 3

:

Styrkabel
med 10 ledare

Konfiguration av pumpen (Se "Mandvrering" pa sidan 86)
Extern styrning (Inputs) - Digital In (potentialfri)
Stoppkontakt 0ot Normalt 6ppen (NO) for stopp

Fasta varvtal/varden aktiveras med en kort kopplingspuls. Styrning med brytare ar ocksa méjlig, da utvarderas
endast kopplingsflankerna.

For att stoppa pumpen behdvs en kopplingspuls pa "Digital In 4” (Stopp).

= Beakta grafiken for prioritet.

Kabeldragning via digitala ingangar med brytare
I denna konfiguration behovs ingen stoppkontakt. De fasta varvtalen ar aktiva sa lange respektive kontakt ar
stangd.

Extern styrning
Preset 1
I

DI 1

Preset 2

Styrkabel

med 10 ledare s/ Preset 3

o

Konfiguration av pumpen (Se "Mandvrering" pa sidan 86)
Extern styrning (Inputs) =1 Digital In (potentialfri)
Stoppkontakt 0 omok Ingen stoppkontakt

Instédllning av borvarde via de analoga ingangarna
Pumpens varvtal och effekt kan alternativt stallas in via de tva analoga ingangarna.

0-10V
4-20 mA

Darmed anges borvardet for varvtalet eller effekten stegldst via en spanning (0-10 V) eller en strdm (4-20 mA).
Pumpen tar emot borvardet i steg om 10 min- eller i steg om 1 %.

Endast ett av de bada granssnitten far anslutas.
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Installning av borvarde via 4-20 mA-granssnittet

Extern styrning

+ E
Installbar :
| stromkalla :
4.20 mA !

4.20 mA

Styrkabel
med 10 ledare

AGND

Konfiguration av pumpen (Se "Mandévrering” pa sidan 86)

Extern styrning (Inputs) Eln Installning av borvardet med strom | = 4—20 mA
Stoppkontakt A Ingen stoppkontakt
Instéllning av borvarde via 0—10 V-granssnittet
o Externstyning ;
0.10V =0 |
Installbar
Styrkabel ! spanningskalla !
med 10 ledare 0.10V
Konfiguration av pumpen (Se "Mandvrering" pa sidan 86)
Extern styrning (Inputs) Fl oo Instéllning av bdérvardet med spanning U = 0-10 V
Stoppkontakt T Ingen stoppkontakt
Alternativt kan stoppkontakten anvandas saval som NO-kontakt som NC-kontakt.
T Externstyrning :
0.10V =0
i Installbar :
: spanningskalla
Styrkabel ! 0.10V !
med 10 ledare : i :
Stopp
Konfiguration av pumpen (Se "Mandévrering” pa sidan 86)
Extern styrning (Inputs) Lo Installning av boérvardet med spanning U = 0-10 V
Stoppkontakt ooaF Normalt stdngd (NC) for stopp

| detta exempel stannar pumpen sa snart stoppkontakten 6ppnas, oberoende av om vilken signal som ligger an
pa den analoga ingangen.
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Styrkabel
med 10 ledare

4.20 mA

Extern styrning

Installbar
stromkalla
4.20 mA

Stopp

Konfiguration av pumpen (Se "Mandvrering" pa sidan 86)

Extern styrning (Inputs) £

Stoppkontakt I

i

N

| detta exempel stannar pumpen sa lange stoppkontakten ar stangd.

Installningar i den externa styrninge

n

| den externa styrningen maste foljande stallas in enligt installningarna i pumpen:
«  varvtalsomrade (0—3 000 min") eller effektomrade (0-100 %)
. analogt granssnitt 0-10 V eller 4-20 mA

P Instélining av bérvardet med strom | = 4—20 mA
Normalt 6ppen (NO) for stopp

Om det finns stréom- och spanningsutgangar tillgangliga i den externa styrningen ar 4-20 mA-granssnittet att

féredra.

Vardeomradet i den externa styrningen anges oftast via tilldelningen av min- och max-varden.
= Beakta anvisningarna for den externa styrningen.

Installning av granssnittet:

Granssnitt 4-20 mA 0-10V

Signal min. 4 mA oV

Signal max. 20 mA 10V
Installning av borvardet:

Granssnitt Varvtal Effekt

Borvarde min. 0 min-! 0 %

Borvarde max. 3000 min-! 100 %

Pumpen startar i varvtalslaget vie ett installningsvarde fran ca 100 min-' med det lagsta varvtalet pa 600 min-'.
| effektlaget startar pumpen fran ca 3,3 % med den lagsta effekten pa 5 %.
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| det 6vre och nedre intervallet tas endast mindre toleranser i beaktande for att 6ka driftsakerheten, sa att
avvikelserna mot det installda vardet blir mindre (<= 40 min-').

[min7] [%]
100 =
3000 =
= <
T 1500 @ 50 7
S ©
@ @
< c
[ [
a a
£ £
= =3
a a
600 = -- Borvarde
Arvarde
- 51
T T T T
T T T
0 100 600 1500 3000 [min"] 0 35 50 100 [%]
Instéllt varvtal i den externa styrningen Installd effekti den externa styrningen

T T T [mA] T T ™ [MA

4 12 20 4 12 20

T T - M T T ™ M

0 5 10 0 5 10

Installning av borvarde via modbuss RTU
Pumpen kan styras via RS485-datagranssnittet med modbuss RTU-protokollet.

L Extern styrning ;
A © A
' RS485 modbussH '
5 : B RTU :
Styrkabel : ;
med 10 ledare ' '
i GND 5
Konfiguration av pumpen (Se "Mandévrering” pa sidan 86)
Extern styrning (Inputs) F ohus Digital In (potentialfri)
Stoppkontakt T Ingen stoppkontakt
"""""" Extern styming |
A :
RS485 modbuss
B RTU :
Styrkabel 5
| :
Stopp
GND :
Konfiguration av pumpen (Se "Mandévrering” pa sidan 86)
Extern styrning (Inputs) [ Digital In (potentialfri)
Stoppkontakt 0ol Normalt 6ppen (NO) for stopp
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Modbus Parameter
RW = read write

RO = read only
Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

Oversikt av mojliga drifts- och felmeddelanden

Om ett fel uppstar stangs motorn av permanent, och ett felmeddelande visas. Undantag: "Underspanning" i
handelse av fel eller frankoppling av stromforsorjningen. Vid detta fel startar drivningen om vid nasta tillkoppling
(uppnar lagsta spanningen) av natspanningen.

Om ett fel intraffar, maste systemet kopplas bort fran strémforsoérjningen. Se kapitel 2.2 i
originalbruksanvisningen "Normal- och sjalvsugande pumpar med/utan plastlanternkonstruktion (AK)".

Fel nr: Beskrivning

Err 1 Underspanning mellankrets

Err2 Overspénning mellankrets

Err3 Natspanning for lag/fér hdg

Err4 Temperatur pa kraftelektronik for hog
Err 5 Motorévertemperatur

Err7 Overstrém elektronik

Err 10 Strémmaéatning defekt

Err 20 Krasch vid uppstart, éverbelastning
Err 64 Kortslutning elektronik

Err 97 Samtidig férekomst av flera fel

Err 98 Foérbindelse till styrenheten defekt
OLoAd Overbelastning/évertemperatur fér motorn

De fdljande upprakningarna avser de andra tillampliga dokumenten!
Demontera eller montera kapor och sugsil

W72.40.007-1-P
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LES DETTE

Andre gyldige dokumenter

Til dette pumpedatabladet hgrer originalbruksanvisningen "Vanlige pumper og sugepumper med/uten
plastlanterneutfarelse (AK)". Den ma veere lett tilgjengelig for betjenings- og vedlikeholdspersonalet.

Ordliste
TD Tekniske data
Sa Sugekobling
Da Trykkobling
d-Saug Anbefalt diameter pa sugeledningen opptil 5 m
d-Druck Anbefalt diameter pa trykkledningen opptil 5 m
max. L Pumpens maksimale lengde
D Tetthet
P+ Inngangseffekt
P2 Utgangseffekt
I Merkestrgm
Lpa (1m Lydtrykkniva malt pa 1 m avstand ifglge DIN 45635
Lwa Lydeffekt
m Vekt
WSK Termisk beskyttelse eller motorvernbryter
PTC Kaldleder
Hmax. Maksimal lgftehgyde
SP Sugepumpe
Hs; Hz Geodetisk hgyde mellom vannspeil og pumpe
Hs Maksimal sugehgyde
Hz Maksimal hgyde ved innlgpsdrift
IP Motorens beskyttelsesklasse
W-KI Varmeklasse
n Turtall
P-GHI 2,5 bar maksimalt innvendig trykk/maksimalt systemtrykk
T Vanntemperatur
° Ja
o Nei
T/°C Forklaring pa vanntemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = gjelder maksimal vanntemperatur i
henhold til GS-godkjenningen. (60 °C) = Pumpen er konstruert for a tale en maks.
Vanntemperatur pa 60 °C
1~/3~ Egnet til kontinuerlig drift ved
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Egnet for standardspenning i henhold til DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Menystruktur

Lot Priming
G S ) P nd L
gl i g Priming av
¢ g % Priming 1 til 10 minutter

(
="
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[t
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I

Prlmlng Speed / Power

-~

L.l

h(
3 T

D

o

~
(]
i

'{  Priming turtall i 1/min
X
(

-
A

!
L

~|
=~

Priming effekti %

—— - Externe Ansteuerung (Inputs)
o F - ekstern styring av
/ digital potensialfri
{ v analog0..10 V
{ o7 analog 4..20 mA
e 7 Modbus RS485

|y
X
=

0
"
.
0
L T T T
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- Slave ID (RS485)
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Stopp-Kontakt
Homar Stopp-kontakt uten funksjon
(NO) kontakt normalt apen

(NC) kontakt normalt lukket

[ng
-
I

|
.“

~.

™ -
O
-
X
~
A

7 Speed
y ~ Power

En beskrivelse av skjermgrafikken finner du i kapitlene "Betjening" og "Stille inn parametrene”.
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Forhandsinnstilling

Funksjon Konstant turtall * Konstant effekt
Preset: 1 =2000 min-*! 1=60 %

2 = 2400 min-! 2=80%

3 = 2850 min-' 3 =100 %
Sugehastighet/Sugeytelse: = 2850 min-" =100 %
sugetid: = 5 minutter = 5 minutter

Innstillingsomrade for hastighet/ 600..3000 min (i trinn p& 10 min?)  |5..100 % (i trinn pa 1 %)
Innstillingsomrade effect:

Innstillingsomrade for sugetid: oFF, 1..10 Min. (i trinn pa 1 min.) oFF, 1..10 Min. (i trinn pa 1 min.)

Ekstern styring:

Koblingsforlgp inngang "0":
Baudrate «br»: ¥
* Funksjonen "Konstant turtall" er fabrikkinnstilling.

Brukergrensesnitt

(o % gaby: N Brukergrensesnitt:
- (1) LED-display: viser aktuell turtall/effekt av motoren.

* (2) 1 2 (3 :forvalg av forhandsinnstilte turtall/effektniv'a (Preset)

(3) e : for visning av gjeldende forbruk og valg av menypunkter ved
innstilling

oo
\
L5

(4) s :forinnstilling av parametere

(5) v A :forendring av turtallet/effekt/parametere

(6) @: for & stoppe motoren

- BADU® 0 Ved tilkobling av nettspenningen vises programvareversjonen ~ i~ L.
kort stund pa displayet.

-en

O © ©

no W A . /

Betjening
(o “Bapur \ | Betjening:
- Tastene (1 2 eller '3 kan brukes til & velge forhandsinnstilte verdier.

Hvis pumpen starter fra stillstand, gar den i innsugningsmodus (priming, hvis dette er
aktivert) og deretter med valgt forhandsinnstilling.

\

2 & o Sa lenge pumpen befinner seg i sugefasen, flytter en strek fra nederst via midten til

PODE gverst i fgrste posisjon pa displayet.

wo W A ’ | kontinuerlig drift blir forhandsinnstillingene startet direkte, uten innsugningsmodus.
— ngcz_ren stoppes ved a trykke pa knappen . "Power"-dioden blinker og displayet viser
ST W =

Hvis en analog styring eller RS485 er stilt inn i parameterne, kan den eksterne

inngangen aktiveres igjen med tasten ‘1 for & starte motoren.
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Stille inn forhandsinnstillingene:

@nsket forhandsinnstilling velges med tastene ‘1 2 og '3 .Deretter endres verdiene
med tastene ‘v ‘A . Den innstilte verdien lagres direkte og aktiveres igjen nar gnsket
forhandsinnstilling velges.

0 Merknad: | Iapet av innsugningsfasen (priming) kan forhandsinnstillingen ikke endres.

Ved & trykke pa knappen o vises gjeldende effektbehov for pumpen i watt (7 7 0).
Ved ny trykking blir turtallet eller effekten igjen vist i %.

Styringens display slar seg av etter tre minutter uten aktivitet.

o Merknad: Etter et spenningsfall starter pumpen automatisk pa nytt med det sist innstilte
turtallet/effekt, eller blir staende hvis den hadde stoppet.

Stille inn parametrene

. “emu_.._) | Innstilling av parametere:
Hold knappen ‘s inne i tre sekunder for & 4pne Setup-menyen. Her kan du bla

gjennom menyen med o -Knappen.
Venstre side av displayet viser gjeldende menypunkt, til hgyre den tilsvarende
innstillingsverdien.
Hvis knappen s trykkes inn i menyen, blir alle endrede verdier lagres og Setup-
. g

w v A@ menyen lukkes, teksten 5 & = ~ £ vises pa displayet.
Ved a trykke pa knappen .Iukkes Setup-menyen uten a lagre de endrede verdiene.

Sugeparametere (Priming):

Tiden for innsugningsfasen stilles inn under punktet i .

£ = F F =ingen sugefase

Parametere: oFF, 1 - 10 minutter

Under menypunktet ~ eller 7 (for effektstyring) bestemmes turtallet eller effekten.

Digitalinnganger:

| menypunktet = kan den eksterne styringen aktiveres eller deaktiveres.
F F = deaktivert (kun betjeningsfeltet er aktivert)

digitalinnganger aktivert (potensialfritt)

= = Analog inngang 0 .. 10 V

«m = Analog inngang 4 .. 20 mA

L5 = RS485 Modbus-RTU

Slave ID:
| menypunktet /= kan slave-ID-en for Modbus RTU angis.
Justerbar fra 1-32
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Baudrate:

| menypunktet &~ kan baudrate for kommunikasjon med Modbus RTU stilles inn.
& 9600

14400

19200 (standard)

= 38400

-
~

DN
]
Do
(M)
1]

(¢}

\‘

»
o
o

(

D
h
[
[a(
|
—
—
)]
N
o
o

Koblingsforlgp "0" (Stopp):

Under punktet i kan koblingsforlgpet for digitalinngangen i endres. Den eksterne
stansen fungerer for alle styringsmuligheter.

r = = = den eksterne stopp-kontakten er deaktivert. Med "Digital"-styring er en apning
av GND-kontakten tilstrekkelig til & stoppe.

= L= (closer/NO) drivenheten forblir lukket ved lukket stoppkontakt.

= - = (opener/NC) drivenheten forblir lukket ved apen stoppkontakt.

Funksjon:

I menypunktet F kan det skiftes mellom konstant turtall og konstant effekt.
~: konstant turtall = Innstilling av turtallet i min-*

F: konstant effekt = Innstilling av effekten i %

Tilbakestilling / Reset:
Hvis knappen w holdes inne i ti sekunder, tilbakestilles drivenheten til

fabrikkinnstillingene. Motoren stopper, og pa displayet vises = & 5 £ k.

Pumpen skal slas pa og av med tastene eller via styrekabelen som er beregnet for dette (Inputs).
Nettspenningen skal ikke avbrytes pa grunn av dette. Dette kan gjeres via en BADU-blue, BADU OmniTronic,
BADU NetLink eller et lite kobingsrelé. Kobling via nettspenningen belaster elektronikken og kan fgre til tidlig
feil pa pumpen.

Tilkobling av eksterne styringer
En 10-leder kabel med apen ende (ledninger) er tiltenkt for ekstern styring av pumpen. Tilordningen av de
enkelte ledningene til funksjonene vises i fglgende figur.

( N
Fiolett 4.20 mA Brun Digital In 1 (DI1)
Oransje 0..10V Grgnn Digital In 2 (DI2)
Bla AGND Gul Digital In 3 (DI3)
Gra RS485-A Rad Digital In stopp
Hvit RS485-B Svart GND
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Tilkoblingsmuligheter

Brun/Gregnn/Gul/Red/ De tre forhandsinnstilte hastighetene/effektene (forhandsinnstillinger) 1-2-3 kan
Svart aktiveres via inngangene ved hjelp av et pulssignal (impulssignal). Den ekstra
stopp-inngangen er ngdvendig for & stoppe. De eksterne koblingskontaktene
ma vaere konstruert slik at de er potensialfrie.

Brun/Grgnn/Gul/Svart De tre forhandsinnstilte hastighetene/effektene (forhandsinnstillinger) 1-2-3 kan
aktiveres ved kobling via inngangene (permanent signal). De eksterne
koblingskontaktene ma veere konstruert slik at de er potensialfrie.

Red/Svart Stopp-inngangen kan brukes separat, for eksempel for & koble til en av-bryter.
Den eksterne koblingskontakten ma vaere konstruert slik at den er potensialfri.

Fiolett/Bla @nsket turtall / effekten stilles inn via en strem pa 4..20 mA.

Oransje/Bla @nsket turtall / effekten stilles inn via en spenning pa 0..10 V.

Gra/Hvit/Svart For styring av pumpen via RS485 med Modbus RTU-protokoll

Eksempler pa koblinger finner du under "Eksempler pa koblinger for forskjellige forhandsinnstillinger".

Hvis flere innganger lukkes samtidig, utfgres de i felgende rekkefglge:

Stopp-inngang

Forhandsinnstilling 3
Forhandsinnstilling 2
Forhandsinnstilling 1

PO~

Lav Hay
Prioritet

Prese 3

WG27.50.264-9- P

Inngangene for ekstern styring ma aktiveres og stilles inn i innstillingsmenyen. Detaljer finner du i de felgende
underkapitlene.

Hvis "Priming"-funksjonen er aktivert, starter pumpen alltid fra stillstand med innstilt sugeturtall/effekt (priming).
Farst etter at innsugningstiden er utlgpt, bytter den til ansket permanent turtall / effekt (priming).

| kontinuerlig drift blir verdiene direkte aktivert.

Hvis den eksterne styringen ikke er ngdvendig, ma kabelendene isoleres.

LES DETTE

Installering av stremningsvern med tilsvarende maleenhet anbefales for problemfri kombinasjon med
periferienheten som for eksempel elektrovarmevekslere eller doseringsanlegg. Dette muliggjer ogsa for
feilmeldinger.

For & unnga funksjonsfeil i motoren ma falgende punkter overholdes:

+  Styrekabelen ma legges pa en faglig korrekt mate. Installasjon parallelt med egen nettledningen eller
andre forbrukere ma unngas.

Hvis styrekablene forlenges, kan interferensspenning na inngangene. Dette ma forebygges, for eksempel
ved skjerming. Skjermingen skal kun kobles til jord pa motorsiden.

Nettkablene til forskjellig utstyr skal ikke kjgres pa samme forsyningskabel.
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Eksempler pa koblinger for forskjellige forhandsinnstillinger
Kabling via digitale innganger med koblingsimpulser

Ekstern styring

DI 1 Preset 1

Preset 2

Styrekabel DI 3

o

10-leder | _ Preset3

Konfigurasjon av pumpen (se "Betjening" pa side 97)
Ekstern styring (Inputs) = Digital In (potensialfri)
Stopp-kontakt Lukker (NO) for & stoppe

)
)
] )
[

De faste turtallene / verdiene aktiveres via korte koblingsimpulser. Styringen med brytere er ogsa mulig, i sa fall
blir bare overgangene evaluert.

For & stoppe pumpen kreves det en koblingsimpuls til "Digital In 4" (stopp).

= Legg merke til grafikken for prioritet.

Kabling via digitale innganger med brytere

| denne konfigurasjonen er det ikke ngdvendig med stopp-kontakt. De faste turtallene er aktive sa lenge den
respektive kontakten er lukket.

______________________________

Ekstern styring
Preset 1
I

DI 1

Preset 2

Styrekabel

10-leder \/

Konfigurasjon av pumpen (se "Betjening" pa side 97)
Ekstern styring (Inputs) o) Digital In (potensialfri)
Stopp-kontakt 7 Aok Ingen stopp-kontakt

Spesifikasjon av nominell verdi via de analoge inngangene
Pumpens turtall og effekt kan alternativt justeres via de to analoge inngangene.

0..10V
4.20 mA

Nominell verdi for turtallet eller effekten angis trinnlgst via en spenning (0..10 V) eller en strom (4..20 mA).
Pumpen bruker nominell verdi i trinn pa 10 min-* eller i trinn pa 1 %.

Bare ett av de to grensesnittene kan kobles til.
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Spesifikasjon av nominell verdi via 4..20 mA-grensesnittet

Ekstern styring

E + E
' Justerbar !
I | stromkilde i
5 4.20 mA !

4.20 mA

Styrekabel
10-leder

AGND

Konfigurasjon av pumpen (se "Betjening" pa side 97)
Ekstern styring (Inputs) Elm Nominell verdi stram | = 4..20 mA
Stopp-kontakt Y Ingen stopp-kontakt

Spesifikasjon av nominell verdi via 0..10 V-grensesnittet

0.10V

Styrekabel

Justerbar
U spenningskilde
0.10V

Konfigurasjon av pumpen (se "Betjening" pa side 97)

Ekstern styring (Inputs) L om Nominell verdi spenning U =0..10 V
Stopp-kontakt O mak Ingen stopp-kontakt
Alternativt kan stopp-kontakten brukes som bade apner og lukker for begge analoge inngangene.
CTT T Eksternstyring :
0.10V e . ;
E Justerbar l
! spenningskilde
Styrekabel - 0.10V !
10-leder : i !
Stopp
Konfigurasjon av pumpen (se "Betjening" pa side 97)
Ekstern styring (Inputs) £ LA Nominell verdi spenning U = 0..10 V
Stopp-kontakt g oaF Apner (NC) for & stoppe

| dette eksemplet stopper pumpen sa snart stopp-kontakten apnes, uavhengig av hvilket signal som er aktivt for
den analoge inngangen.
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4.20 mA

Styrekabel
10-leder

Ekstern styring

Justerbar
streamkilde
4.20 mA

Stopp

Konfigurasjon av pumpen (se "Betjening" pa side 97)

Ekstern styring (Inputs) E

Stopp-kontakt I

Nominell verdi stram | = 4..20 mA

Lukker (NO) for a stoppe

| dette eksemplet stopper pumpen sa snart stopp-kontakten lukkes.

Innstillinger i den eksterne styringen

| den eksterne styringen ma falgende stilles inn i henhold til innstillingene i pumpen:
*  Turtallsomrade (0..3000 min-*) eller effektomrade (0..100 %)

*  Analoge grensesnitt 0..10 V eller 4..20 mA

Hvis strem- og spenningsutganger er tilgjengelige i den eksterne styringen, er 4..20 mA-grensesnittet a

foretrekke.

| den eksterne styringen spesifiseres vanligvis verdiomradet ved a tilordne minimums- og maksimumsverdier.
= Folg instruksjonene for den eksterne styringen.

Innstillinger for grensesnittet:

Grensesnitt 4.20 mA 0.10V

Signal min. 4 mA oV

Signal maks. 20 mA 10V
Innstillinger nominell verdi:

Grensesnitt Turtall Effekt

Nominell verdi min. 0 min-! 0 %

Nominell verdi maks. 3000 min! 100 %

Pumpen starter i turtallsmodus med en nominell verdi pa ca. 100 min-' med min. turtall pa 600 min-'.

| effektmodus starter pumpen fra ca. 3,3 % med en minimumseffekt pa 5 %.
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Mindre toleranser tas i betraktning i @vre og nedre omréade for & gke driftssikkerheten, slik at det er sma avvik
(<= 40 min'") fra den angitte nominelle verdien.

[min7] [%]

100 =
3000

c
& c
=% o n
E 1500 g %
o 2
8 5
E 3
5 I
[ w
-- Nominell verdi
—— Faktisk verdi 1
6007 -- Nominell verdi
Faktisk verdi
- 51
T T T T
T T T
0 100 600 1500 3000 [min"] 0 35 50 100 [%]
Turtall-spesifikasjon fra den eksterne styringen Effekt-spesifikasjon fra den eksterne styringen

T T T [mA] T T ™ [MmA

4 12 20 4 12 20

T T - M T T ™ M

0 5 10 0 5 10

Spesifikasjon av nominell verdi via Modbus RTU
Pumpen kan styres via RS485-datagrensesnittet med Modbus RTU-protokollen.

L Eksternstying ;
‘ A :
A O !
' RS485 modbus- '
_ B RTU :
Styrekabel
10-leder ' '
i GND 5
Konfigurasjon av pumpen (se "Betjening" pa side 97)
Ekstern styring (Inputs) F ohus Digital In (potensialfri)
Stopp-kontakt O mok Ingen stopp-kontakt
"""""" Ekstern styring |
A i
RS485 modbus-
B RTU :
Styrekabel 5
10-leder ‘
| :
Stopp
GND :
Konfigurasjon av pumpen (se "Betjening" pa side 97)
Ekstern styring (Inputs) [ Digital In (potensialfri)
Stopp-kontakt 0ol Lukker (NO) for & stoppe
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Modbus Parameter
RW = read write

RO = read only
Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

Oversikt over drifts- og feilmeldinger

Hvis det oppstar en feil, kobler motoren seg ut permanent og en feilmelding vises. Unntak: "Underspenning"”
ved brudd pa eller utkobling av nettilfarselen. | sammenheng med denne feilen starter drivverket pa nytt neste
gang nettspenningen slas pa (nar minimumsspenningen).

Hvis det oppstar en feil, ma anlegget kobles fra stremforsyningen. Se kapittel 2.2 i originalbruksanvisningen
"Vanlige pumper og sugepumper med/uten plastlanterneutfgrelse (AK)".

Feil nr. Beskrivelse

Err 1 Underspenning mellomkrets

Err2 Overspenning mellomkrets

Err3 For lav/for hgy nettspenning

Err4 For hgy temperatur i effektelektronikk
Err 5 Overtemperatur motor

Err7 Overstrgm elektronikk

Err 10 Feil pa stremmaling

Err 20 Avbrudd ved start, overbelastning

Err 64 Kortslutning elektronikk

Err 97 Flere feil opptrer samtidig

Err 98 Feil pa forbindelse til betjeningsdel
OLoAd Overbelastning / overtemperatur i motoren

Listene nedenfor gjelder andre gyldige dokumenter!
Demontere eventuelt montere deksel/sugesil

W72.40.007-1-P

032025 766.2260.118 PDF' RE/SPN NO 105



BEMAERK

Andre galdende dokumenter

Til dette pumpedatablad hgrer den originale betjeningsvejledning "Normal- og selvindsugende pumper
med/uden kunststoflanterne-udferelse (AK)". Den skal veere frit tilgeengelig for betjenings- og
vedligeholdelsesmedarbejderne.

Glosar
TD Tekniske data
Sa Sugetilslutning
Da Tryktilslutning
d-Saug Anbefalet diameter for sugeledning op til 5 m
d-Druck Anbefalet diameter for trykledning op til 5 m
max. L Pumpens maksimale laengde
D Densitet
P+ Kraftforbrug
P2 Afgivet effekt
I Meerkestrgm
Lpa (1m Lydtryksniveau i 1 m afstand malt iht. DIN 45635
Lwa Lydeffekt
m Veegt
WSK Viklingsbeskyttelseskontakt eller motorbeskyttelsesafbryder
PTC Koldleder
Hmax. Maksimal pumpehgijde
SP Selvindsugende
Hs; Hz Geodatisk hgjde mellem vandspejl og pumpe
Hs Maksimal sugehgjde
Hz Maksimal hgjde ved tillgbsdrift
IP Motorens beskyttelsesart
W-KI Varmeklasse
n Omdrejningstal
P-GHI 2,5 bar maksimalt indvendigt tryk i huset/maksimalt systemtryk
T Vandtemperatur
° Ja
o Nej
T/°C Forklaring vandtemperatur 40 °C (60 °C): 40 °C = gaelder for maksimal vandtemperatur i
GS-tegnets forstand. (60 °C) = pumpe kan uden videre anvendes/er dimensioneret til en maks.
vandtemperatur pa 60 °C
1~/3~ Egnet til konstant drift ved
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Til maerkespaending egnet iht. DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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En beskrivelse af skeermbillederne kan findes i kapitlerne "Betjening" og "Indstilling af parametrene”.
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Forindstilling

Indstillelig

Indstillelige hastigheder/ effect:

indsugningstid:

Ekstern aktivering:
Koblingsegenskaber Indgang "0":
Baudrate ,br*:

Funktion Konstant hastighed * Konstant effekt
Preset: 1 =2000 min-’ 1=60%

2 = 2400 min-! 2=80%

3 =2850 min-' 3 =100 %
Indsugningshastighed/ Indsugningseffekt: = 2850 min-"* =100 %
Indsugningstid: = 5 minutter = 5 minutter

600..3000 min-* (i 10 min" trin)
oFF, 1..10 Min. (i 1 min. trin)

5..100 % (i 1 % trin)
oFF, 1..10 Min. (i 1 min. trin)

* Funktionen "konstant hastighed" er fabriksindstilling.

Brugeroverflade

Pow

R

‘. BADU" I Brugerflade:
o (1) LED-display: viser motorens aktuelle omdrejningstal/effekt.
* (2) 1 3 : til valg af de foruddefinerede omdrejningstal/effekttrin
@\ (Preset)
™1 2 3 (s -] O (3) we : til visning af det aktuelle forbrug og valg af menupunkter (Setup)
@\C wo WA .‘j/@ (4) ‘s :til indstilling af parametre
(>
(5) ‘v A :til 2ndring af omdrejningstallet/effekt/parametre
(6) .: til standsning af motoren
a BADU" N Ved tilkobling af netspaendingen vises softwareversionen =~ L. -

kortvarigt pa displayet

Betjening

o BA
wer

Betjening:
Med knapperne 1

DU

viser o F -

2 eller '3 kan de forudindstillede presets veelges.

Nar pumpen startes ud fra stilstand, kerer den i indsugningsmodus (priming) (safremt
den er aktiveret) og efterfalgende med det valgte preset.

Sa laenge pumpen befinder sig i indsugningsfasen, bevaeger en bjeelke sig pa forste
segment i displayet fra den nederste via den midterste til den gverste position.

Mens den kgrer, styres presettene direkte, uden indsugningsmodus.

Ved at trykke pa tasten .standses motoren. "Power"-lysdioden blinker, og displayet

Hvis der i nogle parametre er indstillet en analog styring eller RS485, kan den eksterne
indgang aktiveres igen med knappen (1 for at starte motoren.

Med knapperne 1

Indstilling af presets:
2 0g 3 veelges det gnskede preset, og herefter aendres vaerdien
med knapperne ‘v ‘A . Den indstillede veerdi gemmes direkte, og der kgres hen til

den, nar det enskede preset veelges igen.

Bemaerk: | indsugningsfasen (priming) kan presettet ikke aendres.
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Hvis du trykker pa tasten o , vises pumpens aktuelle effektbehov i watt pa displayet
Fooaan).

Ved gentagen tryk vises igen hastigheden eller effekten i %.

Styringens display slukkes automatisk efter tre minutters inaktivitet.

o Bemaerk: Efter et speendingstab starter pumpen automatisk op igen med det senest indstillede
omdrejningstal/effekt, eller den bliver staende, hvis den blev standset forinden.

Indstilling af parametrene

. eou_._) | Indstilling af parametre:
- Hold tasten 's nede i 3 sekunder for at skifte til menuen Setup. Her kan man bladre

igennem menuen med tasten o .
De venstre cifre i displayet viser det aktuelle menupunkt, de hgjre den tilhgrende

indstillingsveerdi.
Hvis der trykkes pa tasten ‘s i menuen, gemmes alle 2endrede veerdier og menuen
w v AQ@ Setup forlades; teksten 5 = =~ £ vises pa displayet.
Menuen Setup forlades uden at gemme de eendrede veerdier ved at trykke pa tasten .

e \ | Indsugningsparametre (Priming):
v || Under punktet & indstilles tiden under indsugningsfasen.

£ = F F =ingen indsugningsfase

. o . Parametre: oFF, kan 1-10 minutter
D@ O € Under menupunktet ~ eller & (ved effektregulering) fastleegges omdrejningstal eller
'Y Y ‘ effekt.

-~ J

(. “aapu .. ) |Digitale indgange:

Under menupunktet £ kan den eksterne aktivering aktiveres eller deaktiveres.
- F = deaktiveres (kun betjeningsfeltet er aktiveret)
Digitale indgange (potentialfri) aktiveret

«ri = Analogindgang 0..10 V

« = Analogindgang 4..20 mA

o
| E
o
o
1l

i
N
w
v
i

\ ) | =% = RS485 Modbus-RTU
( . N | Slave ID:

| menupunktet /= kan Slave ID'en til Modbus-RTU indstilles.

__m Kan indstilles fra 1 - 32

( \ | Baudrate:
- | menupunktet &~ kan baudraten til kommunikationen med Modbus-RTU indstilles.

B~ O {=9600
m- D2 = 14400

PP~ b~ = =19200 (forudindstilling)
PO OE k- Y= 38400
w v A @ k- 05 =57600
N~ |k~ OF=115200
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e \ | Koblingsegenskaber "0" (stop):
" Under punktet i er det muligt at 2endre koblingsegenskaberne for den digitale indgang

ii. Det eksterne stop fungerer for alle styringsmuligheder.
r = = = den eksterne stop-kontakt er deaktiveret. Ved styring "digital" er det nok at

bryde GND-kontakten for at stoppe.

12 3 s
= L = (closer/NO) driften sluttes ved sluttet stop-kontakt.
w v AQ o=~ = (opener/NC) driften sluttes ved sluttet stop-kontakt.

( . \ | Funktion:
oy g s o ——— | menupunktet = skiftes mellem konstant hastighed og konstant effekt.

r: konstant hastighed = indstilling af hastighed i min-!

o o o F: konstant effekt = indstilling af effekten i %

e N | Nulstilling / Reset:
Hvis tasten w~ holdes inde i min. 10 sekunder, gendannes drevets

__@ standardindstillinger. Motoren standser, og pa displayet vises teksten - £ 5 F .

HE © €

nro W A .

./

Til- og frakobling af pumpen bar realiseres enten via tastaturfeltet eller via det dertil bestemte styrekabel
(inputs). Netspeendingen skal hertil ikke afbrydes. Dette kan ske via en BADU Blue, BADU OmniTronic,
BADU NetLink eller via en koblingsrelae. Kobling via netspaending belaster elektronikken og kan medfgre, at
pumpen svigter fgr tid.

Tilslutning af eksterne styringer

Til ekstern styring af pumpen findes et 10-leder kabel med aben ende (ledere). Tildelingen af de enkelte ledere
til funktionerne kan ses pa efterfalgende figur.

( N
violet 4..20 mA brun Digital In 1 (DI1)
orange 0..10V gren Digital In 2 (D12)
bla AGND gul Digital In 3 (DI3)
gra RS485-A red Digital In stop
hvid RS485-B sort GND
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Tilslutningsmuligheder

brun/grgn/gul/rgd/sort Die tre forudindstillede hastigheder/kapacitet (presets) 1-2-3 kan aktiveres
tastende via indgangene (impulssignal). For stop kraeves den ekstra stop-indgang.
De eksterne koblingskontakter skal vaere udfart potentialfri.

brun/gran/gul/sort De tre forudindstillede hastigheder/kapaciteter (presets) 1-2-3 kan aktiveres
tastende via indgangene (kontinuerligt signal). De eksterne koblingskontakter skal
veere udfert potentialfri.

rgd/sort Stop-udgangen kan anvendes separat, f.eks. til at tilslutte en Off-afbryder. Den
eksterne koblingskontakt skal veere udfert potentialfri.

violet/bla @nsket hastighed/kapacitet indstilles via en strgm pa 4..20 mA.

orange/bla @nsket hastighed/kapacitet indstilles via en strem pa 0..10 V.

gra/hvid/sort Til styring af pumpen via RS485 med Modbus RTU-protokol

Eksempler pé ledningsfaring kan findes under "Eksempler pa ledningsfgringen til forskellige presets".

Hvis der tilsluttes flere indgange samtidigt, udfgres de i falgende raekkefglge:

Stop-indgang
Preset 3
Preset 2
Preset 1

HpPOODN -~

Lav Haj
Prioritet

Preset 3

WG27.50.264-10- P

Indgangene til ekstern styring skal aktiveres og indstilles i indstillingsmenuen. Detaljer kan findes i de
efterfelgende underkapitler.

BEMAERK

Hvis funktionen "Priming" er aktiveret, starter pumpen fra stilstand altid med den indstillede
indsugningshastighed/-kapacitet (Priming). Farst efter udlgb af indsugningstiden kobler den til den gnskede
faste hastighed/kapacitet (Priming).

Mens den kgrer, styres veerdierne direkte.

Hvis der ikke er brug for den eksterne styring, skal kabelenderne isoleres.

BEMAERK

For problemlgst sammenspil med periferiapparater som f.eks. elvarmevekslere eller doseringsanlaeg, anbefales
at montere en flowvagt med tilsvarende analyseenhed. Hermed kan der ogsa udgives en fejlmelding.

BEMAERK

For at undga fejlfunktioner i motoren, skal falgende altid iagttages:
+  Styreledningen skal lzegges faglig korrekt. En montering parallelt til den egne netledning eller andre
forbrugere skal undgas.

Hvis styreledningerne skal forlaenges, kan der komme stgjspaending pa indgangene. Det skal forhindres,
f.eks. med en afskaermning. Afskaermningen skal kun pa motorsiden forbindes med PE.

Netkablerne pa forskellige driftsmidler ma ikke tilsluttes til samme forsyningsstreng.
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Eksempler pa ledningsferingen til forskellige presets
Ledningsfering via digitale indgange med koblingsimpulser

Ekstern styring
Preset 1

Preset 2

Styrekabel
10-leder

Konfiguration af pumpen (se "Betjening" pa side 108)
Ekstern styring (inputs) = Digital In (potentialfri)
Stop-kontakt 0o Sluttekontakt (NO) til at stoppe

De faste hastigheder/veaerdier aktiveres via korte koblingsimpulser. Styring med afbrydere er ligeledes muligt,
dog analyseres sa kun koblingsflankerne.

For at stoppe pumpen kraeves en koblingsimpuls pa "Digital In 4" (stop).
= Veaer opmaerksom pa grafikken for prioritet.

Ledningsfering via digitale indgange med afbrydere
| denne konfiguration kraeves ingen stop-kontakt. De faste hastigheder er aktive, sa leenge kontakten er sluttet.

______________________________

Ekstern styring
Preset 1
I

DI 1

Preset 2

Styrekabel

10-leder DI3

Preset 3

Konfiguration af pumpen (se "Betjening" pa side 108)
Ekstern styring (inputs) - Digital In (potentialfri)

Stop-kontakt O mok Ingen stop-kontakt

Setpunktsindstilling via de analoge indgange
Pumpens hastighed og kapacitet kan alternativt indstilles via de to analoge indgange.

0..10V
4.20 mA

Herved forudindstilles gnskeveerdien for hastighed eller kapacitet trinlgst via en spaending (0..10 V) eller en
strgm (4..20 mA). Pumpen overtager gnskevaerdien i trin pa 10 min-' hhv. i trin pa 1 %.

Der ma kun tilsluttes en af de to greenseflader.
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Setpunktsindstilling via 4..20 mA-gransefladen

Ekstern styring

l +

5 Indstillelig
: | stremkilde
5 4.20 mA

4.20 mA

Styrekabel
10-leder

AGND

Konfiguration af pumpen (se "Betjening" pa side 108)

Ekstern styring (inputs) Eol A Setpunktsindstilling | = 4..20 mA
Stop-kontakt Y Ingen stop-kontakt
Setpunktsindstilling via 0..10 V-graenseflade
o Eksternstying ;
0.10V =0 |
5 Indstillelig ;
Styrekabel ! spaendingskilde !
10-leder : 0.10V |
Konfiguration af pumpen (se "Betjening" pa side 108)
Ekstern styring (inputs) Lo Setpunktsindstilling med spaending U = 0..10 V
Stop-kontakt O omok Ingen stop-kontakt

Valgfrit kan stop-kontakten anvendes bade som bryde- og som sluttekontakt for begge analoge indgange.

- Ekstern styring !
0.10V =0 !
E Indstillelig E
! spendingskilde !
Styrekabel : 0.10V
10-leder . i :
Stopp
Konfiguration af pumpen (se "Betjening" pa side 108)
Ekstern styring (inputs) Fol oo Setpunktsindstilling med speending U = 0..10 V
Stop-kontakt O oaF Brydekontakt (NC) til at stoppe

| dette eksempel stopper pumpen sa snart stop-kontakten brydes, uafhaengigt af, hvilket signal der er pa den
analoge indgang.
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4.20 mA ! Ekstern styring
Indstillelig
' streamkilde '
Styrekabel 4.20 mA
10-leder : ) :
Stopp
Konfiguration af pumpen (se "Betjening" pa side 108)
Ekstern styring (inputs) E Setpunktsindstilling | = 4..20 mA
Stop-kontakt ool Sluttekontakt (NO) til at stoppe

| dette eksempel stopper pumpen, sa laenge stop-kontakten er sluttet.

Indstillinger i den eksterne styring

| den eksterne styring skal der indstilles felgende, svarende til pumpens indstillinger:
. hastighedsomrade (0..3000 min-*) eller kapacitetsomrade (0..100 %)

. analog graenseflade 0..10 V eller 4..20 mA

Hvis der i den eksterne styring er bade strem- og speendingsudgange, skal 4..20 mA-graensefladen
foretreekkes.

Veerdiomradet indstilles som regel i den eksterne styring ved at tildele minimal og maksimal veerdi.
= Veer opmaerksom pa brugsanvisningen til den eksterne styring.

Indstillinger pa graensefladen:

Graenseflade 4..20 mA 0..10V

Signal min. 4 mA ov

Signal maks. 20 mA 10V
Indstillinger af setpunktsvaerdi:

Grzanseflade Hastighed Effekt

Setpunktsvaerdi min. 0 min-! 0 %

Setpunktsvaerdi maks. 3000 min-! 100 %

Pumpen starter i hastighedsmodus ved en setpunktsveerdi fra ca. 100 min-' med mindste hastighed pa 600 min-
1

| kapacitetsmodus starter pumpen fra ca. 3,3 % med en mindste kapacitet pa 5 %.

114 DA 766.2260.118 PDF' RE/SPN 032025



| gverste og nederste omrade er der taget hensyn til mindre tolerancer, saledes at der kan ske sma afvigelser
(<= 40 min") i forhold til setpunktsvaerdien.

[min] [%]
100 =
3000 =
S -
£ g
5 S 5 -
8 1500 - o
< g
« «
c c
[ [
Q (%
€ €
=1 =1
a a
-- Setpunkt
—— Faktisk veerdi 1
6004 -- Setpunkt
Faktisk veerdi
- 5 9
T T T T
L) L) L)
0 100 600 1500 3000 [min"] 0 35 50 100 [%]
Setpunktsindstilling hastighed pa den eksterne styring Setpunktsindstilling kapacitet for ekstern styring
T T T [mA] T T ™ [MmA
4 12 20 4 12 20
T T T M T T ™ M
0 5 10 0 5 10

Indstilling af setpunktsvardi via Modbus RTU
Pumpe kan styres via RS485-datagraensefladen med Modbus RTU-protokollen.

L Eksternstying ;
A o A
' RS485 modbus- '
5 : B RTU :
Styrekabel
10-leder ' '
i GND 5
Konfiguration af pumpen (se "Betjening" pa side 108)
Ekstern styring (inputs) F ohus Digital In (potentialfri)
Stop-kontakt o ook Ingen stop-kontakt
"""""" Ekstern styring |
A :
RS485 modbus-
B RTU :
Styrekabel 5
10-leder ‘
| :
Stopp
GND :
Konfiguration af pumpen (se "Betjening" pa side 108)
Ekstern styring (inputs) [ Digital In (potentialfri)
Stop-kontakt ool Sluttekontakt (NO) til at stoppe
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Modbus Parameter

RW = read write
RO = read only

Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

Oversigt over mulige drifts- og fejimeddelelser

Hvis der er opstaet en fejl, slukkes motoren permanent, og der vises en fejlmeddelelse. Undtagelse:
"Underspaending” ved udfald eller frakobling af netforsyningen. Ved denne fejl starter drevet ved naeste
tilkkobling af netspaending (mindste spaending er naet).

Hvis der opstar en fejl, skal spaendingstilfarsien til anlaegget afbrydes. Se kapitel 2.2 i den originale
betjeningsvejledning "Normal- og selvindsugende pumper med/uden kunststoflanterne-udferelse (AK)".

Fejl-nr. Beskrivelse

Err1 Underspaending Mellemkreds

Err2 Overspaending Mellemkreds

Err3 Netspaending for lav / for hgj

Err4 Temperatur pa effektelektronikken for hgj
Err 5 Overtemperatur Motor

Err7 Overstrgm Elektronik

Err 10 Stremmaling fejlbehzeftet

Err 20 Afbrydelse ved start, overbelastning

Err 64 Kortslutning Elektronik

Err 97 Samtidig forekomst af flere fejl

Err 98 Forbindelse til betjeningsdel fejlbehaeftet
OLoAd Overbelastning/overtemperatur motor

Folgende oversigter vedrgrer de andre geeldende dokumenter!
Demontering/montering af deksel/ indsugningsfilter

W72.40.007-1-P
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YBEOOMIEHUE

Mpoure npumeHAeMbie AOKYMEHTbI

K gaHHOMy TexnacnopTy Hacoca OTHOCUTCHA OpUrMHanbHOe PyYKOBOACTBO MO akcnnyataumm "HopmarnbHo
BCaCbIBaKLLME N CaMOBCAChIBatOLLME HAacOChl C MNacTMaccoBbIM LeBOYHbIM Korniecom (AK) n 6e3 Hero". OHo
OOIMKHO ObITb AOCTYMHBIM AN 06CMAYXMBAKLWLEro U TEXHNYECKOro nepcoHana.

Foccapun
TD TexHn4eckne gaHHble
Sa BcacbliBatowmn natpy6ok
Da HanopHbIi naTpybok
d-Saug PekomeHayembin aguameTp BcacbiBawoLwero natpybka 4o 5 m
d-Druck PekomeHayembIn auameTp HanopHoro natpybka 4o 5 m
max. L MakcumanbHas [nvHa Hacoca
D [MnoTHoCTb
P+ MNogsogmmasa MOLHOCTb
P2 OTtnaBaemast MOLWHOCTb
I HomuHanbHbIN TOK
Lpa ¢ m) YpoBeHb 3ByKa Ha paccTtosiiuun 1 M, uamepeHHbivi B cootBeTcTBum ¢ DIN 45635
Lwa 3ByKOBas MOLLHOCTb
m Bec
WSK 3alUNTHBIA KOHTAKT 0OMOTKM UK 3aLMTHbLIM aBTOMAT 3f1IeKTpoAaBuraTens
PTC Mosnctop
Hmax. MakcumanbHas BelcoTa nogadn
SP CamoBcacbiBaHue
Hs; Hz "eopesnyeckas BbicOTa MeXAY YPOBHEM BOAbl U HACOCOM
Hs MakcumanbsHas BbiCOTa BCacbiBaHMUs
Hz MakcumanbHas BbicOoTa B pexume nogsoga
IP CTeneHb 3aWnThl gBUraTens
W-KI Knacc HarpeBOCTONKOCTH
n YacToTa BpalleHus
P-GHI MakcumanbsHOe faBneHue BHYTpUY Koprnyca/MakcMMarnbHoe CMCTEMHOE AaBrneHue 2,5 6ap
T Temnepartypa Bogbl
° [a
o Het
T/°C MosicHeHue k TemnepaType Boapbl 40 °C (60 °C): 40 °C = [JencTBUTENBHO ANsi MAaKCUMAarbHOM
TemnepaTypbl BOAbLI B COOTBETCTBUM cO 3HakoM GS. (60 °C) = Hacoc moxHo cpasy
ncnonb3oBaTbcsa/paccumMTaH Ha makc. TemnepaTypy Bogbl 60 °C
1~/3~ MooxoauT ons HenpepbiBHOKW 3KCnyaTauumn npu
1~220-240V + 5%
3~ Y/A 380 -420 V/220 - 240V + 5%
3~ Y/A 660 -725V/380-420V + 5%
[nsa HopmanbHoro HanpsbkeHus noaxoaut B cootseTcTBUM ¢ DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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CTpyKTypa MeHI

£ oo Pexxnm BcacblBaHWS BbIKI.
) g
¢ = = Pexunm BcacbiBaHus oT 1 o 10 MUHYT

(]
=
=~

[t
-
D

Priming Speed / Power
o550 Yueno 060pOoTOB pexmma
BcacblBaHUsS 00/MUH
X
I

e [Mpon3BoaUTENBHOCTL pexuma
BcacbIiBaHUA B %

'
~

-
[
z
3
iy

(
(

— -~ Externe Ansteuerung (Inputs)

~  BHeLLHee ynpaBneHne BbIKI.
umdpoBon becnoTeHUManbHbIN
o ananor0.10V

o aHanor4.20 mA

f% Modbus RS485

i
-
=

-

1
l
)
.
L
00T
-

Slave ID (RS485)
(o { SlavelID1..32

-

(]
A
S T
<3 -
{

Baudrate (RS485)
b 9600

)

14400
19200
38400
57600
115200

P OO
)

-
.

(D

-
- -
|
[

X
Ny
.
=
=

-
[y
o
L)

-
-
-
-

~
)
(LN e

=

X
-
.“

L
<
[
-l
[y
)

Stopp-Kontakt

L mok Cron-koHTakT 6e3 doyHK LMK

L = (NO) 3akpblTb KOHTaKT A45151 OCTaHOBKM
~  (NC) OTKpbITb KOHTaKT ANA OCTaHOBKM

7+ CkopocTtb
- F MowHocTb

OnuncaHune rpadmkm skpaHa MOXHO HanTh B rnaeax "lMpouecc"n "YcTaHoBka napameTpoB”.
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MpeaBapuTenbHas HacTpoWka

PyHKUUA

MocTosiHHasA YacToTa
BpalleHunsa *

MNocTosiHHaA MOLWHOCTb

Preset:

BCacCbIBaHUA:
BpeMﬂ BCacCbIBaHUA:

BHellHee ynpaBneHue:

CkopocTb nepedayun gaHHbix ,br*

CkopocTtb BcacbkiBaHus/ MowHOCTb

PerynvlpyeMble CKOpOCTI/I/ MOLLHOCTb:

Perynvpyemoe BpeMsi BcacblBaHUS:

Xapaktepuctuka nepekntodeHus Bxoga "0": | - i3

1 =2000 o6/MuH
2 = 2400 ob6/mMuH
3 = 2850 06/MuUH

= 2850 06/MuH

=5 MUHYT

600..3000 06/MuWH (c wazom
10 06/MUH)

oFF, 1..10 mMuH. (c wazom

1=60%
2=80%
3=100 %

=100 %

=5 MUHYT
5..100 % (c wazom 1 %)

oFF, 1..10 mMuH. (c wazom

* OyHkuMa " [MocTosiHHasA YacToTa BpaLleHusa" s

UHTepdhenc onepartopa

BNSIeTCS 3aBOACKOW HACTPOMKOMN.

o BADU'

Energy Saving Inverter Motors

o o o

o %% BADU" N MaHenb ynpaBneHus:
(1) CBeToaMoAHbIN AUCNNEN: NOKa3blBAET akTyarnbHYIo YacToTy/
@\‘ MOLLIHOCTb BpaLleHusi oBuraTens.
@\ (2) 1 2 '3 :BbIbOp NpeaycCTaHOBMNEHHOW YACTOTbI BpaLLEeHUs/CTyneHn
2 & o MoLHocTm (Preset
~12es-T9 H ( )
G—Ie v A .//@ (3) weo : ONA MHAMKALMM aKTyanbHOro pacxoda v Bbibopa NyHKTOB MEHIO
\_ \ 4 ) B HacTpowkax
éé (4) ‘s : npeaHa3HadeHa 4N HACTPOMKM NapamMeTpoB
(5) v A :npegHasHayeHbl 4N U3MEHEHMS YacTOThbl BpaLLeHus/
MOLLHOCTU/NapamMeTpoB
(6) .: npeaHasHaveHa Ans OCTaHOBKM ABuratens
o 5 BADU’ R Mpun NOAKNIOYEHNN CETEBOIO HaMNPsPKEHWst Ha AWChnee He Ha gonro 6yaer
rnokasaHa BepCysi IPOrpamMMHoro obecrneverns =~ L.l =
1 2 3 'S
wnro W A ’
\ /
Mpouecc
o % BADU" YnpaBneHue:
T eaysamemis KHOMkM 1 2 nnu (3 no3BonsoT BblibpaTh NpeayCcTaHOBKN.
Ecnu Hacoc 3anyckaeTcsa nocne npocTtos, oH byaeT paboTath B pexnme BcacbiBaHUS
o, (Priming) (ecnu aktnBMpoBaH), a 3aTeM C BblIOpaHHOW NpeayCTaHOBKOW.
DO 6 6 Moka Hacoc HaxoanTcsa B hase BcacbiBaHMs, MOMOCKa B MEPBOM 3HaKe Ha gucnnee
va@® nepeMeLLaeTcsl U3 HUXXHErO MONOXEHNs1, Yepes cpeaHee K BEPXHEMY MOMOXEHUIO.
INFO
\ ) | B HenpepbIBHOM pexuvme paboTbl NPOMCXOANT HENOCPEeACTBEHHOE BKITIOYEHME
npeaBapuTENbHOM HAacTpoKkn, 6e3 pexxnma BcacbiBaHUS.
()

Mpun HaXxXaTUM KHOMKK .p,eraTenb ocTtaHasnusaeTtcsa. Ceetogmon "Power" muraet u
Ha aucnnee otobpaxaeTtca o - .
Ecnu B napameTpax ycTaHOBMEHO aHanoroeoe ynpaerneHne unun RS485, BHeLLHWIA

BXOA MOXHO MOBTOPHO aKTMBUPOBATL C MOMOLLbIO KHOMKM (1 Ans 3anycka gBuraTtens.

D © €
wnro W A .
.
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YcTtaHOBKa npeaycTaHOBOK:

C nomoLLbio KHOMOK ‘1 2 1 (3 BblbMpaeTcsa Tpebyemasn npeaycTaHOBKa, a 3aTeM C
MOMOLLBIO KHOMOK (¥ (A U3MEHSIETCS 3HAaYEHMeE. YCTaHOBIEHHOE 3HaYeHne cpasy
COXPaHSETCS U BbI3bIBAETCH NPW MOBTOPHOM BbIOOPE HYXXHOWN NpeayCTaHOBKMN.

BADU’

0 Yka3zaHue: Bo Bpems casbl BcacbiBaHus (Priming) npeayCcTaHOBKY M3MEHUTb HEMb3S.

Mpwv HaXkaTUW KHOTIKU wo HA AMCTNIee oTobparkaeTcs Tekyllas notpebnsemas
MOLLHOCTb Hacoca B Batrtax (& {1/ L),
Mpv NOBTOPHOM HaXaTuKn CHOBa oToBpaXaeTcs YacToTa BpaLLEeHWs UM MOLLHOCTb

(%).

Hucnnen ynpaBneHus BbIKMoYaeTcs Yepes Tpy MUHYTbl 6e3aencTBus.

0 YkasaHue: Nocne noTepun HanpsaxeHna Hacoc aBTOMaTU4YECKN BKIMKOYAETCA C nocnegHemn
HaCTpOGHHOI7I yacToTomn Bpal.l.l,eHVIFl/MOLIJ,HOCTbPO U1 He BKIN4YaeTcAd, ecli OH nepea 3TuM ObIn
BbIKITHOYEH.

YcTtaHoBKa napameTpoB

() " :
o Y BADU" HacTtpouka napameTpoB:

Mpu HaxaTuM 1 3-CEKyHOHOM yaepXKUBaAHMUM KHOMKM (S OCYLLIECTBNAETCA nepexon B
YCTaHOBOYHOE MeHI0. [ponncThiBaTh AaHHOE MEHI0 MOXHO C NMOMOLLIbI KHOMKU (o,
B neBow yactu akpaHa oToOpaxkaeTcs TEKYLLMIA MYHKT MEHIO, a B NPaBOW YacTn —
DO O E COOTBETCTBYHOLLEE 3HAYEHMeE.
A Ecnu HaxaTb KHOMKY 'S, HAXoAsCh BHYTPW MeHI0, OyayT coXpaHeHbl BCe N3MEHEHHbIe
A . 3HayeHus), a Takke ByaeT BbINOMHEH BbIXO U3 YCTaHOBOYHOIO MEHI0, Ha aucnnee
ByaeT oTobpaxaTbCa TEKCT 5 - o~ £
(o “BADU \ | Mpy HaXaTumn KHOMKK .6yp,eT BbIMOJNHEH BbIX0[ U3 YCTAHOBOYHOIrO MeHio 6e3
s —— | | COXPAHEHUSA U3MEHEHHbIX 3HAaYEeHUA.
12 35S
wno W A .
.

(o % BADU \ | MlapameTpbl BcacbiBaHuA (Priming):
B nyHKTe MeHI0 £ HacTpanBaeTcs BpeMs B hase BcachiBaHUS.

£ = F F = ca3a BcacbiBaHus OTCYyTCTBYET

MapameTp: oFF, 1 - 10 MUHYT

o o o

12 @3 B nyHKTe MeH0 ~ unu F (Npu perynnpoBaHnmy MOLLHOCTH) 3a4aeTcs YactoTa
w v A @ BPALLEHMs! MY MOLLHOCTb.
.

o S BADU’ LUndcdposbie Bxoabl:
B nyHKTE MeHI0 £ MOXHO aKTMBMPOBATb UMW A€aKTMBMPOBATH BHELLHEE ynpaBrieHue.

Energy Saving Inverter Motors

o - - = geaKkTUBMpOBaHbl (aKTUBMPOBaHa TOMNbKO NaHernb yrnpasneHns)
= umdposble BXxoAbl (6ecnoTeHumanbHO) akTUBMPOBaHbI

o <] o

DO O E L{ «r= Ananorosbin Bxog 0..10 V
2@ . { «r = AHanoroBsbiit Bxoq 4..20 mA
\ ) | B 5 = RS485 Modbus-RTU
(o Bapu \ | Slave ID:
S B nyHkTe MeHto ¢ & MoxHO HacTpouTb Slave ID anst Modbus RTU.
Hactpansaetcs ot 1 go 32
D@ O E
no W A .
.
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CkopocThL Nnepeaun AaHHbIX:
B nyHKTe MeHIo & - MOXHO 3aaaTb CKOPOCTb NepeaaYn AaHHbIX B 6oaax Ans cBasu ¢

Modbus-RTU.
L~ L 1=9600
= 14400
= 19200 (npenycTaHoBKa)
= 38400
= 57600
= 115200

BADU"

o o o

DO O €

[ 4 A .

o
]

1K
L

2
-

= )
2
(I

o S BADU' XapakTepucTuka nepekntoyeHus "0" (cTon): ~
B nyHKTe i MOXHO U3MEHWTb XapakTePUCTUKY NEPEKMIOYEHNS LMPOBOro BXoAa L .
BHelHasa ocTaHoBKa paboTaeT AN BCeX BO3MOXHOCTEN yrpaBreHns.

S 7 & = = BHELUHWI CTOM-KOHTaKT OTKMoYeH. Mpy akTueaumm LM poBoro pexmma ans

OCTaHOBKM OOCTATOYHO OTKPbITb KOHTAKT 3a3eMJ1eHUA.

D@ GGG
2 = L = (closer/NO) npvBog ocTaHaBNMBaETCS NPU 3aMKHYTOM KOHTaKTe OCTaHOBa.
A . =~ = (opener/NC) npuso ocTaHaBNMBaETCs NpU Pa3oMKHYTOM KOHTaKTe OCTaHOBa.

(o % paDU" \ | PYHKUMA:
B nyHKTE MEHI0 - MOXHO NepeknoyaTbcs Mexay NOCTOAHHOW YacTOTOMN BpalleHus 1

MOCTOSHHOM MOLIHOCTBIO.

7: MOCTOSAAHHAA YacToTa BpalleHUsa = HacTpoMKa YacToTbl BpaLleHus, MUH-"!

12 (3 1s F': NOCTOsIHHAsA MOLLHOCTb = HACTPOMKa MOLLHOCTH, %
wno W A .
.
(o “paou \ | Copoc:
Ecnu HaxaTb KHOMKY (wo U yAEPXMUBaTb ee B TedeHne MuH. 10 cekyHa, OyaeT BbINonHeH
cbpoc npuBoaa Ha 3aBOLCKME HACTPOWKK. [lBuraTtens ocTaHaBMMBAETCA M Ha Aucnriee
6yneT oToGpaxatbcs ~ = 5 k.
12 3 s
wnro W A .
.

BknioveHune 1 BbIKIOYEHME Hacoca AOMKHO OCYLLECTBNATLCA MO0 C MOMOLLLIO KNnaBuaTypbl, MMG0 C NOMOLLbIO
npeagycMoTpeHHOro kabens ynpasneHus (Bxoabl). [ins 9Ton uenu He cnedyeT npepbiBaTh Nogavy cCeTeBoro
HanpspkeHus. ATo MOXHO caenatb Yepe3 BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink unu 4yepes pene
conpsikeHus. NepeknioyeHne Yepes ceTeBoe HanpshkKeHne co3aaeT Harpy3ky Ha SMEeKTPOHUKY U MOXeT
NPUBECTU K NpexaeBpeMeHHOMY BbIXOAY Hacoca u3 CTposi.

MoaknioyeHne BHELWHWUX YCTPOUCTB ynpaBreHus

[ns BHeLWHero ynpasneHns HacocoM NpeaycMoTpeH 10-KunbHbIV kabenb C OTKPbITbIMU KOHLAMW (Kunamw).
MprcBoeHne yHKLNA OTAENbHbIX XM NOKa3aHO Ha cregyolem pUCcyHKe.

( N
duroneToBbIN 4..20 mA KopuyHesbii | Lindpposon Bxog 1 (DI1)
OpaHxeBbli 0..10B 3eneHbIn Lincpposon Bxoz 2 (DI2)
CuHun Bbixog 3azemneHuns XKentbin Lincpposon Bxoza 3 (DI3)
Cepbin RS485-A KpacHblIi Lincpposown Bxog CTOT
benbin RS485-B YepHbin 3asemneHne

032025 766.2260.118 PDF' RE/SPN RU 121



BO3MOXHOCTU NOoAKNOYEeHUsA

KopuyHeBbIl/3eneHblii/ Tpu NpeaycTaHOBMEHHbIE CKOPOCTU/MOLLHOCTY (NpeayCcTaHoBKK) 1-2-3 MOXHO
XenTbln/KpacHbIA/YepHbIN aKTMBMPOBATb C MOMOLLbK CEHCOPHOro BBOAA (MMNYMbCHbIN curHan). Ang
OCTaHOBKM HEODOXOAMM AONOMHUTENBHbIV CTON-BX04. BHELIHME KOHTaKTbI
nepekmnioyYeHns OMKHbI BbITb BecnoTeHumansHbIMN.

KopuuHeBbi/3eneHbli/ Tpu NnpeaycTaHOBNEHHbLIX YPOBHSA CKOPOCTU/MOLLHOCTY (NpeaycTaHoBku) 1-2-3

XenTbln/YepHbIN MOryT ObITb aKTUBMPOBaHbI Yepes BXOAbl (HenpepbIBHbIN curHan). BHewHne
KOHTaKTbl NepeKntoYeHns JOMKHbI 6bITb 6ecnoTeHunansHbIMK.

KpacHbin/MepHbIn CTton-Bxo MOXHO UCNONb30BaTb OTAEMNbHO, HANpUMep, AN NOAKIHYEHUS

BbIKMtoyaTens. BHELWHWI KOHTaKT NepekntoyYeHmnst OoMMKeH ObiTb
6ecnoTeHUManbHbIM.

dronetoBbIn/CnHUN 3agaHHOe 3HaveHne YacToThl BpaLLEHWA/MOLLHOCTUN YyCTaHaBNMBAETCS TOKOM
4..20 mA.

OpaHxeBbliA/CuHU 3apaHHOe 3HaveHne YacToThbl BpaLleHUA/MOLLHOCTHN yCTaHaBnNnBaeTcs
HanpsikeHmem 0..10 B.

Cepbin/benbin/epHbin Ons ynpaBneHus Hacocom 4yepe3 RS485 ¢ ncnonb3oBaHnem npoTtokona
Modbus RTU

[MprMepbl NPOBOAKU MOXHO HanTh B "lMpumepbl KabenbHOM NPOBOAKM AN pa3fnyHbIX NpeayCcTaHOBOK".

I'Ile OQHOBPEMEHHOM 3aKpbITUN HECKOJIbKMX BXOOOB OHUM BbIMOJIHAKOTCA B criegyoLliemM nopdanke:

Cron-Bxop,

MpenycTtaHoBka 3
MpeaycTaHoBka 2
MpenycraHoBka 1

POON -~

Hu3skud Bbicokut
Mpuopun tet

Preset 3

WG27.50.264- 11-P

Bxopbl BHELLUHErO ynpaBreHusi JOMKHbI ObiTb aKTUBMPOBAaHbI U OTPEryiMpoBaHbl B MEHIO HacTPOWKK.
MoapoGHble cBegeHUst CM. B Criedyolmnx nogpasgenax.

YBEAOOMINEHUE

Ecnu BkntoveHa pyHKUMsI BcacbiBaHWst Priming, Hacoc Bceraa 3anyckaeTcs ¢ 3aaHHON CKOpOCTbHo/
MOLLHOCTbIO BcacbiBaHus (Priming). Tonbko No ncte4eHmMn BpEMEHN BCacbiBaHUS MPOUCXOAUT NEPEKIIoYEHe
Ha enaemyt UKCUPOBaHHY CKOPOCTb/MOLLHOCTL (Priming).

B HenpepbIBHOM pexrme paboTbl 3Ha4YEeHUS BKIOYAKTCA HANpsMyio.

Ecnu BHelLHee ynpaBneHue He TpebyeTcs, KOHLbI NPOBOAOB HEO6XOAMMO U30NIMPOBaTh.

YBEOOMINEHUE

[lna Hagnexatllero B3anmMogencTeus nepudepunHoro 0060pyaoBaHusl, HanpumMmep Teno0bMeHHUKOB UIu
[03MPOBOYHbIX YCTAHOBOK, PEKOMEHAYEeTCS NpeayCMOTPETb perie NOToKa C COOTBETCTBYOLUM B610KOM
06paboTkM AaHHbIX. DTO MO3BONUT BblgaBaTh Takke COOBLLEHMS O HEUCMPABHOCTH.

YBEOOMIEHUE

Bo usbexaHune cboeB B paboTe apuratens Heob6xogMmMo yYnTbIBaTb CrieQyowme MOMEHThI:

. Kabernb ynpaBneHus JomkeH ObiTb NpaBuibHO NporioXeH. CrieqyeT n3beraTb YCTAHOBKU NapansensHo

ceTeBOMY kabento unum gpyrum notpedutensim.

Ecnu kabenu ynpaBneHus A0MmKHbI ObiTb YANMHEHbI, MOMEXM MOTYyT JocTuraTh BxodoB. Mx Heobxoanmo
npefoTBpaLLaTh, HaNpUMep, C MOMOLLbIO 3KpaHMPOBaHUS. JKpaH AoMmkeH ObiTb NoakntoyeH k PE Tonbko
CO CTOPOHbI ABUraTensl.

CerteBble kabenu Pa3nMn4HbIX yCTpOIZCTB HEe OOJTKHbI paGOTaTb Ha OAHOW NNHUM NMUTaHKS.
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Mpumepbl kaGenbHOW NPOBOAKU ANA Pa3NUYHbIX NPeayCcTaHOBOK
MpoBoaka Yepe3 uMdpoBble BXOAbl C KOMMYTUPYIOWMMWU UMNYIbLCaMU

BHelwHee ynpa BreHue
Preset 1

Preset 2

Kabenb
yripaBneHus
10-KUNbHbIN

KoHdomrypauusa Hacoca (cm. "Mpouecc” Ha cTp. 119)
BHelwHee ynpaBneHue (Bxoapbl) = Lindposon Bxog (6ecnoTeHLmanbHbIN)
CTton-KoHTaKT 0ol Bawmbikatowmin koHTakT (NO) anga octaHOBKM

{

duKcpoBaHHble 060POTLI/3HaYEHWSI aKTUBUPYIOTCS NMOCPEACTBOM KOPOTKUX MMMYbCOB nepekntoveHus. Takke
BO3MOXXHO YMNpaBrieHne ¢ NMOMOLLbIO NepeknoyaTternen, Toraa oLeHMBaTCA TONMbKO PPOHTLI NEPEKIIOYEHNS.

[nsa ocTtaHOBKM Hacoca Heob6xoaMM nepeknoyvaroLwmnn umnynsc Ha «Lndposon Bxoa 4» (Cton).
= O6paTtuTe BHUMaHWe Ha rpadmk Ang npuoputeTa.

NMpoBopaka Yyepes unucpoBbie BXOAbI C NepeKknovyaTensamm

B faHHOI KOHMIypaumm CTON-KOHTaKT He TpebyeTcs. PrKCUpoBaHHbIe CKOPOCTM aKTMBHbI [0 TEX MOp, Moka
3aMKHYT COOTBETCTBYIOLLMIA KOHTaKT.

BHelwwHee ynpa BneHue
Preset 1
I

DI 1

Preset 2

Kabenb
ynpasneHus
10-XnUnNbHbIN

DI 3

Preset 3

KoHdmrypaumsa Hacoca (cm. "Tpouecc” Ha cTp. 119)
BHelwHee ynpasneHue (Bxoabl) =1 Lindbposoit Bxoa (becrnoTeHumanbHbIN)

CTOon-KOHTaKT Y Het Cton-koHTakTa

3apaHHOe 3HayYeHue Yyepe3 aHanoroeblie BXoAbl
CKOpOCTb M MOLLHOCTb Hacoca MoryTt ObITb YCTaHOBJ1€HbI C MOMOLLbBIO ABYX aHaNoroBbiX BXO40B.

0..10B
4.20 mA

3afaHHoe 3Ha4YeHne CKOPOCTU MM MOLLHOCTM 3a4at0TCs NNaBHO € NomoLubio HanpsbkeHns (0..10 B) unu Toka
(4..20 MA). Hacoc npuHumaeT 3agaHHoe 3HaveHue ¢ warom 10 MuH' unu ¢ warom 1 %.

MO>XHO NOAKMYUTE TOMBKO OAMH U3 ABYX MHTEP(ENCOB.

032025 766.2260.118 PDF' RE/SPN RU 123



3apgaHHoOe 3HaveHue Yepes nHTepdenc 4..20 mA

Perynupyembii
: | WNCTOYHUK
nutanus 4..20 MA

4.20 mA

Kabenb
yripaBneHns
10-XUnNbHbIN

AGND

KoHdmrypaumsa Hacoca (cm. "Tpouecc” Ha cTp. 119)
BHelwHee ynpasneHue (Bxoabl) Eol A 3agaHHoe 3HayeHue ¢ TokoM | = 4..20 MA
Cton-KoHTaKT OomokE Het Cton-koHTakTa

P T T T TS T T ST s S ST T T T T T T ST T EE s EE s 1
' BHelwHee ynpaBneHue !
0.10V =0 !
s . s
Ka6enb Perynupyembin
yIIpaBreHHs : NCTOYHMK :
10-XUTbHbIi : ~/ Hanpsxenus
: 0.10V !
KoHdomrypauusa Hacoca (cm. "Mpouecc” Ha cTp. 119)
BHelwHee ynpaBneHue (Bxoapbl) Lo 3apgaHHoe 3HaveHue ¢ HanpshkeHem U = 0..10 B
CTon-KOHTaKT O ook Het Cton-koHTakTa

OnumoHanbHO ans 06omx aHanoroBbIX BXOA4OB CTOM-KOHTAKT MOXET UCMONb30BaTbCA Kak B Ka4ecTBe
pa3mMblKaloLllero, Tak 1 B Ka4ectee 3aMblkaroLlero.

BHelwHee ynpa BneHue

+

0.10V
Perynupyembii

NCTOYHMK
HanpsxeHus 0..10 B:

Kabenb
yripaBneHns
10-XUnNbHbIN

Stopp

KoHdmrypaumsa Hacoca (cm. "Tpouecc” Ha cTp. 119)
BHelwHee ynpasneHue (BxoAabl) Floom 3apaHHoe 3HaveHune ¢ HanpsxeHnem U = 0..10 B
CTon-KOHTaKT =Y Pa3smblkatowun koHTakT (NC) gnst ocTaHOBKM

B aTom npumepe Hacoc ocTaHaBnMBaeTCs Npu OTKPbITUU CTON-KOHTaKTa, HE3aBMCUMO OT CUrHasna Ha
aHanorosom Bxopge.
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Kabenb
yrpaeneHus
10-XUNbHbIN

BHeluHee ynpa BreHue

Perynupyembin

nutanma 4..20 mA

Stopp

KoHdomrypauusa Hacoca (cm. "Mpouecc” Ha cTp. 119)
o 3apaHHoe 3HaveHune ¢ Tokom | = 4..20 MA

BHelwHee ynpaBneHue (Bxoapbl) E
CTton-KOHTaKT o

B aTomM npumepe Hacoc ocTaHaBnMBaETCH, NMOKa CTOM-KOHTaKT 3aKpbIT.

HacTpoiiku BHelLuHero ynpaBneHus

=

3ambikatowwmit kKoHTakT (NO) ans ocTaHOBKM

B coOTBETCTBMU C HACTPOMKaMM Hacoca Ha BHELLHEM yrpaBreHUn HeoGX04MMO YCTaHOBUTL crieayioLlee:

»  [OwnanasoH obopoTos (0..3000 muH") unn guanasoH mowHocTn (0..100%)

. aHanoroBbl nHTepdenc 0..10 B nnun 4..20 mA

Ecnu Bo BHelUHeM ynpaBrneHuM UMEKOTCS BbIXOAbl TOKA U HAMNpPsKeHUs, npeanodtutensHee nHtepdgenc 4...20

MA.

[unanasoH 3HavyeHUn 3agaeTcs BO BHELLUHEM ynpaBerneHun 4alle BCero nytem npncBoeHna MNHUMMaribHoOro u

MaKCUMarsibHOro 3Ha4YeHuN.

= Cobniogante UHCTPYKLMKN MO BHELLHEMY YMPaBMAEHUIO.

HacTtpowkn nHtepdenca:

UHTepdenic 4..20 vA 0..10B

CurHan mMuH. 4 A 0B

CwurHan makc. 20 MA 10B
HacTpoWkun 3agaHHOro 3Ha4YeHus:

UnTepdhenc YacToTa BpalieHus MouwHocTb

3apaHHoe 3HaYeHne MUH. 0 Mun! 0%

3apaHHOe 3HavYeHue mMakc. 3000 mMuH! 100 %

Hacoc 3anyckaeTcsl B pexxvmMme CKOpOCTU Npy 3a4aHHOM 3HadeHun npumepHo oT 100 MUH' ¢ MUHMManbLHON

yacToTown BpalleHus 600 muH".

B pexxvMe MOLLHOCTM Hacoc 3anyckaeTcs npumepHo ¢ 3,3% npy MUHUManbHOW MOLWHOCTU 5%.
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[ns noBblWeHns SKCI'IJ'IyaTaLI,I/IOHHOIZ HageXHOCTU B BerHeVl N HWKHEN obnactax Y4YnUTbIBAOTCA MeHbLLNe
O0MnyCKu, 4To NpuBOAUT K HE3HAYUTESTbHbIM OTKITOHEHUAM (<= 40 MI/IH’1) OT 3aJaHHOro 3Ha4eHu4.

[min] [%]
100 = 7
3000 =
2 15004 g 07
$ 2
--- 3ajaHHoe 3HayeHue
600 4 —— ®akTnyeckoe 3HayeHue 1 . anamHos sHaveHUe
dakTnyeckoe 3HaueHne
- 5 h »/l
0 100 600 1500 3000 [min] 0 35 50 100 [%]
33,ClaHHOS 3Ha4YeHuMe 4acToTbl BpaLEeHUs BHELWHEero KoHTponnepa SaﬂaHHOe 3HaYeHne MOLHOCTN BHELUHErO ynpasneHus
T v - A T 7 - A
4 12 20 4 12 20
1 1 - M 1 1 - M
0 5 10 0 5 10
3apaHHoe 3Ha4veHue Yepe3 Modbus RTU
Hacocom MOXHO ynpaBnsaTb ¢ MOMOLWbI0 MHTepdenca gaHHbix RS485 no npotokony Modbus RTU.
BHelwwHee ynpaBneHue
: A :
A O !
' RS485 modbus- '
5 : B RTU :
Ka6enb
ynpaeneHus !
10-KUMbHbLIN
GND 5
KoHdomrypauusa Hacoca (cm. "Mpouecc” Ha cTp. 119)
BHelwHee ynpaBneHue (Bxoapbl) ELos LindpoBow Bxoa (6ecnoTeHumnanbHbIN)
Cton-KoHTaKT o ook Het Cton-koHTakTa
BHelLHee ynpaBneHue :
A O A :
: RS485 modbus-| !
: B RTU :
Kabenb :
ynpaeneHus
10-KUNbHbIN . | '
i Stopp :
: GND :
KoHdomrypauusa Hacoca (cm. "Mpouecc” Ha cTp. 119)
BHelwHee ynpaBneHue (Bxoapbl) Ehos LindopoBow Bxoa (6ecnoTeHumnanbHbIN)
CTOon-KOHTaKT 0ol Bawmblikatowmin koHTakT (NO) anga octaHOBKM
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Modbus Parameter
RW = TonbKo 3anucb
RO = TONbKO YTEHME

Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

0O630p BO3MOXHbIX COOGLLEHU O paboTe 060pyaOBaHMA U OLIMBKaxX

Mpn BO3HMKHOBEHMM OLINOKM ABUraTenb BbIKMOYaeTCs 1 oTobpaxaeTcs coobeHne o6 owmnbke. NcknoyeHne:
"HU3KOE HanpsHKeHWe" Npu OTKa3e UMM OTKITKYEHUN 3NEKTPONUTaHNS OT ceTu. B cnyyae aTon owmnbkn npmeog
nepesanyckaeTcs Npu cneayoLwemM BKITHYEHUN (JOCTUXKEHUN MUHUMANbHOTO HanpPsXeHUs1) CETEBOrO
HanpsPKeHUs.

[Mpn BO3HMKHOBEHMM OLLUNOKM YCTAHOBKY HY>XHO OTKIIOYMTb OT afneKTponuTanmsi. CMm. rmaBy 2.2 OpUrMHarnbHOro
pyKoBOACTBa Mo aKcnnyaTaumm "HopmanbHO BcackiBalLLME M CaMOBCaChIBaKOLLME HACOChI C MacTMacCoBbIM
LeBoYHbIM korecoM (AK) n 6e3 Hero".

Ne owmnbku OnucaHue

Err1 Huskoe HanpskeHUe NPOMEXYTOYHOro KOHTypa

Err 2 [MoBbILLIEHHOE HanpsKeHNe NPOMEXYTOYHOro KOHTypa
Err 3 CeTeBoe HanpshKeHne CNULIKOM HMU3KOEe/CNULLKOM BbICOKOE
Err4 Temnepatypa cUNoBOW 3NEKTPOHUKN CITMLLIKOM BbiCOKas
Err 5 MoBbllLeHHasa TeMmnepaTypa AsBuratenst

Err7 Upe3mMepHbIVi TOK SMEKTPOHUKM

Err 10 M3amepeHune Toka owmnboyHoe

Err 20 [MpepbiBaHMe 3anycka, neperpyska

Err 64 KopoTkoe 3amMblKaHWe 3NEKTPOHUKM

Err 97 OpHoBpeMEHHOE BO3HMKHOBEHNE HECKOSbKMX OLLINBOK
Err 98 CoefunHeHve ¢ opraHom ynpasneHusa owmnbovHoe
OLoAd Meperpyska/neperpes gpurarens

Cnepyowun nepeyeHb OTHOCUTCS K MPOYNM NPUMEHSAEMbIM JOKYMeHTaMm!
[JeMOHTaX u MOHTaX KpblLKu/BcacbiBawwwero opunbTpa

W72.40.007-1-P
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ERTESITES

Kapcsol6édé dokumentumok

Ehhez a szivattyu adatlaphoz tartozik a "Normal és onfelszivé szivattydk mianyag laternas kivitellel (AK) vagy
anelkul" eredeti Uzemeltetési utmutatd. Ennek a kezel6- és karbantartdé személyzet szamara szabadon
hozzaférhetének kell lennie.

Széjegyzék
TD Miszaki adatok
Sa Szivdcsatlakozé
Da Nyomécsatlakozd
d-Saug Max. 5 m hosszu szivovezeték javasolt &tmérdje
d-Druck Max. 5 m hosszu nyomovezeték javasolt atmérdje
max. L A szivattyl maximalis hosszusaga
D Siriség
P+ Felvett teljesitmény
P2 Leadott teljesitmény
I Névleges aram
Lpa (1m Hangnyomasszint 1 m tdvolsagban a DIN 45635 szerint mérve
Lwa Hangteljesitmény
m Suly
WSK Tekercselésvédd érintkezd vagy motorvédd kapcsold
PTC Termisztor
Hmax. Maximalis szallitdsi magassag
SP Onfelszivo
Hs; Hz A vizszint és a szivattyu kdz6tti geodéziai magassag
Hs Maximalis szivdbmagassag
Hz Maximalis magassag befolyd Gzemnél
IP A motor védelmi mdédja
W-KI Héosztaly
n Fordulatszdm
P-GHI 2,5 bar maximalis belsé nyomas a hazban/maximalis rendszernyomas
T Vizhémérséklet
° Igen
o Nem
T/°C A 40 °C (60 °C) vizhémérséklet magyarazata: 40 °C = a GS-jel szerinti maximalis
vizhémérsékletre vonatkozik. (60 °C) = a szivattyd minden tovabbi nélkii 60 °C-os max.
vizhémérséklethez hasznalhatd/ van tervezve
1~/3~ Folyamatos Uzemre alkalmas
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Szabvanyos fesziltségre alkalmas a DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Meniiszerkezet
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gl g Priming ki
= b Priming 1 és 10 perc kozott

Primi

1)

[y

5

g Speed / Power

1
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y
Lll

-
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(|
iy

P (
(

-
=
-
~

L{  Priming teljesitmény %-ban

Externe Ansteuerung (Inputs)
o - Kilso vezérlés ki

!/ digitalis potencialmentes
o7 analég 0..10 vV
o7 analog 4..20 mA
S Modbus RS485

L T e T T

Slave ID (RS485)
(o { SlawelID1..32

Baudrate (RS485)
For 9600
14400
19200
38400
57600
115200

.“
Sl
[

g
-~

|
)

.1

)

Py

b
a2
-

-

-
e
(LU

Py

=

)

| -
K
~

Lo

)

-
g
=
I

Stopp-Kontakt

'-

=)
-
I~

|
d

™ -
23
-
X

..-
=
I
-

Funktion
~  Speed

-
-

T
_
-

Power

~|

L{  Priming fordulatszam 1/min-ben

" mok Leallitasi érintkezd funkcié nélkiil
(NO) Erintkez6 zarasa a leallitashoz
(NC) Erintkezd nyitasa a ledllitashoz

A képernyégrafikak leirasa a "Kezelés" és "A paraméterek beallitasa" fejezetekben talalhato.
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Elobeallitas

Funkcié Allandé fordulatszam * Allandé teljesitmény
Preset: 1 =2000 min-*! 1=60%
2 = 2400 min-! 2=80%
3 = 2850 min-' 3=100 %
Szivasi sebesség/ Szivoteljesitmény: |= 2850 min-" =100 %
Szivasi idé: =5 min =5 min
Bedllithaté sebesség/ teljesitmény: 600..3000 min-* (10 min? 5..100 % (1 % lépésekben)
lépésekben)
Beallithat6 szivasi id6: oFF, 1..10 Min. (1 min lépésekben)|oFF, 1..10 Min. (1 min lépésekben)
Kiils6 megvezérlés: o F - o FF
Kapcsolasi viselkedés bemenet "0": i =T oE
Baud arany ,br* o3 03

* Az ,Alland6 fordulatszam” funkcié a gyari beallitas.

Felhasznaloi feliilet

(o “Babu N Felhasznaloi feliilet:
(1) LED-es kijelz6: a motor aktualis fordulatszamanak kijelzése/

‘ teljesitmény.
(2) 1

2 3 :az elbre beallitott fordulatszamok kivalasztasa/teljesitmény
fokozatai (Preset)

\
o

i

(3) wo : Az aktualis fogyasztas kijelzése és a menipontok kivalasztasa a
Setup meniiben

(4) s : a paraméterek beallitasa
(5) v A : Afordulatszam/ teljesitmény/paraméter modositasahoz
(6) @: a motor leallitasa

a BADU' R A haldzati feszlltség bekapcsolasakor a kijelzén rovid idére megjelenik az
i -~ L - szoftververzio
D © €
[N 4 A
\ . /
Kezelés
T \ | Kezelés:
Az ‘1 2 vagy 3 gombokkal kivalaszthatd az alapbeallitott Preset.
Ha a szivattyd all6 helyzetbdl indul, ugy Szivasi tizemmaodban (Priming) (amennyiben
S, aktivalva van), majd a kivalasztott Preseten miikodik.
DO 6 G Amig a szivattyl a szivo fazisban talalhato, ugy el6szér egy oszlop ,vandorol” a
Y . kijelz6n az also6 helyzetbdl, a kozépsé helyzeten keresztll egészen a felsd helyzetig.
\ ) | A folyamatos Gizemben a Presetek felvétele kdzvetlenil térténik, Szivasi izemmad
nélkal.
e N ‘o . . ) I
.o 4 BADY’ A .gomb megnyomasaval a motor leall. A "Power" LED villog, és a kijelzén
s megjelenik az = - F szbveg.
Ha a paraméterekben egy analdg vezérlés vagy RS485 van beallitva, akkor a motor
o o o inditdsahoz a kilsé bemenet az ‘1 gombbal uUjra aktivalhato.
1.2 3 s
wno W A .
-~

130 HU 766.2260.118 PDF' RE/SPN 032025




A Presetek bedllitasa:

A 1 2 és 3 gombokkal kivalaszthat6 a kivant Preset, majd az érték mdodosithatéd a
v A gombokkal. A beallitott érték kézvetlendl eltarolodik, és a Preset Ujbali
kivalasztasakor felvételre kerdil.

0 Megjegyzés: A szivo fazis (Priming) soran a Preset nem médosithato.

Az wo gomb megnyomasaval a kijelzén megjelenik a szivattyu aktualis teljesitmény-
NN

igénye Watt mértékegységben (& 1L L).
Ujbdli megnyomassal a fordulatszamot/ teljesitményt %-ban jelzi ki.

A vezérld kijelzdje harom perces inaktivitast kdvetden lekapcsol.

0 Megjegyzés: Fesziltségveszteség esetén a szivattyu automatikusan Ujraindul az utoljara beallitott
fordulatszammal/teljesitménnyel, vagy allva marad, ha korabban leallitottak.

A paraméterek beallitasa

. smou.._) | Aparaméterek beallitasa:
A Setup meniibe a ‘s gomb 3 méasodpercig t6rténé megnyoma-séval lehet valtani. A

Setup meniben az wo gombbal lehet lapozni.
A kijelzdn balra az aktualis menupont lathatd, jobbra az ahhoz tartozé beallitasi erték.

1 2 3 s Ha a meniln belul megnyomjak az 's gombot, ugyl_minden'_médositott erték eltarolodik
ChmrE

és a Setup meni bezarul; a kijelzén megjelenik a 5 £ o~ £ szoéveg.

| 9 = ‘ ) A .gomb megnyomasaval a Setup meni a modositott értékek mentése nélkl
bezarul.

e N\ | Szivasi paraméterek (Priming):

F = F F =nincs szivasi fazis
Y o . Paraméterek: oFF allapotbdl, 1 - 10 perc
1023 (s A fordulatszam, ill. a teljesitmény az ~ vagy a F (teljesitményszabalyozas esetén)
w v A @ menupont alatt adhaté meg.
.

e \ | Digitalis bemenetek:
" Az £ menipontnal aktivalhato, ill. inaktivalhato a kiils6 megvezérlés.

o & F = inaktivalva (csak a kezelémezé van aktivalva)
= digitalis bemenetek (potencialmentes) aktivalva
v = Analég bemenet 0..10 V

7 = Analog bemenet 4..20 mA
RS485 Modbus-RTU

O O €

[ 4 A .

{

P

(o < paDU \ | Slave ID:
s A = meniipontban elvégezhet6é a Modbus-RTU Slave ID-jének beallitasa.

Beallithaté 1-32 k6z6tt

DO O €

(G 4 A .

./
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Baud

| S
ey}

arany:

9600

14400

19200 (alapbeallitas)
= 38400

¥y
i

~

)

1
()]
\‘
(o))
o
o

(

3
[a(
I
—
—
o
N
o
o

Az k- menipontban a Modbus-RTU-s kommunikacio Baud aranya allithato be.

Kapcsolasi viselkedés ,,0” (Stop):
A I pont alatt modosithato a digitalis bemenet . A kiilsé leallitds minden vezérlési
lehetéségnél mikodik.
o = = A kiils6 leallitasi érintkez6 kikapcsol. A ,Digital” vezérléskor elegendé a GND
érintkez6 nyitasa a leallitashoz.

= L = (closer/NO) azt jelenti, hogy a hajtas zart leallitasi érintkezd esetén leall.

=~ = (opener/NC) azt jelenti, hogy a hajtas nyitott leallitasi érintkezé esetén leall.

Funkcio:
Az F menupontban valthat az allando fordulatszam és az allando teljesitmény kozott.
i Allandé fordulatszam = A fordulatszam beallitasa, min™'
F: Allando teljesitmény = A teljesitmény beallitasa %-ban

Visszadllitas / Reset:

Ha legalabb 10 masodpercig megnyomjak az ~ gombot, Ugy a hajtas visszaall a gyari
beallitdsokra. A motor leall és a kijelzén a

[

g gy g
g

= 5 F - széveg olvashato.

A szivattyu be- és kikapcsolasa a gombmezdn vagy az erre a célra szolgalé vezérlékabellel (Inputs) kell
torténjen. Ehhez nem kell megszakitani a halézati fesziltséget. Ez egy BADU Blue, BADU OmniTronic,
BADU NetLink vagy egy kapcsolorelén keresztiil kell torténjen. A halézati fesziiltséges kapcsolas terheli az

elektronikat, és a szivattyu tul korai meghibasodasat okozhatja.

Kiils6 vezérlések csatlakoztatasa

A szivattyu kilsé vezérléséhez egy szabad érvéges 10 eres kabellel (kabelerek) rendelkezik. Az egyes
kabelereknek a funkcidkhoz torténé hozzarendelése a kdvetkezé abran talalhato.

( N
Lila 4..20 mA Barna Digital In 1 (DI1)
Narancssarga 0..10V Z0old Digital In 2 (DI2)
Kék AGND Sarga Digital In 3 (DI3)
Szirke RS485-A Piros Digital In Stopp
Fehér RS485-B Fekete GND
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Csatlakoztatasi lehetdéségek

Barna/Zéld/Sarga/Piros/ A harom alapbeallitott sebesség/teljesitmény (Presetek) 1-2-3 aktivalhatok
Fekete visszaall6 médon a bemenetekkel (impulzusjel). A leallitdshoz sziikség van a
kiegészitd leallitasi bemenetre. A kilsé kapcsoléérintkezék legyenek
potencialmentesen kivezetve.

Barna/Zold/Sarga/Fekete A harom alapbeallitott sebesség/teljesitmény (Presetek) 1-2-3 aktivalhatok
kapcsolé6 médon a bemenetekkel (4llandé jel). A kils6 kapcsol6érintkezék
legyenek potencialmentesen kivezetve.

Piros/Fekete A ledllitasi bemenet hasznéalhaté kulon pl. egy kikapcsolo csatlakoztatasahoz.
A klls6 kapcsoloérintkezé legyen potencialmentesen kivezetve.

Lila/Kék Az el6irt fordulatszdm/teljesitmény 4...20 mA-es arammal allithaté be.

Narancssarga/Keék Az el6irt fordulatszam/teljesitmény 0...10 V-os fesziiltséggel allithato be.

Szirke/Fehér/Fekete A szivattyunak a Modbus RTU-s protokollon keresztiili vezérléséhez

A huzalozasi példak "Kilénbdz6 Presetek huzalozasi példai” alatt talalhatok.

Ha tobb bemenetet egyszerre zarnak, akkor a kdvetkez6 sorrendben vannak kivezetve:

1. Leallitasi bemenet
2. Preset3
3. Preset2
4. Preset1
Alacsony Magas
Prioritas

Preset 3

WG27.50.264-13- P

A kuls6 vezérlés bemeneteit a Beallitas menlben kell aktivani és beallitani. A részletek a kovetkezd
alfejezetekben talalhatok.

ERTESITES
Ha a ,Priming” funkci6 aktivalva van, akkor a szivattyu allé helyzetbdl mindig a beallitott szivasi
fordulatszammal/teljesitménnyel (Priming) indul. Csak a szivasi id8 lejarta utan kapcsol a kivant fix
fordulatszdmral/teljesitményre (Priming).

A folyamatos Gizemben az érték felvétele kézvetlendl torténik.
Ha nincs szlkség a kulsé vezérlésre, ugy szigetelni kell a kabelvégeket.

ERTESITES
Javasolt megfelel§ jelfeldolgozéval ellatott aramlasér beszerelése a perifériakészilékek, mint pl. az elektromos

h&cserél6 vagy az adagolé berendezések, gondmentes egyluttmikddéséhez. Ennek segitségével hibalzenetek
is megjelenithetdk.

ERTESITES
A motor hibds mikodésének elkerlléséhez a kdvetkezé pontokat feltétlenul figyelembe kell venni:
+  Avezérlbvezetéket szakszerlien és megfelel6en kell fektetni. A sajat halézati vezetékkel vagy mas
fogyasztokkal torténé parhuzamos szerelést kertlni kell.
Amennyiben a vezérlévezetékeket meg kell hosszabbitani, zavarofesziltségek juthatnak a bemenetekre.

Ezt példaul arnyékolassal kell megakadalyozni. Az arnyékolast csak a motoroldalon kell a PE-vel
Osszekotni.

A kildénb6z6 Gzemeszkdz halézati kabeleit nem szabad ugyanazon az ellatasi kétegen Uzemeltetni.
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Kiilonb6z6 Presetek huzalozasi példai
Huzalozas a kapcsoléimpulzusos digitalis bemenetekkel

Kiils6 vezérlés

Preset 1

Preset 2

10 eres
vezérl6kabel

Szivattyu konfiguraciéja (Lasd "Kezelés", 130. oldal)
Kils6 vezérlés (Inputs) = Digital In (potencialmentes)
Leallitasi érintkezd

oo Zaroérintkez6 (NO) ledllitdshoz

A fix fordulatszamokat/értékeket rovid kapcsoldimpulzus aktivalja. A vezérlés a kapcsoldkkal szintén
lehetséges, de ekkor csak a kapcsol6élek keruinek kiértékelésre.

A szivattyu ledllitasahoz egy kapcsoldimpulzusra van szukség a ,Digital In 4”-en (STOP).

= Vegye figyelembe a prioritas grafikajat.

Huzalozas a kapcsolos digitalis bemenetekkel

Ebben a konfiguraciéban nincs szikség a leallitasi érintkezére. A fix fordulatszamok aktivak mindaddig, mig az
adott érintkez6 nem zar.

______________________________

Kiils6 vezérlés
Preset 1
|

DI 1

Preset 2

10 eres
vezérlkabel

DI3 Preset 3

Szivattyu konfiguracidja (Lasd "Kezelés", 130. oldal)

Kulsé vezérlés (Inputs) = Digital In (potencialmentes)

Leallitasi érintkezd OomokE Nincs leallitasi érintkez6

Eléirt érték megadasa az analég bemenetekkel

A szivattyu fordulatszama és teljesitménye alternativaként két analég bemenettel is beallithaté.

0..10V
4...20 mA

Ekkor a fordulatszam vagy a teljesitmény el&irt értékét egy feszlltség (0...10 V) vagy egy aram (4...20 mA)
fokozatmentesen adja meg. A szivattyl atveszi az elGirt értéket 10 min-'-es fokozatokban, ill. 1% fokozatokban.

A két interfész csak egyike lehet csatlakoztatva.
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Eléirt érték megadasa a 4...20 mA interfésszel

Kiils6 vezérlés

l +

5 Beallithato
: | aramforras
; 4.20 mA

4.20 mA

10 eres
vezérlkabel

AGND

Szivattyu konfiguracidja (Lasd "Kezelés", 130. oldal)
Kulsé vezérlés (Inputs) oA ElSirt érték megadasa arammal | = 4...20 mA
- Nincs leéllitasi érintkezd

Leallitasi érintkezé # P

L)

Eléirt érték megadasa a 0...10 V interfésszel

o Kils6 vezérlés ;
0.10V =0 !
5 Beallithato ;
10 eres ! fesziltségforras !
vezérlékabel 0.10V l
Szivattyu konfiguraciéja (Lasd "Kezelés", 130. oldal)
Kils6 vezérlés (Inputs) Lo El6irt érték megadasa feszlltséggel U = 0...10 V
Leallitasi érintkez6 Oomok Nincs leallitasi érintkezd

Opcionalisan mindkét analég bemenethez hasznalhaté a leallitasi érintkezd mind nyitéérintkezéként, mind
zaroérintkezékeént.

T Kiilsé vezériés i
0.10V =0 . !
Beallithato
! feszlltségforras !
10 eres : 0.10V
vezérl6kabel ' ) I
Stopp :
Szivattyu konfiguracidja (Lasd "Kezelés", 130. oldal)
Kulsé vezérlés (Inputs) Lo ElGirt érték megadasa feszultséggel U = 0...10 V
Leallitasi érintkezd O oaF Nyitoérintkezd (NC) ledllitashoz

Ebben a példaban a szivattyu leall, amint a leallitasi érintkez nyit, fliggetlenul attél, hogy milyen jel van az
analdg bemeneten.
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Kiils6 vezérlés

Beallithato
aramforras
4.20 mA

10 eres
vezérl6kabel

Stopp

Szivattyu konfiguraciéja (Lasd "Kezelés", 130. oldal)
Kilsé vezérlés (Inputs) Eolom
Leallitasi érintkezd -

El6irt érték megadasa arammal | = 4...20 mA
Zaroérintkez6 (NO) ledllitdshoz

Ebben a példaban a szivattyu leall mindaddig, mig a leallitasi érintkez6 nem zar.

Beallitasok a kiils6 vezérlésben

A klls6 vezérlésben a szivattyu beallitasai szerint a kdvetkezdket kell beallitani:

. Fordulatszam-tartomany (0...3000 min-') vagy teljesitmény-tartomany (0...100%)
* Analdg interfész 0...10 V vagy 4...20 mA

Ha a kilsé vezérlésben aram- és fesziltségkimenetek allnak rendelkezésre, akkor a 4...20 mA-es interfészt kell
elénybe részesiteni.

Az értéktartomanyt a kils6 vezérlésben rendszerint a min. és max. érték hozzarendelése adja meg.

= Vegye figyelembe a kiils6 vezérlés utasitasat.

Az interfész beallitasa:

Interfész 4..20 mA 0..10V
Min. jel 4 mA ov
Max. jel 20 mA 10V

Az elbirt érték beallitasa:
Interfész Fordulatszam Teljesitmény
Min. el6irt érték 0 min-! 0%
Max. elirt érték 3000 min-! 100%

A szivattyl Fordulatszam Gzemmddban kb. 100 min-! el6irt értékt6l indul 600 min-' min. fordulatszammal.

A szivattyu Teljesitmény tzemmoddban kb. 3,3%-tél indul 5%-os min. teljesitménnyel.
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A fels6 és az alsé tartomanyban az Uzembiztonsag ndveléséhez kisebb tiirések vannak figyelembe véve, igy
kisebb eltérések (<= 40 min-') Iéphetnek fel az eldirt értékhez viszonyitva.

[min] [%]
3000 4 1009
£ 2
] 5
g 1500 % 507
2 2
s s
< <
-- Elgirt érték
600 - —— Tényleges érték 1 . B ertek
Tényleges érték
- 5 h
0 100 600 1500 3000 [min] 0 3Iv5 I 5I° 1:30 (%]
Akls6 vezérlés megadott fordulatszama Akls6 vezérlés megadott teljesitménye
T T T [mA] T T ™ [mAl
4 12 20 4 12 20
L] L] L] M L] L] L] M
0 5 10 0 5 10
Eléirt érték megadasa a Modbus RTU-val
A szivattyl a Modbus RTU protokollal az RS485 adatinterfésszel vezérelhetd.
L Kilsé vezérles ;
: A :
A ; !
' RS485 modbus '
5 ; B RTU :
10 eres
vezérlékabel ' '
i GND 5
Szivattyu konfiguraciéja (Lasd "Kezelés", 130. oldal)
Kils6 vezérlés (Inputs) Fohuk Digital In (potencialmentes)
Leallitasi érintkezd 0 omak Nincs leallitasi érintkez6
"""""" Kilsé vezerles
A |
RS485 modbus
B RTU :
10 eres
vezérl6kabel ‘
| :
Stopp
GND !
Szivattyu konfiguraciéja (Lasd "Kezelés", 130. oldal)
Kils6 vezérlés (Inputs) [ Digital In (potencialmentes)
Leallitasi érintkezd 0ol Zaréérintkez8 (NO) leallitashoz
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Modbus Parameter
RW = read write - olvasas és iras
RO = read only - csak olvasas

Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

A lehetséges miikodési és hibaiizenetek attekintése

Ha hiba Iépett fel, ugy a motor lekapcsol és megjelenik egy hibalizenet. Kivétel: "Fesziltséghiany" a halézati
feszlltség kimaradasakor vagy lekapcsolasakor. Ennél a hibanal a hal6zati feszlltség visszakapcsolasakor (a
min. feszlltség elérésekor) a hajtas Gjraindul.

Hiba jelentkezése esetén a berendezést le kell valasztani a fesziiltségellatasroél. Lasd az eredeti hasznalati
utasitas forditasanak 2.2. "Normal és dnfelszivd szivattyuk mlanyag szeleptesttel vagy anélkil (AK)" c.
fejezete.

Hibasz. Leiras

Err1 Kdzbens8kori fesziltséghiany

Err2 Kdzbensbkori tulfesziltség

Err3 Tul alacsony / maga halézati fesziltség
Err4 Tul magas hémérséklet a teljesitményelektronikan
Err5 Motor tulhdmérséklet

Err7 Elektronika tulhémérséklet

Err 10 Hibas arammérés

Err 20 Megszakitas inditaskor, tulterhelés

Err 64 Elektronika révidzarlat

Err 97 Egyidejlileg tébb hiba fellépése

Err 98 Kapcsolathiba a kezel6szervvel

OLoAd A motor tulterhelve/hdmérséklete tul magas

A kovetkez6 felsorolasok a kapcsolédd dokumentumokra vonatkoznak!
A fedél/szivosziiro leszerelése, illetve felszerelése

W72.40.007-1-P
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Soucasné platné dokumenty
K tomuto datovému listu Cerpadla patfi originalni provozni navod "Normalni a samonasavaci ¢erpadla s

provedenim/bez provedeni s plastovou lucernou (-AK)". Musi byt volné pfistupny personalu pro obsluhu a
udrzbu.

Glosar
TD Technické udaje
Sa Saci pfipojka
Da Tlakova pfipojka
d-Saug Doporuceny primér saciho potrubi do 5 m
d-Druck Doporuceny primér tlakového potrubi do 5 m
max. L Maximalni délka Cerpadla
D Hustota
P+ PFikon
P2 Vystupni vykon
I Jmenovity proud
Lpa (1m) Hladina akustického tlaku ve vzdalenosti 1 m, méfeno podle DIN 45635
Lwa Akusticky vykon
m Hmotnost
WSK Ochranny kontakt vinuti nebo jisti€ motoru
PTC Teplotné zavisly rezistor
Hmax. Maximalni Cerpaci vySka
SP Samonasavaci
Hs; Hz Geodeticka vySka mezi hladinou vody a &erpadlem
Hs Maximalni vyska sani
Hz Maximalni vySka u pfitokového provozu
IP Druh ochrany motoru
W-KI Tepelna tfida
n Otacky
P-GHI Vnitfni tlak v télese/maximalni tlak v systému 2,5 bar
T Teplota vody
° Ano
o Ne
T/°C Vysvétleni teploty vody 40 °C (60 °C): 40 °C = plati pro maximalni teplotu vody ve smyslu
symbolu GS. (60 °C) = ¢erpadlo je zasadné pouzitelné/dimenzovano pro maximaini teplotu
vody 60 °C.
1~/3~ Vhodné pro trvaly provoz pfi
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Vhodné pro normované napéti podle DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Struktura nabidky

Lot Priming
G S | ) gl nd L. .
£ =FF  Priming wpnuté
¢ g % Priming 1 aZ10 minut

(
="
-~

[t
-
I

Prlmlng Speed / Power

i Priming Pocet otaek v 1/min
Priming VWkon v %

—— - Externe Ansteuerung (Inputs)

o - & externi oviadani wpnuté
! digitalni bezpotencialovy

7 analogow0..10 V

o analogow4.20 mA

e 7 Modbus RS485

|y
X
=

0
"
.
0
L T T T

-

- Slave ID (RS485)

(= { SlawelD1..32

----
I OO
)

Baudrate (RS485)
9600
14400
19200
38400
57600
115200

™ -
(e

-
|
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| S
)

Lo

Loy

--

I

2
)

| S,
)

-
ax
-
g

-
N
=
(X

Py

=

gy
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K
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| S,
ey
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X

Stopp-Kontakt
' rok  Zastavovaci kontakt bez funkce
(NO) Zavrit kontakt k zastaveni

(NC) Otewrit kontakt k zastaveni

[ng
-
I

|
.“

~.

™ -
O
-
X
~
A

7 Speed
y ~ Power

Popis grafiky obrazovky Ize nalézt v kapitolach "Ovladani"a "Nastaveni parametr(".
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Prednastaveni

Nastavitelna doba nasavani:

Externi fizeni:
Spinani vstup "0":
Prenosova rychlost ,br:

Nastavitelna rychlost/ Nastavitelny vykon:

600..3000 min-' (v krocich po
10 min-)

oFF, 1..10 Min. (v krocich po
1 Min.)

Funktion konstantni otacky * konstantni vykon
Preset: 1 =2000 min-’ 1=60%

2 = 2400 min-! 2=80%

3 =2850 min-' 3=100 %
Nasavaci rychlost/Nasavaci vykon: = 2850 min-"* =100 %
Doba nasavani: = 5 minut = 5 minut

5..100 % (v krocich po 1 %)

oFF, 1..10 Min. (v krocich po
1 Min.)

[ng

* Funkce ,konstantni otacky“ je tovarni nastaveni.

Uzivatelské rozhrani

Obsluzna plocha:
(1) LED displej: zobrazuje aktualni otacky/vykon motoru.

(2) 1 2 (3 :Vybérpfednastavenych ota¢ek/vykonové stupné (Preset)
(3) wo : K zobrazeni aktualni spotfeby a vybéru bodd menu v nastaveni
(4) ‘s : Knastaveni parametrt

(5) ‘v A :prozménu otacek/vykony/parametry

(6) .: k zastaveni motoru

\

o BADU’ h
@\‘ Energy Saving Inverter Motors
@)\ ) o )
™~ @2 3 s —®
©\* no WA .‘/ /@
o L} J
4 2 BADU" h
D E © €
wnro W A
. /

Pfi napojeni na sitové napéti se kratkodobé na displeji zobrazi verze
g

software -~ L

Ovladani

° =7 BADU

Pow|

Energy Saving Inverter Motors

( \ | Obsluha:
Tlacitky "1
Pokud se ¢erpadlo spusti z klidu, spusti se v rezimu sani (je-li aktivovan) a poté se
zvolenym pfednastavenim.

Dokud je ¢erpadlo v nasavaci fazi, bézi na prvnim misté na displeji prouzek ze spodni,
pres stfedni do horni pozice.

Bé&hem provozu jsou pfednastaveni pfistupna pfimo, bez rezimu sani.

Stisknutim tlacitka .se motor zastavi. Blika LED kontrolka "Power” a na displeji se
zobrazi = - F .

Pokud je v parametrech nastaveno analogové ovladani nebo RS485, Ize externi vstup
znovu aktivovat tlaCitkem ‘1 pro spusténi motoru.

2 nebo '3 Ize vybrat uloZzena prednastaveni.
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Nastaveni prednastaveni:

Tlacitky ‘11 2 a 3 Ize vybrat poZadované pifednastaveni a poté hodnotu zménit
tlacitky 'w ‘A . Nastavena hodnota se pfimo ulozi a vyvola pfi opétovném vybéru
pozadovaného pfednastaveni.

Upozornéni: Pfednastaveni nelze zménit béhem faze nasavani (priming).

Stisknutim tlacitka wo se na displeji zobrazi aktualni pfikon ¢erpadla ve wattech

(F 7o,
Opétovnym stisknutim se opét zobrazi otacky, resp. vykon v %.

Displej fizeni se po tfech minutach bez akce vypne.

Upozornéni: Cerpadlo se po poklesu napéti automaticky znovu rozb&hne na naposledy nastavené
otacky/vykon,

nebo — bylo-li pfedtim zastaveno — zlstane stat.

Nastaveni parametrt

(" o %BaDUr \ | Nastaveni parametr:
Stisknutim tlacitka ‘s po dobu 3 vtefin pfepnete do menu nastaveni. Tam Ize listovat v
menu pomoci tlacitka e .
Levé Cislice na displeji ukazuji aktualni polozku nabidky, pravé Cislice odpovidajici
01 2 3 < hodnotu nastaveni.
Stisknete-li tlaCitko 's v menu, ulozZi se veskereé zménéné hodnoty a menu nastaveni
w v A @ opustite, na displeji se zobrazi text 5 = =~ £.
Stisknutim tlagitka .opustl’te menu nastaveni bez ulozeni zménénych hodnot.
(a0
o BADU"
12 3 s
wno W A ‘
-«
(o %« paDU "\ | Parametry sani (Priming):
| | Cas b&hem saci faze se nastavuje pod bodem k.
£ o F F =2Zzadna faze sani
. . . Parametry: oFF, 1 - 10 minut
123 (s Rychlost nebo vykon je definovan pod polozkou nabidky ~ nebo ~ (pro fizeni vykonu).
wnro W A .
.
(o % paDU" \ | Digitalni vstupy:
e | | U bOdu menu £ Ize aktivovat resp. deaktivovat externi Fizeni.
o - - = deaktivovano (je aktivovan pouze ovladaci panel)
o/ = digitalni vstupy (bez potencialu) aktivovany
DG G E L{ «r= Analogovy vstup 0..10 V
{ «m = Analogovy vstup 4..20 mA
nro W A ‘ v = )
\ ) | b5 = RS485 Modbus-RTU
(o <« paDU \ | Slave ID:
s Slave ID pro protokol Modbus-RTU Ize nastavit v polozce nabidky. /o
Nastavitelné od 1 do 32
12 3 'S
[CR 4 A .
.«
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Pfenosova rychlost:

Prenosovou rychlost pro komunikaci s Modbus-RTU Ize nastavit v poloZce nabidky & i~
L~ I 7=9600

14 400

19 200 (vychozi nastaveni)

=38 400

=
DOy}

Lt

Dl
]
I3
[y g
1]

[¢)]

\‘

»

o

o

(

v
h
O
Dy
|
—
—
(¢}
N
o
o

Spinani "0" (stop):

V bodé &I Ize ménit spinani digitalniho vstupu . Externi zastaveni funguje pro
v8echny moznosti ovladani.

r o = = externi zastavovaci kontakt je deaktivovany. Pfi ovladani ,Digitalné” staci k
zastaveni otevieni kontaktu GND.

Funkce:

V bodu menu * je mozné piepinat mezi konstantnimi otackami a konstantnim
vykonem.

~: konstantni ota¢ky = nastaveni ota¢ek v min-!

F': konstantni vykon = nastaveni vykonu v %

Obnoveni / reset:
Stisknete-li tlaCitko wo alespon na 10 vtefin, vynuluje se pohon na tovarni nastaveni.

g i gy |

Motor zastavi a na displeji je = £ S & k.

Cerpadlo by se mélo zapinat a vypinat bud pomoci klavesnice nebo pomoci dodaného ovladaciho kabelu
(vstupy). Za timto ucelem by nemélo byt pferusovano sitové napéti. To Ize provést pomoci BADU Blue,
BADU OmniTronic, BADU NetLink nebo pfes spojovaci relé. Spinani pres sitové napéti zatézuje elektroniku a
muze vést k pfed€asnému vypadku Cerpadla.

Pripojeni externich ovladani
Pro externi ovladani ¢erpadila je uréen 10vodi¢ovy kabel s otevienymi konci (draty). PFifazeni jednotlivych
vodic¢l k funkcim je vidét na nasledujicim obrazku.

( N
Fialova 4.20 mA Hnéda Digitalni vstup 1 (DI1)
Oranzova | 0..10V Zelena Digitalni vstup 2 (DI2)
Modra AGND Zluta Digitalni vstup 3 (DI3)
Seda RS485-A Cervena | Digitalni vstup Zastaveni
Bila RS485-B Cerna GND (uzemnéni)
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Moznosti pripojeni
Hnéda/zelena/zluta/Cervena/ | Tfi pfednastavené rychlosti/vykony (pfednastaveni) 1-2-3 Ize aktivovat

cernd prostfednictvim vstupl (pulzni signal). Pro zastaveni je nutny dalSi vstup
Zastaveni. Externi spinaci kontakty musi byt bezpotenciélové.

Hnéda/zelena/zluta/Cerna Pfes vstupy Ize aktivovat tfi pfednastavené rychlosti/vykony (pfednastaveni) 1-
2-3 (nepfetrzity signal). Externi spinaci kontakty musi byt bezpotencialové.

Cervena/terna Vstup Zastaveni Ize pouZit samostatné, napf. pro pfipojeni vypinace. Externi
spinaci kontakt musi byt bezpotencialovy.

Fialova/modra Pozadovana rychlost / vykon se nastavuje proudem 4..20 mA.

OranzZova/modra PoZadovana rychlost / vykon se nastavuje napétim 0..10 V.

Seda/bila/terna Pro ovladani erpadla pfes RS485 s protokolem Modbus RTU

Priklady zapojeni naleznete v nabidce "Pfiklady zapojeni pro rizna pfednastaveni".

Je-li nékolik vstupd sepnuto soucasné, provadéji se v nasledujicim pofadi:

Vstup Zastaveni
Prednastaveni 3
Prednastaveni 2
Prednastaveni 1

PN~

nizko vysoko
Priorita

Preset 3

WG27.50.264-14- P

Vstupy pro externi ovladani musi byt aktivovany a nastaveny v nabidce nastaveni. Podrobnosti naleznete v
nasledujicich podkapitolach.

Pokud je aktivovana funkce ,Priming® (sani), erpadlo se vzdy spusti z klidu s nastavenou rychlosti sani/
vykonem (Priming). Teprve po uplynuti doby sani se pfepne na pozadovanou pevnou rychlost/vykon (Priming).
Bé&hem provozu jsou hodnoty pFistupné pfimo.

Pokud se externi ovladani nepouziva, museji byt konce vodicl izolovany.

UPOZORNENI

Aby se dosahla bezproblémova souhra zafizeni periférii, jako napf. elektricky tepelny vyménik nebo davkovaci
zafizeni, doporuéuje se montaz spinace pritoku s odpovidajici vyhodnocovaci jednotkou. Diky tomu muze byt
spusténo hlaSeni o poruse.

Aby se pfedeslo porucham motoru, je tfeba dodrzovat nésledujici body:

+  Ovladaci kabel musi byt spravné polozen. Je tfeba se vyhnout instalaci paralelné k vaSemu vlastnimu
elektrickému vedeni nebo jinym spotfebiciim.

Pokud jsou fidici vedeni prodlouZena, mohou se na vstupy dostat rusiva napéti. Tém je tfeba zabranit
napfiklad stinénim. Stinéni by mélo byt pfipojeno pouze k PE na strané motoru.

Napajeci kabely riznych zafizeni by nemély byt provozovany na stejném napajecim vedeni.
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Priklady zapojeni pro rizna prednastaveni
Zapojeni pres digitalni vstupy se spinacimi impulsy

Externi ovladani

Preset 1

Preset 2

Ovladaci kabel
10vodicovy

Konfigurace éerpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) =] Digitalni vstup (beznapétovy)
Zastavovaci kontakt

oo Zaviraci spinaci kontakt (NO) k zastaveni

Pevny pocet otacek / hodnoty se aktivuji kratkymi spinacimi impulsy. Mozné je i ovladani spinadi, kdy se
vyhodnocuji pouze spinaci hrany.

K zastaveni Cerpadla je nutny spinaci impuls na kontaktu ,Digital In 4* (zastaveni).

= Vénujte pozornost priorité viz obrazek.

Zapojeni pres digitalni vstupy se spinaci
V této konfiguraci neni vyzadovan zadny zastavovaci kontakt. Pevny pocet otacek je aktivni, dokud je pfislusny
kontakt sepnuty.

______________________________

Externi ovladani
Preset 1
|

DI 1

Preset 2

Oviadaci kabel
10vodicovy

Preset 3

Konfigurace ¢erpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) =N Digitalni vstup (beznapétovy)
Zastavovaci kontakt Zadny zastavovaci kontakt

Specifikace pozadované hodnoty analogovymi vstupy
Pocet otacek a vykon Cerpadla Ize alternativné nastavit pomoci dvou analogovych vstupu.

0..10V
4.20 mA

Pozadovana hodnota pro otacky nebo vykon je plynule specifikovana napétim (0..10 V) nebo proudem
(4..20 mA). Cerpadlo prebira pozadovanou hodnotu v krocich po 10 min-' nebo v krocich po 1 %.

Muze byt pfipojeno pouze jedno ze dvou rozhrani.
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Specifikace pozadované hodnoty rozhranim 4..20 mA

A Externioviadani 5

4.20 mA =0 :

s \ :

! Nastavitelny

Owvadaci kabel ! | zdroj energie !
10vodicovy E 4.20 mA i
AGND =0 :

Konfigurace ¢erpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) oA Specifikace poZzadované hodnoty s proudem | = 4..20 mA
Zastavovaci kontakt OomokE Zadny zastavovaci kontakt

Specifikace pozadované hodnoty rozhranim 0..10 V

o Externioviadani 5
0.10V =0 |
s . s
! Nastavitelny !
Ovladaci kabel ' zdroj napéti !
10vodiovy 0.10V :
Konfigurace éerpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) Lo Specifikace pozadované hodnoty s napétim U =0..10 V
Zastavovaci kontakt 0 omak Zédny zastavovaci kontakt

Volitelné Ize zastavovaci kontakt pouzit jako oteviraci i zaviraci spinaci kontakt pro oba analogové vstupy.

L Externioviadani i
0.10V =0 . !
Nastavitelny
! zdroj napéti '
Oviadaci kabel i ~/ 0.10V !
10vodidovy :
Stopp :
Konfigurace éerpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) E oA Specifikace pozadované hodnoty s napétim U = 0..10 V
Zastavovaci kontakt O oaF Oteviraci spinaci kontakt (NC) k zastaveni

V tomto pfikladu se Cerpadlo zastavi, jakmile se rozpoji zastavovaci kontakt, bez ohledu na signal pfitomny na
analogovém vstupu.
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420mA Externi ovladani
Nastavitelny
' zdroj energie '
Owvladaci kabel E /' 4.20mA i
10vodicovy :
Stopp
Konfigurace éerpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) Eln Specifikace pozadované hodnoty s proudem | = 4..20 mA
Zastavovaci kontakt ool Zaviraci spinaci kontakt (NO) k zastaveni

V tomto pfikladu se Cerpadlo zastavi, dokud je zastavovaci kontakt sepnuty.

Nastaveni v externim ovladani

V externim ovladani musi byt podle nastaveni v Cerpadle nastavené nasledujici hodnoty:
. Rozsah poc¢tu otaéek (0..3000 min-') nebo rozsah vykonu (0..100 %)

. analogové rozhrani 0..10 V nebo 4..20 mA

Pokud jsou v externim ovladani k dispozici vystupy proudu a napéti, je vhodnéjsi rozhrani 4..20 mA.
Rozsah hodnot je obvykle specifikovan v externim ovladani pfifazenim minimalni a maximalni hodnoty.
= Dodrzujte pokyny pro externi ovladani.

Nastaveni rozhrani:

Rozhrani 4..20 mA 0..10V

Min. signal 4 mA ov

Max. signal 20 mA 10V
Nastaveni pozadované hodnoty:

Rozhrani Otacky Vykon

Min. poZzadovana hodnota 0 min-! 0%

Max. poZzadovana hodnota 3 000 min-! 100 %

Cerpadlo se spusti v rezimu po&tu otaéek pfi pfednastavené hodnoté priblizng 100 min-' s minimalni rychlosti
600 min-".
V rezimu vykonu se Cerpadlo spusti na pfiblizné 3,3 % s minimalnim vykonem 5 %.
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V hornim a dolnim rozsahu jsou pro zvySeni provozni spolehlivosti zohlednény mensi tolerance, aby dochazelo
k malym odchylkdm (<= 40 min-') od stanovené hodnoty.

[min] [%]
3000 4 1009
E 1500 % 507
-- Pozadovana hodnota
600 4 T Stulecnahodnom 1 -- Pozadovana hodnota
Skute¢na hodnota
- 5 h
0 100 600 1500 3000 [min] 0 3Iv5 I 5I° 1:30 (%]
Specifikace poctu otacek externiho oviadani Specifikace vykonu externiho oviadani
T T T [mA] T T ™ [mAl
4 12 20 4 12 20
L] L] L] M L] L] L] M
0 5 10 0 5 10
Specifikace pozadované hodnoty protokolem Modbus RTU
Cerpadlo Ize ovladat pres datové rozhrani RS485 pomoci protokolu Modbus RTU.
L Externioviadani ;
: A :
A O !
' RS485 modbus- '
5 : B RTU :
Ouadaci kabel i ;
10vodicovy :
i GND 5
Konfigurace éerpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) E huk Digitalni vstup (beznapétovy)
Zastavovaci kontakt o ook Zédny zastavovaci kontakt
"""""" Externiovadani
A :
RS485 modbus-
B RTU :
Ovladaci kabel :
10vodicovy 5
I :
Stopp
GND :
Konfigurace éerpadla (viz kapitola "Ovladani" na strané 141)
Externi ovladani (vstupy) E huks Digitalni vstup (beznapétovy)
)

)

Zastavovaci kontakt o Zaviraci spinaci kontakt (NO) k zastaveni
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Modbus Parameter
RW = read write (Cteni a zapis)
RO = read only (pouze &tenti)

Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 M RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
ode
1 - > power mode.

Prehled moznych provoznich a poruchovych hlaseni

Dojde-li k chybé&, motor se trvale vypne a zobrazi se chybové hlaseni. Vyjimka: "Podpéti" pfi vypadku nebo
odpojeni napajeni. Pokud k této chybé dojde, pohon se restartuje pfi pFistim zapnuti sitového napéti (dosazeno
minimalni napéti).

Pfi vyskytu chyby musi byt zafizeni odpojeno od zdroje napajeni. Viz kapitola 2.2 navodu k pouzivani,
.,Normalné a samocinné nasavajici Cerpadla v provedeni s plastovou laternou, resp. bez ni (-AK)*.

Chyba ¢. Popis

Err1 podpéti meziobvodu

Err2 pfepéti meziobvodu

Err3 sitové napéti pfili§ nizké / pfilis vysoké
Err4 teplota vykonové elektroniky pfili§ vysoka
Err 5 nadmérna teplota motoru

Err7 prebyte€ny proud elektroniky

Err 10 méfeni proudu chybné

Err 20 preruseni pfi rozbéhu, pretizeni

Err 64 zkrat elektroniky

Err 97 vyskyt vicero chyb zdrovenh

Err 98 spojeni s ovladacim dilem chybné
OLoAd Pretizeni/pfehfati motoru

Nasledujici seznamy se tykaji sou¢asné platnych dokumentu!
Demontujte, pfipadné namontujte viko/saci sito

W72.40.007-1-P

032025 766.2260.118 PDF' RE/SPN CS 149



NOTYFIKACJA

Obowigzujgce dokumenty

Do tej karty charakterystyki pompy nalezy oryginalna instrukcja obstugi "Pompy normalnie zasysajgce i
samozasysajgce w wersji z latarnig z tworzywa sztucznego (AK) lub bez". Musi by¢ ona swobodnie dostepna
dla personelu obstugowego i serwisowego.

Glosariusz
TD Dane techniczne
Sa Kréciec ssawny
Da Krdciec ttoczny
d-Saug Zalecana $rednica przewodu ssgcego do 5 m
d-Druck Zalecana $rednica przewodu ci$nieniowego do 5 m
max. L Maks. dtugo$¢ pompy
D Gestos¢
P+ Pobrana moc
P2 Oddana moc
I Prad znamionowy
Lpa (1m Poziom ci$nienia akustycznego zmierzony w odlegtosci 1 m wg DIN 45635
Lwa Moc akustyczna dZzwieku
m Ciezar
WSK Styk ochronny uzwojenia lub samoczynny wytacznik silnikowy
PTC Termistor
Hmax. Maksymalna wysokos$¢ ttoczenia
SP Pompa samozasysajgca
Hs; Hz Wysokos$¢ geodezyjna miedzy lustrem wody a pompa
Hs Maksymalna wysokos$¢ zasysania
Hz Maksymalna wysoko$¢ w trybie doptywu
IP Rodzaj ochrony silnika
W-KI Klasa ciepta
n Predkos$¢ obrotowa
P-GHI Maksymalne ci$nienie wewnetrzne obudowy/maksymalne cisnienie systemowe 2,5 bar
T Temperatura wody
° Tak
o Nie
T/°C Objasnienie temperatury wody 40 °C (60 °C): 40 °C = obo-wigzuje dla maksymalnej
temperatury wody w rozumieniu znaku GS. (60 °C) = pompa jest przeznaczona i mozna jg
stosowac bez problemoéw do maks. temperatury wody 60 °C
1~/3~ Przeznaczona do trybu ciggtego przy
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V + 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
Przeznaczona do napiecia znamionowego wg DIN IEC 60038; DIN EN 60034
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Struktura menu
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Externe Ansteuerung (Inputs)

o~ sterowanie zewnetrzne wytgczone
! wejscie cyfrowe bezpotencjatowe

7 wejScie analogowe 0..10 V

v wejscie analogowe 4..20 mA

S Modbus RS485
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Slave ID (RS485)
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Opis grafik ekranu mozna znalez¢ w rozdziatach "Obstuga" oraz "Ustawianie parametrow".
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Ustawienie wstepne

Nastawialna predkosé/moc:

Nastawialny czas zasysania:

600..3000 min-' (w krokach co
10 min-")

oFF, 1..10 Min. (w krokach co
1 min)

Funkcja Stata predkos$é obrotowa * Stata moc
Preset: 1 =2000 min-* 1=60%
2 = 2400 min- 2=80%
3 = 2850 min-' 3=100 %
Predkos¢ zasysania/moc zasysania: = 2850 min-" =100 %
Czas zasysania: = 5 minut = 5 minut

5..100 % (w krokach co 1 %)

oFF, 1..10 Min. (w krokach co
1 min)

Sterowanie zewnetrzne: oo
Przebiegi fgczeniowe wejscie "0": moE
Predko$¢ transmisji ,br": o

* Funkcja “stata predko$¢ obrotowa” jest ustawieniem fabrycznym.

Interfejs uzytkownika

@ o BADU’ A

(1) Wyswietlacz LED: Wskazuje aktualng predkos¢ obrotowa/moc silnika.

Energy Saving Inverter Motors

* (2) 1 2 3 :Do wybdrzaprogramowanych predkosci obrotowych/stopien

Interfejs uzytkownika:

mocy (Preset)

o o o
[

12 3 S -] O (3) w : Do wskazywania aktualnego zuzycia i wyboru punkty menu w Setup
©\* neo Y A ’ ‘//@
- LS| /

(4) ‘s : Do ustawiania parametrow

(5) v A : Do zmiany predkosci obrotowej/moce/parametry

(6) @: do zatrzymania silnika
a BADU' N Przy podtgczeniu napiecia sieciowego na wyswietlaczu pojawi sie przez

I XN E =

chwile wersja oprogramowania = 7~ ...

POWER

Energy Saving Inverter Motors

o o o

12 3 'S

no W A
L ’ /

Obstuga
(. % papu \ | Obstuga:
- Za pomocg przyciskow (1 2 lub '3 mozna wybra¢ wstepnie ustawione ustawienia

Jezeli pompa zostaje uruchomiona ze stanu przestoju, to rozpoczyna ona prace w
trybie zasysania (Priming) (o ile jest on aktywowany), a nastepnie pracuje z wybranym
ustawieniem wstepnym.

\ ) | Tak diugo, jak dtugo pompa znajduje sie w fazie zasysania, odpowiedni pasek na

pierwszym miejscu wyswietlacza przemieszcza sie z dolnej pozycji, poprzez srodkowg
( ) | az do gornej pozycji.

o BADU'
" e | | W trakcie pracy ustawienia wstepne s osiagane bezposrednio, bez trybu zasysania.
Przez naci$niecie przycisku ‘ silnik zostaje zatrzymany. Lampka LED "Power” miga, a
o o o wyswietlacz wskazuje = - ~ .
123 s

Jezeli w parametrach ustawione jest sterowanie analogowe lub RS485, to za pomocg
przycisku ‘1 mozna ponownie aktywowac¢ wejscie zewnetrzne, w celu uruchomienia
= |silnika.
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Ustawianie ustawien wstepnych:

Za pomoca przyciskdow ‘1 (2 i3 wybiera sie zgdane ustawienie wstepne, a nastepnie
przyciskami ‘v ‘A zmieniana jest dana warto$¢. Ustawiona wartos¢ zostanie
bezposrednio zapisana w pamiegci i osiggnieta przy ponownym wyborze zgdanego
ustawienia wstepnego.

Wskazowka: W trakcie fazy zasysania (Priming) ustawienie wstepne nie moze by¢ zmieniane.

Przez nacisniecie przycisku wo na wyswie-tlaczu zostanie wskazane aktualne zapotrze-
bowanie na moc pompy w Watach (= 7.7 .).

Ponowne naci$niecie powoduje ponowne wyswietlenie predkosci obrotowej lub mocy
w %.

Bez zadnej aktywnosci wyswietlacz sterowania wytgcza sie samoczynnie po uptywie
trzech minut.

Wskazoéwka:

zatrzymana.

ustawiong predkoscig obrotowa/moca lub pozostaje wytgczona, jezeli zostata ona poprzednio

Po zaniku napiecia pompa uruchamia sie automatycznie ponownie z ostatnig

Ustawianie parametrow

(. “Bapy \ | Ustawianie parametréw:
P e | | Nacisnigcie przycisku ‘s przez 3 sekundy powoduje zmiane do menu Setup. Tam
mozna przewija¢c menu za pomoca przycisku e .
Lewe cyfry na wyswietlaczu pokazujg aktualny punkt menu, a prawe cyfry pokazujg
; 2 3 < przynalezng warto$é ustawienia.
Jezeli zostanie nacisniety przycisk 's w menu, wowczas wszystkie zmienione wartosci
w v A@ zostang zapisane w pamieci i nastepuje wyjscie z menu Setup, na wyswietlaczu
pojawia sie tekst 5 - = - =
( o 4 BADY' \ | Nacis$niecie przycisku ‘powoduje wyjécie z menu Setup bez zapisywania zmian.
12 3 °s
[ 4 A .
.
(o “papur \ | Parametry zasysania (Priming):
e W punkcie £ ustawiany jest czas podczas fazy zasysania.
£ o F F = brak fazy zasysania
. . . Parametry: oFF, 1 - 10 minut
D@ O € W punkcie menu ~ lub F (w przypadku sterowania mocg) definiowana jest predko$¢
w v A @ obrotowa lub moc.
-«
(o “paou \ | Wejscia cyfrowe:
W punkcie menu £ mozna aktywowa¢ lub dezaktywowac zewnetrzne sterowanie.
o~ F = dezaktywowane (aktywowane jest tylko pole obstugi)
o ! = wejscia cyfrowe (bezpotencjatowe) aktywowane
L{ «r = wejscie analogowe 0..10 V
{ «m = wejscie analogowe 4..20 mA
£ 5 = RS485 Modbus-RTU
Slave ID:
W punkcie menu (= mozna dokonaé ustawienia Slave ID dla Modbus-RTU.
Mozliwos¢ ustawienia od 1 do 32
12 3 s
[CR 4 A .
-«
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Predkos¢ transmisiji:
W punkcie menu - mozna ustawi¢ predkosé transmisji dla komunikacji z Modbus-
RTU.

9600
14400

19200 (ustawienie wstepne)
38400
5
1

Dl
R~
W IZ-
LT -

-
~

7600
15200

(
O

[n(d
|
'Zl

Przebiegi iqczenlowe "0" (stop):

W punkcie i mozna dokona¢ zmiany przebiegdw tgczeniowych wejscia cyfrowego 1
Zewnetrzny stop dziata dla wszystkich mozliwosci sterowania.

o £ = zewnetrzny styk stopu jest dezaktywowany. W przypadku sterowania
,,cyfrowego” wystarczy rozwarcie styku GND do zatrzymania.

= (cIoser/NO) przy zamknietym styku stopu naped zostaje zatrzymany.

= (opener/NC) przy otwartym stopu styku naped zostaje zatrzymany.

Funkcja:

W punkcie menu F mozna zmienia¢ pomiedzy statg predkoscig obrotows a statg
moca.

~i: stata predkos$¢ obrotowa = ustawienie predkosci obrotowej w min-!

F': stata moc = ustawienie mocy w %

Resetowanie / reset:

Jezeli przycisk wo zostanie nacisniety przez co najmniej 10 sekund, to naped zostanie
zresetowany do ustawien fabrycznych. Silnik zatrzymuje sie i na wyswietlaczu ukazuje
sie - E5EE.

12 3 'S

neo W A .

~.

Wigczanie i wytgczanie pompy powinno byé¢ realizowane za pomoca pola klawiatury lub dostarczonego kabla
sterujgcego (wejscia). W tym celu nie nalezy przerywaé napiecia sieciowego. Moze odbywa¢ sie to przez
BADU Blue, BADU OmniTronic, BADU NetLink lub przez przekaznik sprzegajacy. Przetgczanie za pomocg
napiecia sieciowego obcigza ukfad elektroniczny i moze doprowadzi¢ do przedwczesnej awarii pompy.

Podtaczenie zewnetrznych sterownikow

Do sterowania zewnetrznego pompy przeznaczony jest kabel 10-zytowy z otwartym koncem (zytami).
Przyporzadkowanie poszczegodlnych zyt do danych funkcji pokazano na ponizszej ilustracii.

( N
fioletowy 4..20 mA brgzowy wejscie cyfrowe 1 (DI1)
pomaranczowy | 0..10V zielony wejscie cyfrowe 2 (DI2)
niebieski AGND 206ty wejscie cyfrowe 3 (DI3)
szary RS485-A czerwony wejscie cyfrowe stop
biaty RS485-B czarny masa
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Mozliwosci podigczenia

brgzowy/zielony/zotty/ Trzy wstepnie ustawione predkosci / poziomy mocy (ustawienia wstepne) 1-2-3
czerwony/czarny mozna aktywowac impulsowo za pomoca wejs¢ (sygnat impulsowy). W celu
zatrzymania konieczne jest wprowadzenie dodatkowego wejscia stop.
Zewnetrzne styki przetgczajgce muszg by¢ bezpotencjatowe.

brgzowy/zielony/zotty/czarny | Trzy wstepnie ustawione predkosci / poziomy mocy (ustawienia wstepne) 1-2-3
mozna aktywowacé przetgczeniowo za pomocg wejsé (sygnat ciggty).
Zewnetrzne styki przetgczajgce muszg byé bezpotencjatowe.

czerwony/czarny Wejscie stop mozna wykorzysta¢ osobno, np. do podtgczenia wytgcznika.
Zewnetrzny styk przetgczajgcy musi by¢ bezpotencjatowy.

fioletowy/niebieski Zadana predkos¢ obrotowa / moc jest ustawiana za pomocg pradu o wartosci
4..20 mA.

pomaranczowy/niebieski Zadana predko$¢ obrotowa / moc jest ustawiana za pomocg napiecia o
wartosci 0..10 V.

szary/biaty/czarny Do sterowania pompy poprzez RS485 z protokotem Modbus RTU

Przyktady okablowania mozna znalez¢ we fragmencie "Przyktady okablowania dla r6znych ustawien
wstepnych".

Jezeli jest zamykanych jednoczes$nie kilka wejsé, to zostang one wykonane w nastepujgcej kolejnosci:

wejscie stop

ustawienie wstepne 3
ustawienie wstepne 2
ustawienie wstepne 1

HPOON -~

niski Wy SOKi
priorytet

Preset 3

WG27.50.264-12- P

Wejscia do sterowania zewnetrznego muszg by¢ aktywowane i ustawione w menu ustawien. Szczegoéty mozna
znalez¢ w kolejnych podrozdziatach.

NOTYFIKACJA

Jezeli aktywowana jest funkcja ,Priming”, to pompa uruchamia sie ze stanu przestoju zawsze z ustawiong
predkoscig obrotowg / mocg zasysania (Priming). Dopiero po uptywie czasu zasysania nastepuje przetgczenie
na zadang statg predkos¢ obrotowg / moc (Priming).

W trakcie pracy wartosci te sg osiggane bezposrednio.

Jezeli sterowanie zewnetrzne nie jest konieczne, to koncowki kabli musza by¢ izolowane.

NOTYFIKACJA

Do bezproblemowej wspétpracy urzadzen peryferyjnych, takich jak elektryczne wymienniki ciepta czy dozowniki
zaleca sie montaz przeptywomierza wskazujgcego z odpowiednim modutem przetwarzajgcym. Mozna
wowczas otrzymywac réwniez komunikaty o zaktdceniach.

NOTYFIKACJA

Aby unikng¢ nieprawidtowego dziatania silnika nalezy przestrzegac nastepujacych punktow:

. Przewdd sterujgcy musi by¢ prawidtowo zainstalowany. Nalezy unika¢ montazu réwnolegle do przewodu
sieciowego lub innych odbiornikow.

Jezeli przewody sterujgce zostang przedtuzone, to do wejs¢ moga dotrze¢ napiecia zaktécajgce. Nalezy
temu zapobiegac¢ na przyktad przez zastosowanie odpowiednich oston. Ostony te nalezy potgczy¢ z PE
tylko po stronie silnika.

Kable zasilajgce réznych srodkéw operacyjnych nie nalezy podtgczaé do tej samej linii zasilajacej.
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Przyklady okablowania dla réznych ustawien wstepnych
Okablowanie poprzez wejscia cyfrowe z impulsami przetaczajagcymi

sterowanie zewnetrzne
Preset 1

Preset 2

kabel sterowani
10-ztowy

Konfiguracja pompy (patrz "Obstuga" na stronie 152)
sterowanie zewnetrzne (wejscia) E wejscie cyfrowe (bezpotencjatowe)
styk stop zestyk zwierny (NO) do zatrzymania

State predkosci obrotowe / wartosci sg aktywowane za pomocg kroétkich impulséw przetgczajgcych. Mozliwe
jest réwniez sterowanie za pomocg przetagcznikéw, ale w takim przypadku oceniane sg tylko krawedzie
przetgczajgce.

W celu zatrzymania pompy wymagany jest impuls przetgczajagcy na ,wejsciu cyfrowym 4” (Stop).

= Zwrdci¢ uwage na grafike dla priorytetu.

Okablowanie poprzez wejscia cyfrowe z przetagcznikami

W tej konfiguracji nie jest wymagany zaden styk stopu. State predkosci obrotowe sg aktywne tak dtugo, jak
dtugo odpowiedni styk jest zamkniety.

sterowanie zewnetrzne

DI 1 Preset 1
I

Preset 2

Preset 3

Konfiguracja pompy (patrz "Obstuga" na stronie 152)
sterowanie zewnetrzne (wejscia) =1 wejscie cyfrowe (bezpotencjatowe)
styk stop O mok brak styku stop

Specyfikacja wartosci zadanej poprzez wejscia analogowe
Predkos¢ obrotowa i moc pompy mogg by¢ regulowane alternatywnie za pomocg dwdch wejs¢é analogowych.

0..10V
4.20 mA

Wartos¢ zadana dla predkosci obrotowej lub mocy jest okreslana bezstopniowo za pomocg napiecia (0..10 V)
lub pradu (4..20 mA). Pompa przyjmuje warto$¢ zadang w krokach co 10 min-' lub w krokach co 1 %.

Mozna podtaczyé¢ tylko jeden z dwéch interfejsow.
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Specyfikacja wartosci zadanej poprzez interfejs 4..20 mA

sterowanie zewnetrzne

4.20 mA

+

regulowane
| zrodto pradu
4.20mA

kabel sterowanig

AGND

Konfiguracja pompy (patrz "Obstuga" na stronie 152)

sterowanie zewnetrzne (wejscia) Eolom specyfikacja wartosci zadanej z pradem | = 4..20 mA
styk stop O omok brak styku stop
Specyfikacja wartosci zadanej poprzez interfejs 0..10 V
o sterowanie zewnetrzne ;
0.10V =0 :
s . s
! regulowane !
kabel sterowanis ' zrédto napiecia |
0.10V
Konfiguracja pompy (patrz "Obstuga" na stronie 152)
sterowanie zewnetrzne (wejscia) Lo specyfikacja wartosci zadanej z napieciem U = 0..10 V

styk stop O omok brak styku stop

Opcjonalnie styk stopu moze by¢ uzywany zaréwno jako zestyk rozwierny, jak i zwierny dla obu wejs¢
analogowych.

LT sterowanie zewnetrzne i
0.10V =0 . !
regulowane
! zrodto napiecia '
kabel sterowani 7 0.10V
10-zytowy
Stopp :
Konfiguracja pompy (patrz "Obstuga" na stronie 152)
sterowanie zewnetrzne (wejscia) Floom specyfikacja wartosci zadanej z napieciem U = 0..10 V
styk stop oaF zestyk rozwierny (NC) do zatrzymania

W tym przyktadzie pompa zatrzymuje sie natychmiast po otwarciu styku stop, niezaleznie od sygnatu obecnego
na wejsciu analogowym.
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420mA sterowa:-ue zewnetrzne
regulowane
' zrodto pradu '
kabel sterowania " 4.20mA
Stopp
Konfiguracja pompy (patrz "Obstuga" na stronie 152)
sterowanie zewnetrzne (wejscia) E specyfikacja wartosci zadanej z pragdem | = 4..20 mA
styk stop 0oL zestyk zwierny (NO) do zatrzymania

W tym przyktadzie pompa zatrzymuje sie tak dtugo, jak dtugo styk stopu jest zamkniety.

Ustawienia w sterowaniu zewnetrznym

W sterowaniu zewnetrznym muszg zosta¢ ustawione nastepujgce ustawienia zgodnie z ustawieniami pompy:
»  zakres predkosci obrotowej (0..3000 min-') lub zakres mocy (0..100 %)

. interfejs analogowy 0..10 V lub 4..20 mA

Jezeli w sterowaniu zewnetrznym dostepne sg wyjscia pradowe i napieciowe, to preferowany jest interfejs
4.20 mA.

Zakres warto$ci jest okreslany zazwyczaj w sterowaniu zewnetrznym poprzez przypisanie wartosci minimalne;j i
maksymalne;j.

= Uwzgledni¢ instrukcje dotyczaca sterowania zewnetrznego.

Ustawienia interfejsu:

Interfejs 4..20 mA 0..10V

Sygnat min. 4 mA ov

Sygnat maks. 20 mA 10V
Ustawienia wartosci zadanej:

Interfejs Predkos¢ obrotowa Moc

Warto$¢ zadana min. 0 min-! 0 %

Wartos¢ zadana maks. 3000 min-! 100 %

Pompa uruchamia sie w trybie predkosci obrotowej przy ustawionej wartosci od ok. 100 min-' z minimalng
predkoscig obrotowg 600 min-'.
W trybie mocy pompa uruchamia sie przy ok. 3,3 % z minimalng moca 5 %.
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W goérnym i dolnym zakresie brane sg pod uwage mniejsze tolerancje w celu zwigkszenia niezawodnosci

dziatania, tak aby odchylenia od wartosci okreslonej byly niewielkie (<= 40 min-').
[min] [%]
3000 4 1009
g
2 15004 C 0]
-- warto$¢ zadana
600 - —— warto$¢ rzeczywista 1 - warosé zadana
warto$ ¢ rzeczywista
4 54 ¢
0 100 600 1500 3000 [min] 0 3Iv5 I 5I° 1:30 (%]
specyfikacja predkosci obrotowej sterowania zewnetrznego specyfikacja mocy sterowania zewnetrznego
T T T [mA] T T ™ [mAl
4 12 20 4 12 20
T L] L] M L] L] L] M
0 5 10 0 5 10
Specyfikacja wartosci zadanej poprzez Modbus RTU
Pompa moze by¢ sterowana poprzez interfejs danych RS485 stosujgc protokét Modbus RTU.
"""""" sterowanie zewnetrzne |
A :
RS485 modbus-| !
B RTU
GND 5
Konfiguracja pompy (patrz "Obstuga" na stronie 152)
sterowanie zewnetrzne (wejscia) Fohuk wejscie cyfrowe (bezpotencjatowe)
styk stop [ brak styku stop
"""""" sterowanie zewnetrzne |
A :
RS485 modbus-
B RTU :
| :
Stopp
GND :
Konfiguracja pompy (patrz "Obstuga" na stronie 152)
sterowanie zewnetrzne (wejscia) Fohuk wejscie cyfrowe (bezpotencjatowe)
styk stop 0oL zestyk zwierny (NO) do zatrzymania
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Modbus Parameter
RW = read write

RO = read only
Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

Przeglad mozliwych komunikatéw eksploatacyjnych i btedéw

Jesli wystgpit btad, to silnik wylgcza sie na state i ukazuje sie komunikat o btedzie. Wyjatek: "Zbyt niskie
napiecie" w przypadku awarii lub odtgczenia zasilania sieciowego. W przypadku tego btedu naped uruchamia
sie na nowo przy nastepnym witgczeniu (osiggniecie napiecia minimalnego) zasilania sieciowego.

Jesli wystgpi btad, to nalezy odtgczy¢ instalacje od zasilania. Patrz rozdziat 2.7.3 oryginalnej instrukcji obstugi
"Pompy normalnie zasysajgce i samozasysajgce w wersji z latarnig z tworzywa sztucznego (AK) lub bez".

Nr btedu Opis

Err1 Zbyt mate napiecie obwodu posredniego

Err2 Zbyt duze napiecie obwodu posredniego

Err3 Napiecie sieciowe za niskie / za wysokie

Err4 Temperatura w ukladzie energoelektroniki za wysoka
Err 5 Przekroczenie temperatury silnika

Err7 Prad przetezeniowy w uktadzie elektroniki

Err 10 Pomiar pradu nieprawidtowy

Err 20 Przerwanie rozruchu, przecigzenie

Err 64 Zwarcie w uktadzie elektroniki

Err 97 Jednoczesne wystgpienie kilku btedow

Err 98 Potaczenie w elemencie obstugi nieprawidtowe
OLoAd Przecigzenie/przegrzanie silnika

Ponizsze wyliczenia odnoszg sie do obowigzujgcych dokumentow!
Demontaz lub montaz pokrywy/koszyka

W72.40.007-1-P
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DUYURU

Ayrica gegerli doklimanlar

"Kendinden emigli olan ve olmayan pompalar, 6zel lanternli AK tipi olanlar dahil", ile ilgili Kullanim Klavuzu bu
Pompa Bilgi Kitapg¢idinin bir pargasidir. Bu kullanim kilavuzu, kullanim ve bakim personelinin her zaman
ulasabilecegi yerde tutulmalidir.

Terimler Sozliigu
TD Teknik Veriler
Sa Emme Baglantisi
Da Basma Baglantisi
d-Saug Onerilen emme hatti gap1 5 m'ye kadar
d-Druck Onerilen basing hatti capi 5 m'ye kadar
max. L Pompanin Maksimum Uzunlugu
D Yogunlugu
P+ Emilen Gig
P2 Gug Cikisi
I Nominal Akim
Lpa (1 m) DIN 45635 Normuna gdre 1 metrelik uzaklikta élcilen Ses Basinci Seviyesi
Lwa Ses Gicl
m Agirlik
WSK Sargi Topraklama veya Motor Koruma Salteri
PTC Pozitif Isi Katsayili Termistor
Hmax. Maksimum Basma Y Uksekligi
SP Kendinden Emigli
Hs; Hz Su Seviyesi ve Pompa arasindaki Jeodezik Yukseklik
Hs Maksimum Emme Ylksekligi
Hz Calisma Esnasindaki Maksimum Yukseklik
IP Koruma Sinifi
W-KI Is1 Sinifi
n Devir Sayisi
P-GHI 2,5 bar Maksimum Gévde i¢ Basinci/Maksimum Sistem Basinci
T Su Sicakhgi
° Evet
o Hayir
T/°C Su Sicakhgi Agiklamasi 40 °C (60 °C): 40 °C = GS isareti (semboll) baglaminda maksimum su
sicakligi icin gecerli. (60 °C) = Pompa, 60 °C "lik bir maksimum sicaklikta kolayca kullanilabilir.
1~/3~ Su kosullarda Surekli Galisma igin uygundur
1~220-240V £ 5%
3~ Y/A 380 - 420 V/220 - 240 V = 5%
3~ Y/A 660 - 725 V/380 - 420 V + 5%
DIN IEC 60038; DIN EN 60034 Normuna gére Standart Gerilim i¢in uygundur
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Menii yapisi
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Priming

gl Priming kaynagt:
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Priming Speed / Power
mc S 5L 1/dak cinsinden priming

i . . . .
~ (0 % cinsinden priming

Externe Ansteuerung (Inputs)
o - & Harici kumanda kaynagt:
! sayisal potansiyelsiz
{ v analog0..10 V
{ o7 analog 4..20 mA
e 7 Modbus RS485

N T N

Slave ID (RS485)

(= { Slave taniticisi 1 ... 32

Baudrate (RS485)
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14400
19200
38400
57600
115200
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Stopp-Kontakt
'\ rok  Islevsizdurdurma kontagi
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Durdurma (NC) kontagini ag

7 Speed
y ~ Power

= S 1 ile 10 dakika araliginda priming

Durdurma (NO) kontagini kapat

Ekran grafiklerinin agiklamasini "Kullanim" ve "Parametrelerin ayarlanmasi” bélimlerinde bulabilirsiniz.
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On Ayar

Ayarlanabilir hiz/glgler:
Ayarlanabilir emme suresi:

Harici kumanda:
"0” girisi anahtarla durumu:
Lbr baud hizi:

600..3000 rpm (710 rpm adimlaria)
oFF, 1..10 dak. (1 dak. adimlarla)

Xl
!

Fonksiyon Sabit devir sayisi * Sabit gili¢
Preset: 1=2000 rpm 1=60%
2 =2400 rpm 2=80%
3 =2850 rpm 3=100 %
Emme hizi/Emme glcu: = 2850 rpm =100 %
Emme suresi: = 5 dakika = 5 dakika

5..100 % (1 % adimlarla)
oFF, 1..10 dak. (1 dak. adimlarla)

* “Sabit devir sayisi ” fonksiyonu fabrika ayaridir.
Kumanda Arayiizii
an BADU- ™ Kumanda Arayiizii:
L (1) LED ekran: Motorun guincel devir/glclini sayisini gosterir.
* (2) 1 2 3 :Onceden ayarlanmig devir sayisinin/glic kademelerinin
@\ secilmesi (Preset)
™1 2 3 (s« O (3) wo : Glncel tiketimin gortntilenmesi ve Setup’ta meni noktalarinin
O & @ .//@ segimi igin
\ LB / (4) s : Parametrelerin ayarlanmasi igin
(5) v A : Devir sayisi/gugler/parametrelerin degistiriimesi igin
(6) @: Motoru durdurmak igin
(e % BOU N Sebeke gerilimi devreye alindiginda ekranda kisa bir sireligine, =~ L. -
seklinde yazilim strimu gosterilir
1 2 3 'S
wnro W A
\_ . /

Kullanim
(. “apw ) | Kullanim:
s 1 (2 veya 3 tusu ile yapilmis olan 6n ayarlar segcilebilir.
Durmakta olan pompayi baslatir, onu emme (priming) modunda (e§er bu mod
T etkinlestiriimisse) ve ardindan secilen sabit devir sayisinda ¢alistirir.
D O 6 € Pompa emme safhasinda bulundugu surece, ekrandaki birinci hanede bir gubuk, alttaki

konumdan, ortadaki konumdan gegerek Ustteki konuma hareket eder.

Pompa igletimde iken 6n ayarlar, emme zamani beklenmeden, hemen uygulanir.

. tusuna basildiginda motor durdurulur. "Power” LED’i yanip séner ve ekranda

= = = gosterilir.

Parametrelerde analog kumanda veya RS485 ayarlanmigsa, motoru tekrar ¢alistirmak
icin, ‘1 numarali tus ile harici giris etkinlestirilebilir.
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On ayarlarin ayarlanmasi:

1 2 ve 3 tuslarn ile istenilen 6n ayar segilir ve ardindan ‘v A tuslari ile deger
degistirilir. Ayarlanan deger dogrudan kaydedilir ve istenilen 6n ayar yeniden
secildiginde uygulanir.

0 Not: Emme safthasi (Priming) sirasinda 6n ayar degistirilemez.

v tusuna basildiginda pompanin aktiel gug ihtiyaci Watt cinsinden gosterilir

it T
r rrrag ).

Tekrar basildiginda devir sayisi veya % cinsinden gli¢ gosterilir.

Hicbir islem yapilmadiginda kontrol Unitesinin ekrani t¢ dakika sonra kendiliginden
kapanir.

o Not: Pompa, bir gli¢ kesilmesinin ardindan, otomatik olarak en son ayarlanmis olan devir
sayisinda/gucte calismaya devam eder veya gug kesilmesi dncesinde durdurulmussa, durur halde
kalir.

Parametrelerin ayarlanmasi

(o “Baby \ | Parametrelerin Ayarlanmasi:
s tusuna 3 saniye boyunca basilarak Setup menusune gegilir. Burada o tusuyla

mend iginde gezinilebilir.
Ekranin sol tarafindaki rakamlar giincel meni 6gesini, sag tarafindaki rakamlar ise ilgili

ayar degerini gosterir.
Mend icindeyken ‘s tusuna basilirsa, degistirilen tim degerler kaydedilir ve Setup
w v A@ menisiinden cikilir, ekranda 5 - = - = yazisi gosterilir.
.tusuna basildiginda, degistirilen degerler kaydedilmeden Setup mentsinden ¢ikilir.

i aamr-. ) | Emme Parametreleri (Priming):
S £ 6gesinde emme safhasindaki zaman ayarlanir.
£ = F F = Emme safhasi yok
Parametreleri: oFF, 1 - 10 dakika
DO 6 € ~ veya F (gug kontrolli varsa) menii 6gesinde devir sayisi veya gli¢ belirlenir.

(o “gapu ... ) |Dijital Girigler:

Men( bashd £ altinda harici kumanda etkinlestirilebilir veya devreden gikarilabilir.
= - F = Devreden cikarildi (sadece kontrol paneli etkin)

= Dijital girigler (potansiyelsiz) etkinlestirildi

«r+ = Analog giris 0..10 V

« = Analog giris 4..20 mA

L5 = RS485 Modbus-RTU

Dn

=
V]
w
w
g

{

o ) | Slave taniticisi:
" Meni 6gesinde /= Modbus-RTU igin Slave taniticisi: ayarlanabilir.

__m 1 ile 32 araliinda bir deger verilebilir
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( \ | Baud hizi:
- £~ meni 6gesinde Modbus-RTU ile iletisim baud hizi ayarlanabilir.

ey Saing s s L~ 7 !=9600
__m 14400

19200 (6n ayar)
= 38400

i
N
w
V)

-
i
-

<
>
i
h
Dol
[y
1]
(6)]
\‘
D
o
o

-
1
(O
|
=
=
(&)
N
o
o

Anahtarlama Durumu "0" (Stop):

Meni bash@i i altinda i/ dijital girisinin anahtarlama durumu degistirilebilir. Harici
durdurma tum kumanda segenekleri igin galigir.

r = = = harici durdurma kontaginin etkinligi kaldiriimis. Durdurmak igin, “sayisal”

kumandada GND kontagdinin agilmasi yeterlidir.
= L = (closer/NO) durdurma kontagi kapali haldeyken tahrik durdurulur.

o~ = (opener/ NC) durdurma kontadi agik haldeyken tahrik durdurulur.

Fonksiyon:

F meni noktasindan sabit devir sayisi ile sabit giic arasinda gegis yapilabilir.
~: Sabit devir sayisi = rpm-' cinsinden devir sayisi ayari

F: Sabit gli¢ = % cinsinden gli¢ ayar!

Sifirlama / Reset:
wo tusuna en az 10 saniye basilirsa, motor fabrika ayarlarina geri doner. Motor durur

-

ve ekranda ~ £ 5 £ £ yazisi gosterilir.

Pompanin acilip kapatiimasi ya tus alanlari ya da bunun i¢in 6n gorilmis kumanda kablosu (girdiler)
vasitasiyla gerceklestiriimelidir. Bu amagla sebeke gerilimi kesilmemelidir. Bu, bir BADU Blue,

BADU OmniTronic, BADU NetLink veya bir baglanti rélesi Gzerinden gergeklestirilebilir. Sebeke gerilimi
vasitasiyla anahtarlama yapmak elektronik aksam Utzerinde ytklenmeye neden olur ve pompanin erken
arizalanmasina yol agabilir.

Harici kumandalarin baglantisi

Pompanin harici kumandasi icin uglari (damarlari) agik 10 damarl bir kabloya dngortlmustir. Manferit
damarlarin fonksiyonlara tayini asagidaki sekilde goérilebilir.

( N
Mor 4..20 mA Kahverengi | Sayisal Girig 1 (DI1)
Turuncu 0..10V Yesil Sayisal Girig 2 (D12)
Mavi AGND Sari Sayisal Giris 3 (DI3)
Gri RS485-A Kirmizi Sayisal durdurma
Beyaz RS485-B Siyah GND
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Baglanti olanaklari

Kahverengi / Yesil / Sari / Onceden ayarlanan ti¢ hiz / gii¢ (6n ayarlar) 1-2-3 girigler (izerinden dokunmak

Kirmizi / Siyah suretiyle (impuls sinyali) etkinlestirilebilir. Durdurmak icin ilave durdurma girigi
gereklidir. Harici anahtarlama kontaklarinin potansiyelsiz olmasi gerekir.

Kahverengi / Yesil / Sari / Onceden ayarlanan (¢ hiz / glic (6n ayarlar) 1-2-3 girigler tizerinden

Siyah anahtarlamak suretiyle (surekli sinyal) etkinlestirilebilir. HaricT anahtarlama
kontaklarinin potansiyelsiz olmasi gerekir.

Kirmizi / Siyah Durdurma girisi, ayri olarak, drn. bir kapatma anahtarinin baglanmasi igin
kullanilabilir. Harici anahtarlama kontaginin potansiyelsiz olmasi gerekir.

Mor / Mavi Nominal devir sayisi / gug¢ 4..20 mA glclUndeki bir akim vasitasi ile ayarlanir.

Turuncu / Mavi Nominal devir sayisi / gii¢ 0..10 V giclindeki bir gerilim vasitasi ile ayarlanir.

Gri / Beyaz / Siyah Pompaya kumanda RS485 ulzerinden Modbus RTU protokoli ile

Kablolama orneklerini "Farkli 6n ayarlar igin kablolama érnekleri" béluminde bulabilirsiniz.

Birden fazla giris devresinin ayni anda kapatilmasi halinde, islemler asagdidaki sirada yurutaltr:

Durdurma girisi
On ayar 3
On ayar 2
On ayar 1

PN

Algcak ) Yiiksek
Oncelik

Preset 3

WG27.50.264-16- P

Harici kontrol giriglerinin ayarlar menlisunden etkinlestirimesi ve ayarlanmasi gerekir. Ayrintili bilgiyi asagidaki
alt bolimlerde bulabilirsiniz.

DUYURU

“Priming” fonksiyonunun etkinlestirilmis olmasi halinde, pompa her zaman ayarlanmig olan emis devir sayisi /
glcu ile durma noktasindan ¢alismaya baslar (priming). Ancak emis suresi dolduktan sonra istenilen sabit devir
sayisina / guce (priming) gegilir.

Pompa isletimde iken degerler dogrudan uygulanir.

Harici kumandaya ihtiya¢ duyulmayan durumlarda, kablo uglarinin izole edilmesi gerekir.

NOT

Elektrikli 1s1 esanjort veya dozaj sistemi gibi gevresel cihazlarin birlikte sorunsuzca galismasi igin, uygun
degerlendirme birimine sahip bir akim denetgisinin monte edilmesi tavsiye edilir. Boylece gerektiginde bir ariza
mesajl gonderilebilir.

DUYURU

Motorda hatali fonksiyonlar olmasindan kaginmak igin asagidaki noktalara mutlaka dikkat edilmelidir:

. Kontrol hattinin usuliine uygun ve dogru sekilde ¢ekilmis olmasi gerekir. Kendi sebeke hattina veya bagka
tuketicilerin sebeke hatlarina paralel hat ¢gekilmesinden kaginilmasi gerekir.

Kontrol kablolarinin uzatiimasi durumunda, giriglere parazit gerilimleri ulagabilir. Bunlar 6rnegin
elektromanyetik kalkanlama yoluyla énlenmelidir. Kalkan sadece motor tarafindaki PE'ye baglanmalidir.
Farkl isletme araglarinin sebeke kablolari ayni besleme hatti (zerinde galistirimamalidir.
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Farkh 6n ayarlar i¢in kablolama érnekleri
Anahtarlama darbeleri ile sayisal girisler lizerinden kablolama

Harici kumanda

Preset 1

Preset 2

10 damarh
kumanda
kablosu

Pompanin yapilandirilmasi (Bkz. "Kullanim”, sayfa: 163)
Harici kumanda (girdiler) = Sayisal giris (potansiyelsiz)
Durdurma kontagi

oL Durdurmak igin kapatici (NO)

Sabit devir sayilari / de@erler kisa anahtarlama darbeleriyle etkinlestirilir. Anahtarlarla kontrol da olanakhdir, bu
durumda sadece anahtarlama kenarlari degerlendirilir.

Pompayi durdurmak i¢in "Sayisal Giris 4" (Durdur) anahtarlama darbesi gereklidir.

= Oncelik igin grafigi dikkate alin.

Anahtarlar ile sayisal girisler lizerinden kablolama
Bu yapilandirmada herhangi bir durdurma kontagina ihtiyag duyulmaz. ilgili kontak kapali oldugu siirece sabit
devir sayilari etkindir.

______________________________

Harici kumanda
Preset 1
|

DI 1

Preset 2

10 damarli
kumanda
kablosu

DI 3

Preset 3

Pompanin yapilandirilmasi (Bkz. "Kullanim”, sayfa: 163)
Harici kumanda (girdiler) = Sayisal giris (potansiyelsiz)
Durdurma kontagi - Durdurma kontag! olmadan

Analog girigler lizerinden nominal degerlerin belirlenmesi
Pompanin devir sayisi ve glcul alternatif olarak iki analog giris Gizerinden ayarlanabilir.

0..10V
4.20 mA

Burada devir sayisi veya gug icin nominal deder kademesiz olarak bir gerilim (0..10 V) veya bir akim (4..20 mA)
vasitasiyla belirlenir. Pompa nominal degeri 10 dak-! veya %1’lik kademelerle devir alir.

Her iki ara birimden sadece birinin baglanmis olmasi gerekir.
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4..20 mA ara birim iizerinden nominal degerlerin belirlenmesi

T Haricikumanda ;

4.20 mA =0 :

! +

10 damarli 4.20mA !
kumanda ' | ayarlanabilir
kablosu - akim kaynagi !
AGND O

Pompanin yapilandirilmasi (Bkz. "Kullanim”, sayfa: 163)
Harici kumanda (girdiler) Elnm | =4..20 mA akimi ile nominal deger 6n ayari
Durdurma kontagi T Durdurma kontagi olmadan

0..10 V ara birim lizerinden nominal degerlerin belirlenmesi

o Haricikumanda ;
0.10V =0 !
s : s
10 damarli 5 0.10V ;
kumanda ! ayarlanabilir !
kablosu gerilim kaynagr |
Pompanin yapilandirilmasi (Bkz. "Kullanim”, sayfa: 163)
Harici kumanda (girdiler) Lo U = 0..10 V gerilimi ile nominal degerlerin belirlenmesi
Durdurma kontagi 0 omak Durdurma kontagi olmadan

istege bagli olarak stop kontagi, her iki analog giris icin hem agici hem de kapatici olarak kullanilabilir.

T Haricikumanda i
0.10V =0 + !
; 0.10V 5
' ayarlanabilir '
10 damarli I gerilim kaynagr
kumanda : - ‘
kablosu
Stopp 5
Pompanin yapilandirilmasi (Bkz. "Kullanim”, sayfa: 163)
Harici kumanda (girdiler) Fol oo U = 0..10 V gerilimi ile nominal deg@erlerin belirlenmesi
Durdurma kontagi O oaF Durdurmak igin agici (NC)

Bu drnekte, analog giristeki sinyalden bagimsiz olarak, durdurma kontagi agilir agilmaz pompa durur.
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woomn LT Harici i{u;rh'a'ﬁdé """"""" g
4.20 mA

; ayarlanabilir :

10 damarl ' akim kaynagi i
kumanda — -
kablosu |
Stopp

Pompanin yapilandirilmasi (Bkz. "Kullanim”, sayfa: 163)
Harici kumanda (girdiler) Lom I =4..20 mA akimi ile nominal deger 6n ayari
Durdurma kontagi oo Durdurmak icin kapatici (NO)

Bu ornekte, durdurma kontagi kapali oldugu sirece pompa durur.

Harici kumandanin ayarlari

Harici kumandada pompadaki ayarlara gore asagidakilerin ayarlanmasi gerekir:
. Devir sayisi araligi (0..3000 dak™') veya glg araligi (%0..%100)

*  Analog ara birim 0..10 V veya 4..20 mA

Harici kumandada akim ve gerilim gikiglarinin mevcut olmasi halinde, 4..20 mA ara birimi tercih edilmelidir.
Harici kumandada deger araligi genellikle asgari ve azami degerler tayin edilmek suretiyle belirlenir.
= Harici kumanda kilavuzunu dikkate alin.

Ara birim ayarlar:

Ara birim 4..20 mA 0..10V

Asgari sinyal 4 mA ov

Azami sinyal 20 mA 10V
Nominal deger ayarlar::

Ara birim Devir sayisi Gii¢

Asgari nominal deger 0 dak- %0

Azami nominal deger 3000 dak! %100

Pompa, devir hizi modunda yakl. 100 dak-! asgari 6n ayar degerinden 600 dak-' asgari devir sayisi ile
calismaya baglar.

Pompa, glic modunda yakl. %3,3’den %5 asgari gligle ¢calismaya baslar.
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Ust ve alt araliklarda igletim emniyetini arttirmak igin daha kiigiik toleranslar dikkate alinir, béylece én ayar
degerinden daha kiiglik sapmalar (<= 40 dak') ortaya gikar.

[%]

[min™]
3000 4 1009
E 1500 % 507
-- Nominal deger
600 4 T Filideger 1 -~ Nominal deger
FiilT deger
- 5 =
0 100 600 1500 3000 [min’] 0 3Iv5 I 5I° 1:30 [%]
Harici kumandanin devir sayisi 6n ayari Harici kumandanin giig 6n ayari
T T T [mA] T T ™ [mAl
4 12 20 4 12 20
L] L] L] M L] L] L] M
0 5 10 0 5 10
Modbus RTU iizerinden nominal degerlerin belirlenmesi
Pompaya, Modbus RTU protokoll ile RS485 veri ara birimi Gizerinden kumanda edilebilir.
L Haricikumanda ;
A o A
' RS485 modbus- '
5 : B RTU :
10 damarli
kumanda !
kablosu : i
i GND 5
Pompanin yapilandirilmasi (Bkz. "Kullanim”, sayfa: 163)
Harici kumanda (girdiler) F ohus Sayisal giris (potansiyelsiz)
Durdurma kontagi o ook Durdurma kontagi olmadan
L Harici kumanda |
A Lo A :
: RS485 modbus-| !
: B RTU :
10 damarli :
kumanda
kablosu | :
Stopp
: GND !
Pompanin yapilandirilmasi (Bkz. "Kullanim”, sayfa: 163)
Harici kumanda (girdiler) [ Sayisal giris (potansiyelsiz)
Durdurma kontagi ool Durdurmak icin kapatici (NO)
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Modbus Parameter
RW = read write

RO = read only
Parameter No. Name Attr. Min. Max. Unit Description
This register is edge controlled
40001 Start / Stop RW 0 1 0-->1 start
1-->0 stop
40004 Actual Speed | min" | Real speed
Filtered
40005 Target Speed | RW 600 3000 min-! Set target speed
40006 Error RO
40016 Regl Power RO w Power consumption
Mains
40061 Reference RW |5 100 | % Set target power
Power Percent
Motion Control Motion control mode.
40063 RW 0 1 0 -—--—-- > speed mode.
Mode
1 - > power mode.

Muhtemel igletim ve hata iletilerine genel bakis

Bir hata ortaya ¢iktiginda motor kalici olarak devreden gikar ve bir hata mesaji gosterilir. Istisna: Sebeke giic
kaynag kesildiginde veya devreden cikarildiginda “disuk gerilim” olmasi. Bu hatada motor, sebeke geriliminin
bir sonraki agilmasinda (asgari gerilime ulasildiginda) tahrik yeniden galismaya baslar.

Bir hata ortaya ¢ikmasi halinde, donanimin gerilim beslemesinden ayrilmalidir. Bkz. "Plastik aplikli strim olan
veya olmayan (-AK) normal ve kendinden emisli pompalar"in orijinal kullanim kilavuzu Bolim 2.2.

Hata No. Aciklama

Err1 Ara devrede dusuk gerilim

Err2 Ara devrede asiri gerilim

Err 3 Sebeke gerilimi cok disik / ¢gok ylksek
Err4 Gug elektronigindeki sicaklik cok yiksek
Err5 Motorda asiri sicaklik

Err7 Elektronik Unitesinde asiri akim

Err 10 Akim élcim hatal

Err 20 Kalkista kesintiye ugradi, asiri yuk

Err 64 Elektronik Unitesinde kisa devre

Err 97 Birgok hata ayni anda ortaya ¢ikti

Err 98 Kumanda Unitesi baglantisi hatali
OLoAd Motorun asiri yiklenmesi / asiri 1Isinmasi

Asagidaki numaralandirmalar, ilgili belgelerle baglantihidir!
Kapagin/Siizgecin sokiilmesi ve/veya monte edilmesi

W72.40.007-1-P
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UKCA Declaration of Conformity

Herewith we declare that the pump unit

BADU Prime Eco VS/
BADU Bronze Eco VS

Applied standard in particular:

BS EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A2:2019 + A14:2019

Household and similar electrical appliances

BS EN 60335-2-41:2003 +A1:2004+A2:2010
Household and similar electrical appliances: Pumps

BS EN 61800-3:2012
Adjustable speed electrical power drive systems

BS EN 61000-3-2:2015-03
EMC: Limits for harmonic current emissions

BS EN 61000-4-2 /3/5/6/11/13/28 EMV / EMC

BS EN ISO 12100
Safety of machinery

UKCA Authorised Representative
Comply Express Ltd

Unit C2 Coalport House

Stafford Park 1

Telford, TF3 3BD

UK

Aty
i.V. Sebastian Watolla Armin Herger
Technical director Managing Director

91233 Neunkirchen am Sand, 19.03.2025

SPECK I SPECK Pumpen Verkaufsgesellschaft GmbH
Hauptstralie 3, 91233 Neunkirchen am Sand, Germany
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EG-Konformitatserklarung

EC declaration of conformity | Déclaration CE de conformité | EG-verklaring van overeenstemming | Dichiarazione CE di conformita |
Declaracion de conformidad | EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus | EG-deklaration om éverensstammelse | EF-samsvarserklaering | EF-
overensstemmelseserkleering | Jeknapaumns cootsetctBus EC | EK megfeleléségi nyilatkozat | ProhlaSeni o shodé ES | Deklaracja
zgodnosci WE | AT Uygunluk Beyani

Hiermit erklaren wir, dass das Pumpenaggregat/Maschine

Hereby we declare that the pump unit | Par la présente, nous déclarons que I'agrégat moteur-pompe | Hiermee verklaren wij, dat het
pompaggregat | Con la presente si dichiara, che la il gruppo pompa/la macchina | Por la presente declaramos que la unidad de bomba |
Taten vakuutamme, etta tdma pumppulaite/kone | Harmed tillk&nnager vi att pumpaggregatet/maskinen | Vi erklaerer med dette at
pumpeaggregatet/maskinen | Hermed erklaerer vi, at pumpeaggregatet/maskinen | Hactoswwmm mbl 3asiBNsiem, YTO HACOCHbIV
arperat/mawmuHa | Ezennel kijelentjlik, hogy az alabbi szivattyu gépegység/gép | ProhlaSujeme timto, ze agregat ¢erpadla/stroj | Niniejszym
o$wiadczamy, ze agregat pompy/maszyna | A sadida adi gegen pompa unitesinin/makinenin

Baureihe
Series | Série | Serie | Serie | Serie | Mallisarja | Serie | Serie | Serie | Cepuu | Tipussorozat | Modelova fada | Seria | Seri

BADU Prime Eco VS/
BADU Bronze Eco VS

folgenden einschlagigen Bestimmungen entspricht:

is in accordance with the following standards: | correspond aux dispositions pertinentes suivantes: | in de door ons geleverde uitvoering
voldoet aan de eisen van de in het vervolg genoemde bepalingen: | € conforme alle sequenti disposizioni pertinenti: | cumple las siguientes
disposiciones pertinentes: | vastaa seuraavia asiaankuuluvia vaatimuksia: | uppfyller féljande tillampliga bestammelser: | er i samsvar med
folgende relevante forskrifter: | opfylder folgende geeldende bestemmelser: | oTBevaeT cooTBETCTBYIOWLMM NOMOXEHUAM: | az alabbi,
vonatkozo rendelkezéseknek megfelel: | vyhovuje nasledujicim relevantnim ustanovenim: | jest zgodna z ponizszymi wiasciwymi
przepisami: | agagida belirtilen gegerli ydonetmeliklere uygun oldugunu beyan ediyoruz:

EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

EC-Machine directive 2006/42/EC | CE-Directives européennes 2006/42/CE | EG-Machinerichtlijn 2006/42/EG | CE-Direttiva Macchine
2006/42/CE | directiva europea de maquinaria 2006/42/CE | EU-konedirektiivi 2006/42/EY | EG-maskindirektivet 2006/42/EG | EU-
maskindirektiv 2006/42/EF | EF-maskindirektiv 2006/42/EF | OnpektnBa EC no mawwmHam 2006/42/EG | 2006/42/EK gépiranyelv | Smérnice
pro stroje ES 2006/42/ES | Dyrektywa maszynowa WE 2006/42/WE | AT Makine Emniyeti Yonetmeligi 2006/42/AT

EMV-Richtlinie 2014/30/EU

EMC-Machine directive 2014/30/EU | Directives CE sur la compatibilité électromagnétique 2014/30/UE | Richtlijn 2014/30/EU | Direttiva di
compatibilita elettromagnetica 2014/30/EU | directiva 2014/30/UE | EMC-direktiivi 2014/30/EU | EMC-direktivet 2014/30/EU | EMC-direktiv
2014/30/EU| EMC-direktiv 2014/30/EU | OnpektuBa no anekrpomarHuTHom cosmecTtumoctn 2014/30/EU | 2014/30/EU elektromagneses
Osszeférhetdségi iranyelv | Smérnice EMV 2014/30/EU | Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE | EMC Y&netmeligi
2014/30/EU

EG-Richtlinie 2012/19/EG (WEEE)

Directive 2012/19/EC (WEEE) | Directive CE 2012/19 (DEEE) | EG-Richtlijn 2012/19/EG (WEEE) | Direttiva 2012/19/CE (WEEE) |
CE-Directiva 2012/19/EG (tratamiento de residuos de componentes de aparatos elétricos y eléctricos y electronicos en desuso) |
EU-direktiivi 2012/19/EY (WEEE) | EG-direktivet 2012/19/EG (WEEE) | EU-direktiv 2012/19/EF (WEEE) | EF-direktiv 2012/19/EF (WEEE) |
Oupektnsa EC 2012/19/EG (WEEE) | 2012/19/EK iranyelv (WEEE) | Smérnice ES 2012/19/ES (WEEE) | Dyrektywa WE 2012/19/WE
(WEEE) | AT Yo6netmeligi 2012/19/AT (WEEE)

EG-Richtlinie 2011/65/EG (RoHS)

Directive 2011/65/EC (RoHS) | Directive CE 2011/65 (RoHS) | EG-Richtlijn 2011/65/EG (RoHS) | Direttiva 2011/65/CE (RoHS) |
CE-Directiva 2011/65/EG (limitacion de utilizacién de determinados productos peligrosos en aparatos elétricos y eléctricos y electrénicos) |
EU-direktiivi 2011/65/EY (RoHS) | EG-direktivet 2011/65/EG (RoHS) | EU-direktiv 2011/65/EF (RoHS) | EF-direktiv 2011/65/EF (RoHS) |
Aupektnsa EC 2011/65/EG (RoHS) | 2011/65/EK iranyelv (RoHS) | Smérnice ES 2011/65/ES (RoHS) | Dyrektywa WE 2011/65/WE
(RoHS) | AT Yonetmeligi 2011/65/AT (RoHS)

Okodesign-Richtlinie 2009/125/EG

Ecodesign Directive 2009/125/EC | Directive d’écoconception 2009/125/CE | Ecodesign-richtlijn 2009/ 125/EG | Direttiva sulla
progettazione ecocompatibile 2009/125/CE | Directiva 2009/125/CE Ecodisefio | Ecodesign-direktiivi 2009/125/EY | Ekodesigndirektiv
2009/125/EG | Dkodesign-direktivet 2009/125/EG | Radets direktiv 2009/125/EF om krav til miljgvenligt design af energirelaterede
produkter | Qupektuea no akogmsanHy 2009/125/EG | 2009/125 / EK Kdérnyezetbarat tervezésrél szolo iranyelv | Smernica 2009/125/ES o
ekodizajne | Smérnice 2009/125/ES o ekodesignu | Eko-Tasarim Yonetmeligi 2009/125/EC

Produktsicherheit 2023/988/EC

product safety 2023/988/EC | Sécurité des produits 2023/988/CE | Productveiligheid 2023/988/EG | Sicurezza del prodotto 2023/988/CE | Seguridad del
producto 2023/988/CE | Tuoteturvallisuus 2023/988/EU | Produktsakerhet 2023/988/EG | Produktsikkerhet 2023/988/EF | Produktsikkerhed 2023/988/EF |
BesonacHocTb npogykTa 2023/988/EG | Termékbiztonsag 2023/988/EK | Bezpecénost produktu 2023/988/ES | Bezpieczenstwo produktu 2023/988/EG | Uriin
guvenligi 2023/988/AT
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Angewendete harmonisierte Normen, insbesondere

According to the provisions of the harmonized standard for pumps in particular | Normes hermonisées appliquées, notamment | Gebruikte
geharmoniseerde normen, in het bijzonder | Norme armonizzate applicate in particolare | Normas armonizadas aplicadas, especialmente |
Sovelletut harmonisoidut standardit, erityisesti | Tillampade harmoniserade normer, i synnerhet | Anvendte harmoniserte normer, seerlig |
Anvendte harmoniserede standarder, iszer | icnonb3oBaHHble cornacoBaHHble HOPMbI, B ocobeHHocTu | Alkalmazott harmonizalt
szabvanyok, kuléndsen | Pouzité harmonizované normy, zejména | Stosowane normy zharmonizowane, w szczegoélnosci | Uygulanmig
harmonize standartlar, 6zellikle

EN 60335-1:2012 EN 60335-2-41:2012 EN 61800-3:2012
EN 61000-4-2/3/5/6/11/13/28 EN 61000-3-2:2015 EN ISO 12100
vp a
(A G
i.V. Sebastian Watolla Armin Herger
Techn. Leiter | Technical director | Directeur technique | Geschéaftsfuhrer | Managing Director | Gérant |
Technisch directeur | Direttotore tecnico | Director técnico | Bedrijfsleider | Amministratore | Gerente | Toimitusjohtaja |
Tekninen johtaja | Tekniskt ansvarig | Teknisk leder | Geschéftsfuhrer | Geschéftsflhrer | Geschaftsfihrer |
Teknisk leder | TexHnyeckun pykosoguTens | Mlszaki vezetd | HupexTop | Menedzser | Obchodny riaditel | Reditel prodeje
Technicky vedouci | Kierownik techniczy | Teknik Mudur | marketing | Genel Mudur
91233 Neunkirchen am Sand, 19.03.2025
SPECK I SPECK Pumpen Verkaufsgesellschaft GmbH
HauptstralRe 3, 91233 Neunkirchen am Sand, Germany
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